QL
0’0
People. Products. Productivity:

Wozki widtowe z silnikam
8 000Kg /9 000kg Diesel | LPG

* Poktadowy ukfad sterowania ,Intellix Vehicle System Manager”
* Technologia Canbus

* Przektadnia Techtronix serii 300

* Hamulce Zanurzone w oleju

* Modut minidzwigni AccuTouch Yale

* Diagnostyka poktadowa




Wymiary wézka

Ast=Wa + R + a=Wa +((Vls + X)? + (b12/2 - bis)? + a
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GDP/GLP 80VX6 Podwdjne kota napedowe dane masztu i udzwig znamionowy (kg) - opony pneumatyczne

Model GDP/GLP 80VX6
Wymiary ogumienia, z przodu Podwaéjne kota napedowe Podwaéjne kota napedowe Podwéjne kota napedowe
Szerokos$c¢ catkowita, z przodu z karetka z karetka + modutem przesuwu bocznego z karetka + ustawiaczem widef modulu przesuwu bocznego
Przechyt | 600mm Srodek ciezkosci fadunku (kg)  600mm Srodek ciezkosci tadunku (kg) 600mm Srodek ciezkosci fadunku (kg)
Maszt (n}::n) (r:::-ns') (r:;]) (nl::n) masztu Udzwig przy maks. Udzwig dg wysokosci  Udzwig przy maks. Udzwig dp wysokosci  Udzwig przy maks. Udzwig dg wysokosci
P T wysokosci (kg)  podnoszenia (kg domm)  wysokosSci (kg)  podnoszenia (kg domm) | wysokosci (kg)  podnoszenia (kg do mm)
2712 - 3065 4225 5 9 8000 - 7580 - 7530 -
2962 - 3565 4725 5 9 8000 - 7570 - 7520 -
2 LFL 3462 - 4565 5725 5 9 8000 - 7540 - 7500 -
3962 - 5565 6725 5 9 8000 - 7520 - 7470 -
4212 - 6065 7225 5 9 7710 8000 do 5815 7240 7510 do 5815 7200 7460 do 5815
2702 1565 4615 5952 5 6 8000 - 7560 - 7530 -
3 LFL 3002 1865 5515 6852 5 6 8000 - 7540 - 7510 -
3152 2015 5965 7302 5 6 | 7940 8000 do 5915 7480 7530 do 5915 7450 7500 do 5915

GDP/GLP 80VX9 Podwdjne kota napedowe dane masztu i udzwig znamionowy (kg) - opony pneumatyczne

Model GDP/GLP 80VX9

Wymiary ogumienia, z przodu Podwadjne kota napedowe Podwaéjne kota napedowe Podwéjne kota napedowe

Szerokos$¢ catkowita, z przodu z karetkg z karetka + modufem przesuwu bocznego  z karetkg + sideshifting fork positioner
Przechyt | 900mm Srodek cigzkosci fadunku (kg) 900mm Srodek cigzkosci fadunku (kg) 900mm Srodek cigzkosci fadunku (kg)

Maszt h, hot+s hs hy  masztu

Udzwig przy maks. Udzwig do wysokosci \Udzwig przy maks. Udzwig do wysokosci Udzwig przy maks. Udzwig do wysokosci

mm mm mm mm
( ) ( ) ) ) P T wysokosci (kg)  podnoszenia (kg domm)  wysokosci (kg)  podnoszenia (kg domm) | wysokosci (kg)  podnoszenia (kg do mm)

2712 = 3065 4398 5 9 8000 = 7580 = 7550 =

2962 = 3565 4898 5 9 8000 = 7560 = 7530 =
2LFL 3462 = 4565 5898 5 9 8000 = 7530 = 7500 =

3962 = 5665 6898 5 9 7920 8000 do 5265 7420 7500 do 5265 7390 7460 do 5265

4212 = 6065 7398 5 9 7770 8000 do 5265 7270 7480 do 5265 7240 7440 do 5265

2702 1405 4615 5952 5 6 8000 - 7560 - 7530 -
3LFL 3002 1705 5515 6852 5 6 | 7770 8000 do 5365 7320 7530 do 4615 7290 7500 do 6515

3152 1855 5965 7302 5 6 | 7650 8000 do 5365 7180 7510 do 4615 7150 7480 do 4615

GDP/GLP 90VX6 Podwdjne kota napedowe dane masztu i udzwig znamionowy (kg) - opony pneumatyczne

Model GDP/GLP 90VX6

Wymiary ogumienia, z przodu Podwdjne kota napedowe  Podwdjne kota napedowe  Podwéjne kota napedowe

Szerokos$¢ catkowita, z przodu z karetka z karetka + sideshift z karetka + sideshifting fork positioner
Przechyt | 600mm Srodek cigzkosci tadunku (kg) 600mm Srodek cigzkosci tadunku (kg) | 600mm Srodek cigzkosci tadunku (kg)

Maszt h, hots hs hy  masztu

Udzwig przy maks. —Udzwig do wysokosci |Udzwig przy maks. Udzwig do wysokosci Udzwig przy maks. Udzwig do wysokosci

mm mm mm mm
( ) ( ) ) ) T wysokosci (kg)  podnoszenia (kg domm)  wysokosci (kg)  podnoszenia (kg domm)  wysoko$ci (kg)  podnoszenia (kg do mm)

2712 - 3065 4225 5 9 9000 = 8500 = 8460 =
2962 = 3565 4725 5 9 9000 = 8490 = 8440 =
2 LFL 3462 = 4565 O12s | B9 9000 = 8470 = 8420 =
3962 = 5565 6725 5 9 8720 9000 do 5315 8190 8450 do 5315 8140 8400 do 5315
4212 - 6065 7225 5 9 8120 9000 do 5315 7620 8440 do 5315 7570 8390 do 5315
2702 1565 4615 5952 5 6 9000 - 8500 - 8470 -
3 LFL 3002 1865 5515 6852 5 6 8830 9000 do 5365 8320 8480 do 5365 8290 8450 do 5365
3152 2015 5965 7302 5 6 8300 9000 do 5365 7810 8470 do 5365 7780 8430 do 5365
T . " . T Konfiguracja wézka Udzwig resztkowy obliczany jest z wykorzystaniem
Obciagzenie nominalne a Srodek ciezkoSci 2 LFL F80 maszt w HNHL (5565mm MFH) diugosci widet jak nizej:
modele 80VX6. - — —
2 LFL F80 maszt w HNHL (5315mm MFH) Srodek cigzkosci (mm) | Diugo$é widet (mm)
E’ oo modele 90VX6. 500 to 700 1200
o N ] 2 LFL F90 maszt w HNHL (5065mm MFH) Wszystkie | Ponad 700 do 1000 | 1500
< N v } modele 80VX9. Modele Ponad 1000 do 1200 1800
W 8000 t
£ N JoopoovK] STANDARDOWA KARETKA HAKOWA 2030 mm Ponad 1220 2400
g 1000 CINC N Z OBCIAZENIEM OPARCIA
n N
g . Wozek ,,Basic”: Uwaga:
T o000 {GoPaovx] N - _DSL z przektadnig 3-biegowa, ostong gorng Specjalne widly o wyzszych wartosciach nominalnych
K] i N i ogumieniem petnym pneumatycznym. obcigzenia sg wymagane w celu osiggniecia petnego
g ! ] A udzwigu nominalnego woézka przy $rodkach cigzkosci
a : ; powyzej 1000 mm (GDP/GLP 80VX9) i 1300 mm
o : ; (GDP/GLP 90VX6).
4000 1
500 1 1 1000 1500
Standard /' ! Opcjonalnie

600 mm $rodek
ciezkosci

900 mm $rodek

Srodek cigzkosci (mm) 390



VDI 2198 - Specyfikacja ogdlna

1.1 Producent (skrot) Yale Yale Yale Yale
12 Typoszereg GDP 80 VX6 GDP 80 VX9 GDP 90 VX6 GDP 80 VX6
Silnik, Kubota 3.8L 55kW, Kubota 3.8L 55kW, Kubota 3.8L 55kW, Kubota 3.8L 82kW,
Przaniasisni napsd Techtronix 300, Teghtronix 300, Tec_htronix 300, Tecl_'1tronix 300,
o 3-biegowa 3-biegowa 3-biegowa 3-biegowa
s Model Value Value Value Value
§ Rodzaj hamulca roboczego Zanurzone w oleju Zanurzone w oleju Zanurzone w oleju Zanurzone w oleju
@ 1.3 Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz Diesel Diesel Diesel Diesel
5 1.4 Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zaméwien Fotel Fotel Fotel Fotel
1.5 Udzwig nominalny/tadunek nominalny Q(t) 8.0 8.0 9.0 8.0
1.6 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 600 900 600 600
1.8 Odlegtosc¢ osi przedniej do czota widet X (mm) 613.5 613.5 613.5 613.5
1.9 Rozstaw osi y (mm) 2450 2450 2450 2450
> 2.1 | Masa wtasna wozka kg 11487 12417 11956 11487
8 22 Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt kg 17452 / 5489 18470/ 5365 18798 / 5340 17452 / 5489
= 2.3 Nacisk na 0$ bez tadunku przod/tyt kg 2035/ 5998 1947 / 7052 2158 /6616 2035/ 5998
3.1 Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE) P P P P

3.2

Wymiary ogumienia przedniego

8.25 x 15 14PR

8.25 x 15 14PR

8.25 x 15 14PR

8.25 x 15 14PR

3o
E S 33 Wymiary ogumienia tylnego 8.25 x 15 14PR 8.25 x 15 14PR 8.25 x 15 14PR 8.25 x 15 14PR
§-§ 3.5 | llos$¢ kot przdd/tyt (x=napedowe) 4ax /2 4x /2 4x /2 4x /2
g‘o. 3.6 Rozstaw koét przednich b1 (mm) 2003 2003 2003 2003
3.7 | Rozstaw kot tylnych b1 (mm) | 1535 1535 1535 1535
4.1 Przechyt masztu/karetki widet przéd/tyt x/B@© 5/9 5/9 5/9 5/9
4.2 | Wysoko$¢ masztu ztozonego hi1 (mm) 2712 2712 2712 2712
4.3 Wolny skok A h2 (mm) 105 105 105 105
44 Wysoko$¢ podnoszenia A hs (mm) 3065 3065 3065 3065
45  Wysoko$¢ masztu wysunigtego hs (mm) 4239 4239 4239 4239
4.7  Wysokos$¢ woézka z daszkiem ochronnym (kabina) O hs (mm) 2531 2531 2531 2531
4.8 Wysokos$¢ fotela operatora dotyczaca SIP/platformy operatora X hz (mm) 1558 1558 1558 1558
4.12 | Wysoko$¢ zaczepu holowniczego hio (mm) 474 474 474 474
o 4.19 Dtugosé catkowita I1 (mm) 5096.5 5238 5238 5096.5
g 4.20  Dtugos$¢ wozka do czota widet l2 (mm) 3896.5 4038 4038 3896.5
% 4.21 Szerokos$¢ catkowita b1/b2 (mm) 2239 2239 2239 2239
g 4.22  Wymiary widet ISO 2331 s/e/l (mm) 60/ 150 /1200 60/ 150/ 1200 60/ 150/ 1200 60 /150 /1200
g 423 Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B IVA IVA IVA IVA
> 4.24  Szerokos$¢ karetki widet b bz (mm) | 2030 2030 2030 2030
-E Rozstaw widet -Standard przewozu - Minimalna wewnetrzna do wewnetrzne] krawedzi mm 65 65 65 65
;>' Rozstaw widef -Standard przewozu - Maksymalna zewnetrzna do zewnetrznej krawedzi | mm 1990 1990 1990 1990
4.31 Przeswit pod masztem z tadunkiem m1 (mm) 173 173 173 173
4.32  Przes$wit wozka w $rodku rozstawu osi mz (mm) | 253 253 253 253
4.34.1 Szerokos¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek Ast (mm)  5486.5 5607.5 5607.5 5486.5
4.34.2 Szeroko$¢ korytarza roboczego z paleta 800 x 1200 mm wzdiuz | Ast (mm) | 5686.5 5807.5 58075 5686.5
4.35 Promien skretu Wa (mm) 3673 3794 3794 3673
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b1z (mm) 362 362 362 362
4.41  Pracaw korytarzach przecinajacych sig pod katem 90° (paleta szer. = 1200 mm, df. = 1000 mm) (mm) 3046 3116 3116 3046
4.42 | Wysokos$¢ stopnia (od podtoza do stopnia) (mm) 321 321 321 321
4.43  Wysoko$¢ stopnia (pomiedzy stopniami posrednimi, stopniem a podtozem) (mm) 256 256 256 256
5.1 | Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku km/h 21.5/225 21.4/22.4 21.4/22.4 21.5/225
S 5.2 Predkos$¢ podnoszenia z/bez tadunku (2LFL) m/sec 0.34/0.34 0.32/0.34 0.32/0.34 0.45/0.45
-% 5.3 | Predko$¢ opuszczania z/bez tadunku (2LFL) m/sec 0.41/0.37 0.41/0.37 0.41/0.37 0.41/0.37
O 55 Uciag z/bez tadunku @ 1.6 km/h kN 52836 / 32297 52570/ 31568 52668 / 31421 53379 / 32297
5.7 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku @ 1.6 km/h | % 28/29 26 /26 25/27 28/29
71 Silnik: producent/ typ Kubota 3.8L 55kW Kubota 3.8L 55kW Kubota 3.8L 55kW Kubota 3.8L 82kW
» % 72 Moc silnika wedtug ISO 1585 kw 55 55 55 82
££ 73 Znamionowa predkos¢ obrotowa rpm 2200 2200 2200 2400
DPE 74 | lose cylindréw/ pojemnos¢ skokowa cm3 4 /3769 4 /3769 4 /3769 4/3769
? 75  Zuzycie paliwa zgodnie z cyklem VDI kg/hr lub I/hr 10.6 11.2 11.5 10.6
g'_q_, 8.1 Rodzaj napedu Hydrodynamiczny Hydrodynamiczny Hydrodynamiczny Hydrodynamiczny
gi 82 Producent/typ DANA DANA DANA DANA
§-§ 8.6 | Kota napgdowe/most przedni producent/typ DANA DANA DANA DANA
é% 8.11  Hamulec roboczy Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny
2= 8.12 Hamulec postojowy Dzwignia reczna Dzwignia reczna Dzwignia reczna Dzwignia reczna
10.1  Cisnienie robocze dla osprzetu bar 155 155 155 155
°;> 10.2  Przeptyw oleju dla osprzetu I/min 93 93 93 93
S 103 Pojemnos¢ zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego litres 7.7 7.7 7.7 7.7
E 10.4 ' Pojemnos¢ zbiornika paliwa litres 74.8 74.8 74.8 74.8
8 10.7  Poziom cidnienia akustycznego przy uchu operatora (z kabing / bez kabiny) * dB(A) Lraz 79/ 79 79/79 79/79 79/79
2 10.71 Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywa 2001/  dB(A) Lwa | 102 102 102 105
A& 10.72 Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywg 2001/14/WE  dB(A) Lwaz 98 98 98 101
10.8 ' Zaczep holowniczy, typ DIN Trzpien Trzpien Trzpien Trzpien
* Mierzony wedtug cykléw testowych A Gora widet O h6 z tolerancjg +/- 5 mm. 2549 mm dla oparciu o:- 5500 mm dét widet / 5565 mm géra widet, maszt 2-czeSciowy F90 LFL z karetka

opciji ,Kabina”.
+ Bez oparcia fadunku
Arkusz specyfikacji dla wézka 80VX6 w

widet, maszt 2-czesciowy F80 LFL z karetkg
standardowg 2030 mm, widty 1200 mm. Arkusz specyfikacji dla wozka 90VX6 w
Arkusz specyfikacji dla wozka 80VX9 w oparciu 0:- 4500mm dét widet / 4565mm goéra
oparciu o:- 4500 mm dét widet / 4565 mm géra widet, maszt 2-czesciowy F80 LFL z karetka

oraz na podstawie wartosci obcigzenia X Fotel z peing amortyzacja w standardowa 2030 mm, widty 1800 mm.

zawartych w normie EN12053. polozeniu opuszczonym
O Zmienny » Dodaé 32mm z oparciem tadunku

4 Seria VX



Yale
GDP 80 VX9

Kubota 3.8L 82kW,

Techtronix 300,
3-biegowa
Value
Zanurzone w oleju
Diesel

Fotel

8.0

900

613.5

2450

12417

18470/ 5365
1947 / 7052

P

8.25 x 15 14PR
8.25 x 15 14PR
4x /2

2003

1535

5/9

2712

105

3065

4239

2531

1558

474

5238

4038

2239

60/ 150/ 1200
IVA

2030

65

1990

173

253

5607.5

5807.5

3794

362

3116

321

256
21.4/22.4
0.44/0.45
0.41/0.37
53379/ 31568
27/26

Kubota 3.8L 82kW

82

2400

4/3769

1.2
Hydrodynamiczny
DANA

DANA
Hydrauliczny
Dzwignia reczna
155

93

.7

74.8

79/79

105

101

Trzpien

standardowg 2030 mm, widty 1200 mm.

Uwagi:

1 - Dostepne sa inne rodzaje opon
2 - Przechyt w tyt ograniczony w przypadku

Yale
GDP 90 VX6

Kubota 3.8L 82kW,

Techtronix 300,
3-biegowa
Value
Zanurzone w oleju
Diesel

Fotel

9.0

600

613.5

2450

11956

18798 / 5340
2158 /6616

P

8.25 x 15 14PR
8.25 x 15 14PR
4x /2

2003

1535

5/9

2712

105

3065

4239

2531

1558

474

5238

4038

2239
60/150/ 1200
IVA

2030

65

1990

173

253

5607.5

5807.5

3794

362

3116

321

256
21.4/22.4
0.44/0.45
0.41/0.37
53379 / 31421
27/27

Kubota 3.8L 82kW
82

2400

4/3769

1.5
Hydrodynamiczny
DANA

DANA
Hydrauliczny
Dzwignia reczna
155

93

.7

74.8

79/79

105

101

Trzpien

Yale

GLP 80 VX6
GM 5.7LV8,
Techtronix 300,
3-biegowa
Value
Zanurzone w oleju
LPG

Fotel

8.0

600

613.5

2450

11487

17452 / 5489
2035/ 5998

P

8.25 x 15 14PR
8.25 x 15 14PR
4ax /2

2003

1535

5/9

2712

105

3065

4239

2531

1558

474

5096.5

3896.5

2239
60/150/ 1200
IVA

2030

65

1990

173

253

5486.5

5686.5

3673

362

3046

321

256
215/225
0.45/0.45
0.41/0.37
53379 / 32297
28/29

GM 5.7LV8

99

2400

8/5735
Hydrodynamiczny
DANA

DANA
Hydrauliczny
Dzwignia reczna
155

93

7.7

74.8

82/79

107

108

Trzpien

niektdrych opcji masztéw do 60 stopni

3 - Szeroko$¢ karetki 2030 mm, oparcie
tadunku ma szeroko$¢ 2080 mm. Opcja Bce
pojedynczej opony wymaga analizy

Yale

GLP 80 VX9
GM 5.7LV8,
Techtronix 300,
3-biegowa
Value
Zanurzone w oleju
LPG

Fotel

8.0

900

613.5

2450

12417

18470/ 5365
1947 / 7052

P

8.25 x 15 14PR
8.25 x 15 14PR
4x /2

2003

1535

5/9

2712

105

3065

4239

2531

1558

474

5238

4038

2239

60 /150 /1200
IVA

2030

65

1990

173

253

5607.5

5807.5

3794

362

3116

321

256
21.4/22.4
0.44/0.45
0.41/0.37
53379/ 31568
27 /26

GM 5.7LV8

99

2400

8/5735

10.4
Hydrodynamiczny
DANA

DANA
Hydrauliczny
Dzwignia reczna
155

93

7.7

74.8

82/79

107

103

Trzpien

Yale

GLP 90 VX6
GM 5.7L V8,
Techtronix 300,
3-biegowa
Value
Zanurzone w oleju
LPG

Fotel

9.0

600

613.5

2450

11956

18798 / 5340
2158 /6616

P

8.25 x 15 14PR
8.25 x 15 14PR
4x /2

2003

1535

5/9

2712

105

3065

4239

2531

1558

474

5238

4038

2239

60 /150 /1200
IVA

2030

65

1990

173

253

5607.5

5807.5

3794

362

3116

321

256
21.4/22.4
0.44/0.45
0.41/0.37
53379/ 31421
27/27

GM 5.7LV8

99

2400

8/5735
Hydrodynamiczny
DANA

DANA
Hydrauliczny
Dzwignia reczna
155

93

7.7

74.8

82/79

107

103

Trzpien

nalezy przedstawi¢ specjalng wyceng SPED
do zatwierdzenia.

b1o (mm)
b11 (mm)
a /B ()

h1 (mm)

h1o (mm)
I1 (mm)

l2 (mm)
b1/b2 (mm)
s/e/l (mm)

bz (mm)
mm

mm

m1 (mm)
mz (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
b1z (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
km/h
m/sec
m/sec
kN

%

kW

rpm

cm3

kg/hr or I/hr

bar

I/min
litres
litres
dB(A) Lraz
dB(A) Lwa
dB(A) Lwaz

Producent (skrot)
Typoszereg

Silnik,

Przeniesienie napedu

Model

Rodzaj hamulca roboczego

Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz
Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zamoéwien
Udzwig nominalny/tadunek nominalny

Srodek ciezkosci tadunku

Odlegtos¢ osi przedniej do czota widet

Rozstaw osi

Masa wiasna wézka

Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt
Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt
Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego
Wymiary ogumienia tylnego

lloé¢ kot przod/tyt (x=napedowe)
Rozstaw kot przednich

Rozstaw kot tylnych

Przechyt masztu/karetki widet przéd/tyt
Wysoko$¢ masztu ztozonego

Wolny skok A

Wysoko$¢ podnoszenia A

Wysokos$¢ masztu wysunietego

Wysoko$¢ wézka z daszkiem ochronnym (kabina) O
Wysokos¢ fotela operatora dotyczaca SIP/platformy operatora X
Wysoko$¢ zaczepu holowniczego

Diugos¢ catkowita

Dtugos$¢ wozka do czota widet

Szerokos$¢ catkowita

Wymiary widet ISO 2331

Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B

Szerokos$¢ karetki widet D

Rozstaw widef -Standard przewozu - Minimalna wewnetrzna do wewnetrznej krawedzi
Rozstaw widet -Standard przewozu - Maksymalna zewngtrzna do zewnetrznej krawedzi
Przeswit pod masztem z tadunkiem

Prze$wit wozka w $rodku rozstawu osi

Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek
Szerokos¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdtuz

Promien skretu

Wewnetrzny promien skretu

Praca w korytarzach przecinajacych si pod katem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dt. = 1000 mm)
Wysoko$¢ stopnia (od podtoza do stopnia)

Wysoko$¢ stopnia (pomigdzy stopniami posrednimi, stopniem a podtozem)
Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku

Predko$¢ podnoszenia z/bez tadunku (2LFL)

Predkos$¢ opuszczania z/bez tadunku (2LFL)

Uciag z/bez tadunku @ 1.6 km/h

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku @ 1.6 km/h
Silnik: producent/ typ

Moc silnika wedtug ISO 1585

Znamionowa predko$¢ obrotowa

llo$¢ cylindréow/ pojemno$¢é skokowa

Zuzycie paliwa zgodnie z cyklem VDI

Rodzaj napedu
Producent/typ

Kotfa napedowe/most przedni producent/typ

Hamulec roboczy

Hamulec postojowy

Cisnienie robocze dla osprzetu

Przeptyw oleju dla osprzetu

Pojemno$¢ zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego
Pojemnos¢ zbiornika paliwa

Poziom ci$nienia akustycznego przy uchu operatora (z kabing / bez kabiny) %
Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywa 2001/
Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywg 2001/14/WE
Zaczep holowniczy, typ DIN
noapo6HoI MHGopMaLmm o6paTuTech K

1.1
1.2

1.3
1.4
1.5
1.6
1.8
18
2.1
22
2.3
3.1
3.2
3.3
3.5
3.6
3.7
4.1
4.2
4.3
4.4
4.5
4.7
4.8
4.12
4.19
4.20
4.21
4.22
4.23
4.24

4.31
4.32
4.34.1
4342
4.35
4.36
4.41
4.42
4.43
5.1
5.2
5.3
5.5
5.7
71
72
73
74
75
8.1
8.2
8.6
8.1
8.12
10.1
10.2
10.3
10.4
10.7
10.7.1
10.72
10.8
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Oznakowanie

Masy

Wymiary podstawowe Op%u dTviggiig/

Silnik iaqi
spalinowy Osiagi

Mechanizm napedowy
jazdy/podnoszenie

Dane dodatkowe
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BO3MOXXHbI UX OTKJTOHEHUA B npeaenax
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3a coboil NpaBo BHOCUTb U3MEHEHUA B
KOHCTPYKLMIO CBO€#A NpoAyKLmMm 6e3
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AONONTHUTENbHbIM OﬁOpyﬂOBaHVIeM.
3HaueHua MOryT U3MEHATLCA B
anbTepHaTUBHbIX KOHq)MpraLlMHX.



Modele: GDP/GLP 80VX, GDP/GLP 90VX

Yale Veracitor VX

Zaprojektowany w celu zapewnienia
Swietnych osiggow i najnizszego
godzinowego kosztu pracy.

Silniki wysokoprezne zgodne z norma
Stage V

Silniki catkowicie spetniajacy norme
Stage V, wyposazony w filtr DPF (filtr
czgstek statych) zmniejsza emisje spalin
oraz usuwa zapach oleju napedowego

i czgstki sadzy z uktadu wydechowego.
Silniki Stage V nie wptywajg negatywnie
na osiagi wozka, a wydajnos¢ oraz
przyspieszenie i predkosci podnoszenia/
opuszczania pozostajg niezmienne.

W przeciwienstwie do niektérych
wiekszych maszyn, aby spetni¢ normy
emisji spalin, ukfad silnika nie
wykorzystuje ptynu DEF (znanego
réwniez jako Adblue)

Specyfikacja silnika

Silnik wysokoprezny zgodny z norma
Stage IV

Silnik Kubota

Cylindry Inline 4

Pojemnos¢

skokowa 3,8litra

Moc 82 kW przy 2400 obr./min

Moment

obrotowy 415 Nm przy 1400 obr./min

Specyfikacja silnika LPG

Silnik GM

Cylindry V8

Pojemnosé¢

skokowa 5,7 litra

Moc 99 kW przy 2400 obr./min

Moment

obrotowy 422 Nm przy 1500 obr./min
Silniki LPG

Silnik wozka Yale Veracitor VX GM Vortec
V8 posiada sztywny, zeliwny blok oraz
cztery fozyska watu korbowego

z zeliwnym watkiem rozrzadu.
Hydrauliczne popychacze eliminujg
potrzebe regulacji. Silniki te wyposazone
sg rowniez w elektroniczng przepustnice,
CO zapewnia precyzje pracy i sterowania.

Uktad paliwowy LPG

Silniki LPG wykorzystujg odparowywacz
wbudowany w elektroniczny regulator
ci$nienia przeksztatcajacy paliwo z formy
cieklej na gazowa w celu precyzyjnego
doprowadzenia paliwa za posrednictwem
elektronicznego regulatora ci$nienia.
Modut sterujacy silnika steruje
przepustnica elektroniczna, regulatorem
ci$nienia oraz funkcjg wyprzedzania
zaptonu. Analizowane sygnaty obejmuja

6 Seria VX

cisnienie w kolektorze, temperature
powietrza dolotowego i ptynu
chtodzacego silnika, cisnienie oleju
silnikowego, potozenie pedatu
przyspieszenia i przepustnicy, predkosé
silnika, potozenie watu rozrzagdczego,

a takze sygnaty czujnika tlenowego

w katalizatorze.

Dwa typy przekiadni napedowej
Techtronix 300

Przektadnia Techtronix 300 dysponuje
trzema biegami do przodu oraz dwoma
biegami wstecznymi, zapewniajac
doskonatg zdolno$¢ pokonywania
wzniesien oraz site uciagu.

Przektadnia wyposazona jest

w automatyczne zmniejszanie predkosci
(ADS), kontrolowang zmiane kierunku
(CPR) oraz kontrolowane staczanie sie
na wzniesieniach (CRB).

Techtronix 300(AH)

Przektadnia Techtronix 300(AH)
wyposazona jest we wszystkie funkcje
standardowej przekfadni Techtronix 300
oraz dodatkowo dynamiczny system
automatycznego zmniejszania predkosci
(DADS), system automatycznego

w funkcje elektronicznej zmiany biegéw,
elektroniczny uktad ptynnie sterujacy
ruchem precyzyjnym, przetgcznik
rozruchu z biegu jatowego

i zabezpieczenie przed przypadkowym
uruchomieniem. Jeden pedat sterujacy
zaréwno ruchem precyzyjnym, jak

i hamowaniem.

Uktad chiodzenia

Zamkniety uktad chtodzenia wyposazony
jest w smarowang stale pompe wody

i wydajna chtodnice ze zintegrowanym
chtodzeniem oleju przektadniowego.
Opcjonalna chfodnica wielofunkcyjna
zawiera zewnetrznie zamontowang
chtodnice oleju przektadniowego.
Wszystkie chtodnice sg mocowane
elastycznie w celu zapewnienia

ich trwatosci.

0Os$ napedowa

Konstrukcja osi napedowej zapewnia
wytrzymato$¢ na duze obcigzenia

i skuteczne ttumienie uderzen, a takze
zwiekszong odpornos¢ na naprezenia
skretne.

Stanowi ona podzesp6t odizolowany
od przektadni przez wytrzymaty izolator

dostosowywania predkosci do obcigzenia gumowy.

ukfadu hydraulicznego (ASH) z funkcja
automatycznego sterowania ruchem

Hamulce
Hydrauliczne, zanurzone w oleju hamulce

precyzyjnym oraz zarzadzania szybkoscig duzej czutosci stanowia wyposazenie

reakcji przepustnicy (TRM).

Uktad filtrujacy z filtrem siatkowym 100
i zwrotnym filtrem 10-mikronéw
zabezpiecza przektadnie przed

zanieczyszczeniami o dziataniu $ciernym.

Przekfadnia wyposazona jest rowniez

standardowe, zapewniajac lepsza
ochrong, brak koniecznosci regulacji oraz
niewielkie naktady konserwacyjne przez
caty cykl zycia.

Aktywowany pedatem hamulca zawor
modulujgcy zapewnia staty skok pedatu



przektadajgcy sie na optymalng kontrole
nad woézkiem. Hamulec postojowy
wyposazony jest w sygnat dzwiekowy.

Uktad kierowniczy ze wspomaganiem
hydraulicznym

Uktad wyréznia sie duzg czutoscia,

zas$ brak potgczen mechanicznych
ogranicza przenoszenie drgan

i upraszcza konserwacje. Ustawione
centralnie kotfo kierownicy o profilowanej
powierzchni wyposazone jest w gatke
obrotowa, wymaga 4 obrotéw miedzy
potozeniami skrajnymi. Sitownik
sterowania bezpiecznie umieszczony

w konstrukcji osi sterujacej

Os kierujaca

Wykonana ze staliwa i zamontowana na
fenolowych tulejach, co zapewnia
doskonatg stabilnos¢ i ruch osi.

Podwozie

Podwozie posiada rama o solidnej
konstrukcji o grubosci 25mm z niskim
stopniem wejsciowym, dach ochronny
zapewniajgcy znakomitg widocznos¢.
Przedziat operatora

MinidZzwignie AccuTouch zintegrowane
w prawym podtokietniku operatora
zapewniajg doskonatg ergonomie.
Standardowo pedaty rozmieszczone jak
w samochodach osobowych, z duzym,
pojedynczym pedatem obstugujacym
ruch precyzyjny/hamowanie. Gumowe
maty podtogowe zmniejszajg hatas

i wibracje, ptyte podtogowg za$ mozna
tatwo usuna¢ w celu uzyskania
doskonatego dostepu serwisowego.

Niski stopien wejsciowy, dzielone drzwi
po obu stronach oraz uchwyty
zapewniajg tatwy dostep oraz idealng
pozycje podczas jazdy do tytu.

Uktad sterowania Intellix Vehicle
System Manager (VSM)
Sterownik VSM zapewnia rozbudowany
monitoring oraz sterowanie funkcjami

i uktadami wozka. Przewody magistrali
CAN, szczelne ztgcza i czujniki

z efektem Halla ograniczajg ztozonosc¢
systemu komunikacji uktadow woézka.

Uktad hydrauliczny

Uktad hydrauliczny posiada pompe
zebatg z zeliwnym korpusem. Jest on
zabezpieczony przed przecigzeniami
przez gtéwny zawoér nadmiarowy obwodu
podnoszenia oraz wtérny zawor
nadmiarowy dla funkcji przechytu

i pomocniczych. Olej jest filtrowany
dwukrotnie, a zbiornik hydrauliczny jest
zintegrowany w ramie. Mini-dzwignie
AccuTouch posiadajg zawor awaryjny,
ktéry umozliwia opuszczenie tadunku
w razie utraty mocy.

Maszty

Dostepne sg maszty Yale Simplex LFL

i Triplex FFL, wyposazone w fabrycznie
nasmarowane i uszczelnione rolki
prowadzgce, odporne na naprezenia
do przodu, tytu oraz na boki. Boczne
podkfadki dystansowe umozliwiajg
okresowg regulacje luzu bocznego.
Wysoko wytrzymate ceowniki masztow
ze stali walcowanej zapewniajg ochrone
przed deformacjg masztu. Standardem
sg szerokie karetki typu hakowego

a8
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(dostepna jest tez karetka typu PIN),
zapewniajgce dobrg widocznos¢

i umozliwiajgce prace z wieloma réznymi
rodzajami widet i osprzetu.

Wyposazenie opcjonalne

® System ochronny mechanizmu
napedowego z funkcjg wytaczania
silnika

® Pakiet ,,Premium Monitoring”

® Pozycjoner widet z przesuwem
bocznym

® Akumulator

® Uruchamianie bez-kluczykowe
(z dodatkowym kluczykiem

zaptonowym)
® Swiatta hamowania i cofania
w technologii LED

® Swiatta gtéwne i tylne $wiatta
drogowe z zaréwkami halogenowymi

@ Swiatta gtéwne i tylne $wiatta
drogowe z zarowkami LED

® Ogranicznik predkosci jazdy
® Funkcja powrotu do ustalonego
pochylenia

® Zabudowana kabina operatora

® Obrotowy fotel z petng amortyzacja,
z tapicerka winylowg i materiatowg

® Pedat sterowania kierunkiem jazdy
® Monitorowanie uderzen
® Hasto operatora

® Alarm podczas jazdy do tytu
82-102 dB(A) — samonastawny

@ Zotte $wiatto ostrzegawcze LED
- wigczane kluczykiem

® Opony petne i radialne

® 4-funkcyjny (2 funkcje pomocnicze)
rozdzielacz hydrauliczny

® Przechyt 5° do przodu/6° do tytu
® Gasnica
® Uszy do podnoszenia.
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