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VDI 2198 - SPECYFIKACJA OGOLNA - SERIA VM

w 1.1 Producent Yale
Z |12 |0znaczenie modelu ERP 40VM | ERP 45VM | ERP 50VM
.§ 1.3 Naped Elektryczny (akumulator)
w 1.4 Typ obstugi W pozycji siedzacej
2 |15 Udzwig nominalny/obciazenie nominalne Qi) 4,0 ‘ 45 ‘ 49
é 1.6 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 500
L |18 Odlegto$¢ tadunku, odlegto$¢ od osi két do czota widet x (mm) 523
~ |19 |Rozstawosi y (mm) 2020
e (21 Ciezar roboczy " kg 7435 7568 7821
E, 2.2 Nacisk na 0$ z tadunkiem z przodu/z tytu kg 10006/ 1429 10801 /1 267 11603/1219
S |23 Nacisk na o$ bez tadunku, z przodu/z tytu @ kg 3980/ 3455 4022 /3546 4070/ 3751
3.1 Opony Superelastyczne
3.2 Rozmiar opon, z przodu 250x 15 ‘ 355/50-15
% 3.3 Rozmiar opon, z tytu 7,00 x 12
% |35 Liczba kot z przodu/z tytu (x = kota napedzane) 2X12
3.6 Rozstaw kot, z przodu ? b1o (mm) 112371167 | -/1167
3.7 Rozstaw két, tylna 0$ b1 (mm) 1143
4.1 Przechyt masztu /karetki widet do przodu/do tytu al/B(°) 6/8
4.2 Wysoko$¢ ze ztozonym masztem h1 (mm) 2320
4.3 Wolny skok @ hz (mm) 100
L4k Wysoko$¢ podnoszenia @ hs (mm) 3300 3040
4.5 Wysoko$¢ z wysunietym masztem hs (mm) 4109 3855
4.7 Wysokos¢ ostony gornej (kabina) © he (mm) 2338
4.7.1  |Wysoko$¢ kabiny (kabina otwarta) (mm) 2350
4.8 Wysokoé¢ fotela wzgledem SIP/stanowiska h7 (mm) 1318
412 |Wysoko$é zaczepu holowniczego h1o (mm) 526
419 | Dtugosc catkowita b1 (mm) 3908 ‘ 4108
4.20 |Dtugosc¢ do czota widet L2 (mm) 2908
421 | Szerokos¢ catkowita @ b1/bz (mm) 1373/ 1451 -/ 1451
-~ 4.22  |Wymiary widet DIN IS0 2331 gt./szer./dt. (mm) 50/120/1 000 50/125/1000 50/150/1 200
ft 4.23  |Karetka widet IS0 2328, klasa/typ A, B 3A
E 4.24 | Szerokos¢ karetki widet 7 bs (mm) 1219
2 431 |Przeéwit pod masztem, z tadunkiem m1 (mm) 130 ‘ 135
4.32 | Przeswit, centralnie pomiedzy osiami kot mz (mm) 177
4.33 |Wymiar tadunku b 12 x L s poprzecznie b1z x l¢ (mm) 1000x 1200 1000x 1200 ‘ 1000x 1200
4.34 | Szerokosc korytarza z zadanymi wymiarami tadunku Ast (mm) 4161
4341 §§§;2|;gjzil;0rytarza roboczego dla palet 1000 x 1200 umieszczonych Ast (mm) 4161
4342 fvzzedrtzlzilsec korytarza roboczego dla palet 800 x 1200 umieszczonych i) 4336
4.35 |Promien skretu Wa (mm) 2 41
4.36  |Wewnetrzny promien skretu b1z (mm) 313
[P e et e alem 0 pstae oy
4.42 |Wysoko$¢ stopnia (od podtoza do stopnia) (mm) 840
4.43 |Wysoko$¢ stopnia (mm) 490
5.1 Predko$¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku © km/h 20,0/21,0
w 5.1.1 Predkos$¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku, wstecz km/h 20,0/21,0
g 5.2 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/sek. 0,44 /0,60 0,38/0,47 0,36 /0,47
g 53 Predko$c¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/sek. 0,53/0,48 0,45/0,37
E 515 Sita uciagu, z tadunkiem/bez tadunku * N 6422/ 6561 6493/ 6 640 6487 /6627
E 5.6 Maks. sita uciggu, z tadunkiem/bez tadunku 1% N 17 203/17 725 17382 /17904 17377117 891
E 5.7 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku 1" % 81/11.8 771117 73/11,3
E 5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku 1% % 15,6 /23,0 14,9 /1227 14,11/222
e« 59 Czas przyspieszania, z tadunkiem/bez tadunku © s 51/4,6 52/ 4,6 53/4,6
510 |Hamulce robocze Hydrauliczne
6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW 2x /14,7
u 6.2 Moc znamionowa silnika unoszenia przy S3 15% kW 36
§ 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 A, B, C, nie 43536 A
E o4 Napiecie/pojemnosé nominalna akumulatora K5 (V)/(Ah) 80/840/930
é 6.5 Masa akumulatora (min./maks.) kg 2069 /2287
¥ 166 |zuzycie energii wg cykiu voI l;\l/:r;i/chzby i 106 1.2 123
8.1 Sterowanie napedem Elektroniczny AC
101 Cisnienie robocze osprzetu bar 155
% 10.2  |llo$¢ oleju dla osprzetu ™ I/min 60
Z |103 Pojemnosc¢ zbiornika oleju hydraulicznego l 49,6
10.7 |Poziom cisnienia akustycznego przy fotelu kierowcy ¥ dB (A) 68
10.8 |Zaczep holowniczy, typ DIN Sworzen
(1) Maks. akumulator (5) he podlega tolerancji +/- 5mm
(2) Standardowy/szeroki rozstaw kot (6) Fotel z petng amortyzacja w potozeniu opuszczonym
(3) Dolna krawedz widet (7) Z kratg ochronna tadunku doda¢ 30mm
(4) Bez kraty ochronnej tadunku (8) Ustawienie wydajnosci HiP



w 1.1 Producent Yale
Z 12 Oznaczenie modelu ERP 50VMé ‘ ERP 55VMé
E 1.3 Naped Elektryczny (akumulator)
] 1.4 Typ obstugi W pozycji siedzacej
< |15 Udzwig nominalny/obcigzenie nominalne Q) 5,0 ‘ 55
é 1.6 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 600
L s Odlegtos¢ tadunku, odlegtosc od osi kot do czota widet x (mm) 581 ‘ 591
1.9 Rozstaw osi y (mm) 2180
e (21 Ciezar roboczy kg 8656 8867
E, 2.2 Nacisk na 0$ z tadunkiem z przodu/z tytu @ kg 12236 /1420 13025/ 1342
S |23 Nacisk na os$ bez tadunku, z przodu/z tytu kg 4 467 | 4189 4520/ 4 347
3.1 Opony Superelastyczne
3.2 Rozmiar opon, z przodu 355/50-15
% 3.3 Rozmiar opon, z tytu 28 x 9-15
% 35 Liczba kot z przodu/z tytu (x = kota napedzane) 2X/2
3.6 Rozstaw kot, z przodu ? b1o (mm) -/ 1167
3.7 Rozstaw kot, tylna 0$ b1 (mm) 1143
41 Przechyt masztu /karetki widet do przodu/do tytu al/p(°) 6/8
4.2 Wysoko$¢ ze ztozonym masztem h1 (mm) 2320
4.3 Wolny skok @ hz (mm) 100
4ot Wysoko$¢ podnoszenia @ hs (mm) 3040
4.5 Wysoko$é¢ z wysunietym masztem hs (mm) 4030
4.7 Wysoko$¢ ostony gérnej (kabina) he (mm) 2338
4.7.1  |Wysoko$¢ kabiny (kabina otwarta) (mm) 2350
4.8 Wysokoé¢ fotela wzgledem SIP/stanowiska h7 (mm) 1318
412 |Wysoko$¢ zaczepu holowniczego h1o (mm) 526
419 | Dtugos¢ catkowita b1 (mm) 4326
4.20 |Dtugos$¢ do czota widet L2 (mm) 3126
421 | Szerokos¢ catkowita @ b1/bz (mm) -/1451
- 4.22  |Wymiary widet DIN IS0 2331 gt./szer./dt. (mm) 50/150 /1200 60/150/1 200
E 4.23 |Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B 4LA
E 4.24 | Szerokos¢ karetki widet 7 bs (mm) 1219
2 (431 Prze$wit pod masztem, z tadunkiem m1 (mm) 135
4.32 | Przeswit, centralnie pomiedzy osiami kot mz (mm) 177
4.33  |Wymiar tadunku b 12 x | s poprzecznie b1z x le (mm) 1000x 1200
4.34 | Szerokos$¢ korytarza z zadanymi wymiarami tadunku Ast (mm) 4 381 4391
4341 ié;:gl;zjﬁil;orytarza roboczego dla palet 1000 x 1200 umieszczonych Ast (mm) 4381 4391
4342 fvzzzrtzlzfnsec korytarza roboczego dla palet 800 x 1200 umieszczonych A () 4 555 ‘ 4 565
4.35 |Promien skretu Wa (mm) 2573
4.36 |Wewnetrzny promien skretu b1z (mm) 337
|l 1100 mm dtugote 1000 e (mm) 221 \ 223
4.42  |Wysoko$¢ stopnia (od podtoza do stopnia) (mm) 840
4.43  |Wysoko$¢ stopnia (mm) 490
5.1 Predkos$¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku © km/h 20,0/21,0 19.5/21,0
w511 Predkos$¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku, wstecz km/h 20,0/21,0 19,5/21,0
g 5.2 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/sek. 0,30/0.,46
g 53 Predko$c¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/sek. 0,46 /0,36
E 55 Sita uciagu, z tadunkiem/bez tadunku ¥ N 6602/ 6 442 6598/ 6 429
E 5.6 Maks. sita uciagu, z tadunkiem/bez tadunku "% N 17 326 /17 880 17312 /17 874
E 5.7 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku 1" % 67199 64197
E 5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku 1% % 13,7/215 13/21
& 59 Czas przyspieszania, z tadunkiem/bez tadunku © s 4,70/ 4,20 490/ 4,20
510 |Hamulce robocze Hydrauliczne
6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW 2x 14,7
g 6.2 Moc znamionowa silnika unoszenia przy S3 15% kW 36,0
§ 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 A, B, C, nie 43536 A
E o4 Napiecie/pojemnosé nominalna akumulatora K5 (V)/(Ah) 80/840/930
§ 6.5 Masa akumulatora (min./maks.) kg 2069 /2287
“ 66 |zuzycie energiiwg cyklu VDI 12 Emi/chzby ki 1310 13.40
8.1 Sterowanie napedem Elektroniczny AC
101 Cisnienie robocze osprzetu bar 155
W [10.2 |lloscoleju dlaosprzetu s l/min 60
Z 103 Pojemnosc¢ zbiornika oleju hydraulicznego l 49,6
10.7 |Poziom cisnienia akustycznego przy fotelu kierowcy ¥ dB (A) 68
10.8 |Zaczep holowniczy, typ DIN Sworzen

(9) wartos¢ dla 60 min
(10) wartos¢ dla 5 min

(11
(12
(13

) warto$¢ dla 30 min
) Ustawienie energooszczedne eLo
)

Zmienna

Wszystkie wartosci sa war

(14) LPAZ mierzony wedtug cyklow testowych oraz na podstawie warto$ci obcigzen zawartych

w normie EN12053

Ciezar na podstawie nastepujacych specyfikacji: kompletny wézek z dwustopniowym
masztem z ograniczonym wolnym skokiem 3350mm (ERP40VM) / 2990mm (ERP45-50VM) /

3100 mm (ERP50-55VMé), standardowa karetka, widtami o dtugosci 1000 mm (ERP40VM) / 1200
mm (ERP45-50VM; ERP50-55VMé) z kratg ochronna tadunku, uktadem hydraulicznym z obstuga

reczng i superelastycznymi oponami do két napedowych i kierujacych

Seria VM
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MIARY MASZTOW - ERP 40VM

Widty Zintegrowany przesuw boczny
hr hz+s hs+s h | Przechyt Srodek cigzkosci tadunku (kg) Srodek cigzkosci tadunku (kg)
(mm) (mm) (mm) (mm)
F| B 500 600 700 500 600 700
2-stopniowy maszt z ograniczonym wolnym skokiem (LFL)
2320 150 3350 | 4109% | 6 | 8 4000 3500 3480 4000 3500 3370
2470 150 3650 | 4409@ | 6 | 8 4000 3500 3470 4000 3500 3360
2770 150 4250 | 5009@| 6 | 8 4000 3500 3460 3990 3500 3350
3220 150 4950 |5709@ | 6 | 8 4000 3500 3430 3950 3500 3320
2320 | 1514 | 3375 | 41879 | 6 | 8 4000 3500 3500 4000 3500 3430
2470 | 16640 | 3675 | 44879 | 6 | 8 4000 3500 3490 4000 3500 3430
3-stopniowy maszt z ograniczonym wolnym skokiem (LFL)
2370 | 1564™ | 4950 | 5762% | 6 | 8 4000 3500 3440 3980 3500 3360
2470 | 1664M | 5250 | 6062° | 6 | 8 4000 3500 3430 3970 3500 3350
2570 | 1764" | 5550 | 6362% | 6 | 8 4000 3500 3420 3970 3500 3350
2770 | 1964 | 6000 | 6812% | 6 | 8 3890 3410 3320 3850 3410 3250

(1) Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku odja¢ 435 mm
(2) Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku doda¢ 482 mm

(3) Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku doda¢ 435 mm

MIARY MASZTOW - ERP 45VM, ERP 50VM

Widty Zintegrowany przesuw boczny Widty Zintegrowany przesuw boczny
Srodek cigzkosci tadunku (kg) Srodek cigzkosci tadunku (kg)
600 600

2-stopniowy maszt z ograniczonym wolnym skokiem (LFL)

hi h2+s hs+s ha Przechyt

(mm) (mm) (mm) (mm) Srodek ciezkosci tadunku (kg)

Srodek cigzkosci tadunku (kg)

2320 150 3090 | 3855% | 6 3950

2470 150 3390 | 4155@ | 6 3950

2770 150 3990 | 4755@ | 6 3950

3220 150 4690 | 5455@ | 6 3950

3620 150 5290 | 60557 | 6 3840
66552 | 6

2-stopniowy maszt z petnym wolnym skokiem (FFL)

“oio | 1ase [ asso [ aane |6 | a] so0 | ei0 | ass0 | eso0 | e | sm0 | wom | wom | 2m0 | e | sm | amo |

3-stopniowy maszt z petnym wolnym skokiem (FFL)

15587
16587
17580

5647
5947
6247

(1) Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku doda¢ 429 mm
(2)  Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku doda¢ 482 mm

(3) Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku odja¢ 429 mm

h1 h2+s ha+s
(mm) (mm) (mm)

1178 0@
137800
1478 0
1578 0@

P

hs
(mm)

Przechyt

Widty

Srodek cigzkosci tadunku (kg)

600

2-stopniowy maszt

& 729«
5682
5982
6282

MIARY MASZTOW - ERP 50VMé, ERP 55VMé6

Zintegrowany przesuw boczny

Srodek cigzkosci tadunku (kg)

z ograniczonym wolnym skokiem (LFL)

2-stopniowy maszt z petnym wolnym skokiem (FFL)

S0 |1 iearm 2w | aaur | 6 | o] a0 | oo | e | san | eos | 450 | som | sn | suo | sao | soo | son |

3-stopniowy maszt z petnym wolnym skokiem (FFL)

Widty

Srodek cigzkosci tadunku (kg)

600

1500 | 3090 | 4030 | 6
2470 150 | 3390 | 4330©@ | 6 5000
2770 150" | 3990 | 4930 | 6 4980
3220 150 | 4690 | 5630 | 6 4950
3620 1500 | 52900 | 6230 | 6 4760
150" | 5890 | 6830 | &

Zintegrowany przesuw boczny

Srodek cigzkosci tadunku (kg)

(1) W modelu ERP55VM6 doda¢ 10 mm

(2) Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku odjaé 282 mm

(3) Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku doda¢ 334 mm

(4)  Z przedtuzeniem kraty ochronnej tadunku doda¢ 282 mm

1

Wszystkie wartosci s war Inymiip ja tolerancj

o Seria VM






PRZELADUNEK MATERIALOW
W NASTEPUJACYCH
SEKTORACH:

3PL
Czesci samochodowe

Napoje

Swieza i mrozona zywnosc¢

Dystrybucja zywnosci
Przetwoérstwo zywnosci
Meble i wyposazenie wnetrz
Zdrowie i farmacja

Artykuty dla domu
Sprzedaz detaliczna

E-handel

O Yale”

Yale Materials Handling Corporation jest jednym z najstarszych producentéw
Dziatamy w branzy podnosnikéw od 1875 roku i wykorzystujemy to
doswiadczenie, aby pomac klientom w rozwigzywaniu probleméw
zwigzanych z transportem bliskim materiatow. Nasza petna linia wézkow
podnos$nikowych obejmuje zakres udzwigu od 1 do 16 ton i jest napedzana
silnikami spalinowymi lub elektrycznymi. Yale oferuje réwniez rozwigzania z
zakresu robotyki, telemetrii, zarzadzania flotg, czesci, finansowania i szkolen.
0d tradycyjnych wdzkéw podnos$nikowych po nowe technologie - naszym
celem kazdego dnia jest wspdtpraca z nasza ogoélnokrajowa siecig dealerska
w celu ciggtego doskonalenia i dostarczania rozwigzan i sposobow, ktérych
klient potrzebuje w danym momencie.

Yale Lift Truck Technologies
Centennial House

Frimley Business Park
Frimley

Surrey

GU16 7SG

Zjednoczone Krolestwo

www.yale.com

Bezpieczenstwo: Wszystkie produkty Yale sprzedawane do krajow UE, Zjednoczonego Krélestwa i Turcji sa
zgodne z unijnymi wymogami dyrektywy maszynowej 2006/42/WE i zawieraja oznaczenie C € . Wézki Yale
sprzedawane do innych krajow moga by¢ zaméwione do produkcji zgodnie z wymaganiami Dyrektywy
Maszynowej i w przypadku takiego zaméwienia beda zawieraty oznaczenie C€ .

HYSTER-YALE UK LIMITED dziatajaca pod nazwa Yale Lift Truck Technologies. Adres siedziby: Centennial House,
budynek 4,5, Frimley Business Park, Frimley, Surrey, GU16 7SG, Zjednoczone Krélestwo. Zarejestrowana w Anglii
i Walii. Numer rejestracyjny firmy: 02636775.

©2023 Hyster-Yale Group, Inc. Wszelkie prawa zastrzezone. YALE i YALEYsa znakami towarowymi firmy
Hyster-Yale Group, Inc. W6zki moga by¢ przedstawione z wyposazeniem opcjonalnym i/lub funkcjami
niedostepnymi w niektorych regionach. Na osiagi wozka moze mie¢ wptyw stan pojazdu, jego wyposazenie i
warunki pracy. Specyfikacje moga ulec zmianie bez powiadomienia.

Uwaga: Podczas pracy z uniesionym tadunkiem nalezy zachowac szczegélng ostroznosc. Operator powinien
przej$¢ szkolenie oraz przeczytac instrukcje obstugi i stosowac sie do podanych w niej zalecen. Jezeli ktéras z

przedstawionych informacji jest krytyczna w Twoich warunkach pracy, skonsultuj sie z dealerem Yale®.
Broszura nr 220991898 Wer.00 (0323DMS) PL



