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LIFT TRUCK TECHNOLOGIES

MP16-27

1600 - 2 200 kg

Seria MP

Elektryczne wozki
paletowe
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VDI 2198 — SPECYFIKA

1.1 Producent Yale
Y |12 Oznaczenie modelu MP16 | MP18 | MP20 | MP22
‘é 1.3 Naped Elektryczny (akumulator)
g 1.4 Typ obstugi Obstuga piesza
E 1.5 Udzwig znamionowy/Obciazenie znamionowe Q) 1,6 | 1,8 | 2,0 | 2,2
E |16 Srodek cigzkoéci tadunku ¢ (mm) 600
E 1.8 Srodek ciezkoéci tadunku, odlegtosé osi kota napedowego do grzbietu widet ™ |x (mm) 955
19 Rozstaw osi ! y (mm) 1368 1440
E 2.1 Masa uzytkowa %2 kg 545 632
No22 Nacisk na 0$ z tadunkiem z przodu/z tytu kg 841 /1304 893 /1452 983 /1649 1032/1800
= 2.3 Nacisk na o$ bez tadunku, z przodu/z tytu @ kg 425/120 489 /143
3.1 Opony, z przodu/z tytu Poliuretanowe
32 Rozmiar opon, przednia 0$ o (mm x mm) 250x 75
> |33 Rozmiar opon, tylna 0$ 2 (mm x mm) 85x 110
§ 3.4 Kota dodatkowe (rozmiar) o (mm x mm) 100 x 40
° 85 Liczba kot z przodu/z tytu (x = kota napedzane) Tx+2/2
3.6 Rozstaw koét, przednia 0$ bio (mm) 461
3.7 Rozstaw két, tylna 0$ b1 (mm) 390
4. Wysoko$¢ podnoszenia hs (mm) 130
49 Wysokos¢ dyszla w potozeniu do jazdy, min./max. h1s (mm) 74411221
415 |Wysoko$é w pozycji opuszczonej his (mm) 85
419 | Dtugos¢ catkowita " b (mm) 1734 1806
4.20 |Dtugos¢ do czota widet l2 (mm) 578 650
% |4.21 |Szerokos¢ catkowita b1/ bz (mm) 712
E 422 |Wymiary widet ™ gt./szer./dt. (mm) 641172 /1156
; 4.25 |Rozstaw widet bs (mm) 560
4.32 | Przeswit, centralnie pomiedzy osiami kot mz2 (mm) 21
4,33 |Wymiary tadunku b1z x le b1z x le -
4.34.1 | Szeroko$é robocza dla palet 1000 mm x 1200 mm umieszczonych w poprzek @ |Ast (mm) 2337 2 409
4.34.2 | Szerokos¢ robocza dla palet 800 mm x 1200 mm umieszczonych wzdtuznie ™ | Ast (mm) 2204 2276
4.35 |Promien skretu Wa (mm) 1535 1607
w |51 Predkosc jazdy z tadunkiem/bez tadunku km/h 6/6
g 511 |Predkos¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku, wstecz km/h 6/6
g 5.2 Predko$¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,04 /0,05
E 53 Predkosc¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,09 /0,04
§ 5.7 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 55/15 5/15 4,5/15 4/15
E 5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku ¥ % 10/20(12/24) 97/20(10,8/24) 8/20(9,6/24) 751209/ 24)
& 510 |Hamulce robocze Elektromagnetyczny
6.1 Silnik napedowy, moc przy S2 60 minut kW 1,25
6.2 Silnik podnoszenia, moc przy S3 15% kW 1.2
E 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/ 35/ 36 AB,C, nie B
g 6.4 Napiecie / pojemno$¢ znamionowa akumulatora K5 (V)/(Ah) 24 /250 24/ 250 24/375 24/375@
£ |es5 Masa wtasna akumulatora” @ kg 212 288
E 6.6 Zuzycie energii wg DIN EN 16796 kWh/h 0,32 0,36 0,41
6.7 Wydajnos¢ obrotowa zgodnie z VDI 2198 l/h 89 110 120
6.8 Wydajnos$¢ obrotowa zgodnie z VDI 2198 t/kWh 112 17 19
8.1 Typ jednostki napedowej Sterownik pragdu zmiennego
10.7 |Poziom ci$nienia akustycznego przy fotelu kierowcy dB (A) <70

W modelach MP16 / MP18 dostepne sa akumulatory 150Ah, 210Ah.

(1) Patrz .Tabela akumulatoréw”

(2) Podane warto$ci moga oscylowaé w granicach +/- 5%

(3) Warto$ci w nawiasach sg opcjonalne

(4) Dostepne akumulatory litowo-jonowe 150Ah, 210Ah and 50Ah, 60Ah, 100Ah, 120Ah

(5) Dostepne akumulatory litowo-jonowe 150Ah, 210Ah, 250Ah, 315Ah and 50Ah, 60Ah, 100Ah,
120Ah, 200Ah

(6) Dostepne akumulatory litowo-jonowe 210Ah, 250Ah, 315Ah and 50Ah, 100Ah, 200Ah




TOROW - SERIA MP

bs = 520MM - 560MM - 670MM

Akumulator 375/ 315 AH
w 1.6 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 400 500 600 700 800 400 500 600 700 800
<2
E \5' 1.8 Odlegtos¢ tadunku, odlegtos$¢ od osi kot do czota widet x (mm) 599 805 955 1199 1399 599 805 955 1199 1399
28
£ 19 Rozstaw osi y (mm) 1084 1290 1440 1684 1884 1084 1290 1440 1684 1884
2.1 Cigzar roboczy kg 612 623 632 646 657 456 467 476 490 501
x kg (przod) 809 944 983 1106 1166 753 756 759 763 767
< (2.2 Obciazenie osi, z tadunkiem @
™ kg (tyt) 1803 1679 1649 1540 1491 1703 171 1717 1727 1734
© kg (przod) 441 471 489 513 529 140 143 146 150 154
2.3 Nacisk na o$ bez tadunku
kg (tyt) 171 152 143 133 128 316 324 330 340 347
419 | Dtugo$¢ catkowita (obstuga piesza) i (mm) 1450 1656 1806 2050 2250 1450 1656 1806 2050 2250
4.20 |Dtugos¢ do czota widet (obstuga piesza) L2 (mm) 650 650 650 650 650 650 650 650 650 650
z 4.22 | Dtugos¢ widet L(mm) 800 1006 1156 1400 1600 800 1006 1156 1400 1600
< .
S |4.:34 |Korytarzroboczy dia palet1000x 1200 mm umieszczonych W | sy o) | 2173 | 2288 | 2409 | 2683 | 2972 | 2173 | 2288 | 2409 | 2683 | 2972
; poprzek (obstuga piesza)
4.34.2 | Kerytarz roboczy dia palet 800 x 1200 mm umieszczonych Astmm) | 2173 | 2219 | 2276 | 2451 | 2698 | 2173 | 2219 | 2276 | 2451 | 2698
wzdtuznie (obstuga piesza)
4.35 | Promien skretu (obstuga piesza) Wa (mm) 1251 1457 1607 1851 2051 1251 1457 1607 1851 2051
. E 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/ 35/ 36 AB,C, nie B Nie
x
w ‘E 6.4 Napiecie/pojemnos¢ akumulatora przy 5 godzinach pracy (V) 7 (Ah) 24/375-315 24/2009
w
= 6.5 Masa wtasna akumulatora " kg 288 132

(1) Podane warto$ci moga oscylowa¢ w granicach +/- 5%
(2) Obcigzenie osi LADUNKIEM = 2000 kg

(3)  Akumulator litowo-jonowy

OW - SERIA MP

bs = 520MM - 560MM - 670MM
Akumulator 250/ 210 AH
w 1.6 Srodek cigzkosci tadunku ¢ (mm) 400 500 600 700 800 400 500 600 700 800
gy
Eé‘ 1.8 Odlegtosc¢ tadunku, odlegtos$c od osi kot do czota widet x (mm) 599 805 955 1199 1399 599 805 955 1199 1399
8
z 1.9 Rozstaw osi y (mm) 1012 1218 1368 1612 1812 1012 1218 1368 1612 1812
2.1 Cigzar roboczy kg 525 536 545 559 570 (A1) 1E) )€ B9k 588l 5449
@ kg (przod) 776 910 945 1066 1123 768 771 774 909 945
< 2.2 Obcigzenie osi, z tadunkiem ?
™ kg (tyt) 1749 1626 1600 1493 1447 1731 1739 1745 1624 1599
© kg (przod) 382 409 425 447 461 363 371 378 407 424
2.3 Nacisk na 0s bez tadunku
kg (tyt) 143 127 120 112 109 136 139 141 126 120
419 | Dtugos¢ catkowita (obstuga piesza) b1 (mm) 1378 1584 1734 1978 2178 1378 1584 1734 1978 2178
4.20 |Dtugosc do czota widet (obstuga piesza) L2 (mm) 578 578 578 578 578 578 578 578 578 578
E 4.22 | Dtugosc¢ widet L(mm) 800 1006 1156 1400 1600 800 1006 1156 1400 1600
< ]
S |4.34 |Korytarzroboczy dla palet 1000x 1200 mm umieszczonyeh W |y ) | 2101 | 2216 | 2337 | 2611 | 2900 | 2100 | 2216 | 2337 | 2em | 2900
; poprzek (obstuga piesza)
4.34. | Korytarz roboczy dla palet 800 x 1200 mm umieszczonych Ast(mm) | 2101 | 2147 | 2204 | 2379 | 2626 | 2101 | 2147 | 2204 | 2379 | 2626
wzdtuznie (obstuga piesza)
4.35 |Promien skretu (obstuga piesza) Wa (mm) 1179 1385 1535 1779 1979 1179 1385 1535 1779 1979
, ; 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/ 35/ 36 A,B,C, nie B Nie
<
u g 6.4 Napiecie/pojemnos¢ akumulatora przy 5 godzinach pracy (V) 7 (Ah) 24/250-210 24/ 250
w
E 6.5 Masa wtasna akumulatora kg 212 180
(1) Podane wartosci moga oscylowaé w granicach +/- 5%
(2) Obciagzenie osi tADUNKIEM = 2000 kg
(3) Obejmuje ciezar wywazajacy 6 kg
(4) Wersja z obudowa z polipropylenu
Wszystkie wartos$ci sg war ymi i podlegajj toler:




ATOROW - SERIA MP

bs = 520MM - 560MM - 670MM
Akumulator 150 AH
w 1.6 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 400 500 600 700 800 400 500 600 700 800
gy
E \5' 1.8 Odlegtos¢ tadunku, odlegtos$¢ od osi kot do czota widet x (mm) 599 805 955 1199 1399 599 805 955 1199 1399
28
£ 19 Rozstaw osi y (mm) 950 1156 1306 1550 1750 950 1156 1306 1550 1750
2.1 Cigzar roboczy kg 449 460 469 483 494 430 441 450 464 475
x kg (przod) 748 881 912 1032 1086 729 862 893 1013 1067
< (2.2 Obciazenie osi, z tadunkiem @
™ kg (tyt) 1701 1579 1557 1451 1408 1701 1579 1557 1451 1408
© kg (przod) 328 352 367 387 400 314 337 352 371 384
2.3 Nacisk na 0$ bez tadunku
kg (tyt) 121 108 102 96 94 116 104 98 93 91
419 | Dtugo$¢ catkowita (obstuga piesza) i (mm) 1316 1522 1672 1916 2116 1316 1522 1672 1916 2116
4.20 |Dtugos¢ do czota widet (obstuga piesza) L2 (mm) 516 516 516 516 516 516 516 516 516 516
z 4.22 | Dtugos¢ widet L(mm) 800 1006 1156 1400 1600 800 1006 1156 1400 1600
< .
S |4.:347 |Korytarzroboczy dia palet 1000x 1200 mm umieszczonych W | x gy o) | 2039 | 2154 | 2275 | 2549 | 2838 | 2039 | 2154 | 2275 | 2549 | 2838
; poprzek (obstuga piesza)
4.34.2 | Korvtarz roboczy dia palet 800 x 1200 mm umieszczonych Ast(mm) | 2039 | 2085 | 2142 | 2317 | 2564 | 2039 | 2085 | 2142 | 2317 | 2564
wzdtuznie (obstuga piesza)
4.35 |Promien skretu (obstuga piesza) Wa (mm) 1117 1323 1473 1717 1917 1117 1323 1473 1717 1917
. E 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 AB,C, nie Nie Nie
x
w ‘E 6.4 Napiecie/pojemnos¢ akumulatora przy 5 godzinach pracy (V) 7 (Ah) 24/ 150 24 /1509
w
= 6.5 Masa wtasna akumulatora " kg 144 125
(1) Podane warto$ci moga oscylowa¢ w granicach +/- 5%
(2) Obcigzenie osi LADUNKIEM = 2000 kg
(3) Wersja z obudowa z polipropylenu
bs = 520MM - 560MM - 670MM
Akumulator 150 AH
w 1.6 Srodek cigzkosci tadunku ¢ (mm) 400 500 600 700 800 400 500 600 700 800
-
Eé‘ 1.8 Odlegtosc¢ tadunku, odlegtos$c od osi kot do czota widet x (mm) 599 805 955 1199 1399 599 805 955 1199 1399
23
z 1.9 Rozstaw osi y (mm) 950 1156 1306 1550 1750 950 1156 1306 1550 1750
2.1 Cigzar roboczy kg 367 378 387 401 412 350 361 370 384 395
@ kg (przod) 723 726 729 734 737 718 721 724 728 732
< 2.2 Obcigzenie osi, z tadunkiem ?
™ kg (tyt) 1644 1652 1658 1667 1675 1632 1640 1646 1656 1663
© kg (przod) 112 115 118 123 126 107 110 113 17 121
2.3 Nacisk na 0$ bez tadunku
kg (tyt) 255 263 269 278 286 243 251 257 267 274
419 | Dtugos¢ catkowita (obstuga piesza) b1 (mm) 1316 1522 1672 1916 2116 1316 1522 1672 1916 2116
4.20 | Dtugos¢ do czota widet (obstuga piesza) L2 (mm) 516 516 516 516 516 516 516 516 516 516
E 4.22 | Dtugosc¢ widet L(mm) 800 1006 1156 1400 1600 800 1006 1156 1400 1600
< ;
S |4.34 |Korytarzroboczy dia palet 1000x 1200 mm umieszczonyeh W |y ) | 2039 | 2154 | 2275 | 2549 | 2838 | 2039 | 2154 | 2275 | 2549 | 2838
; poprzek (obstuga piesza)
4342 | ‘orytarz roboczy da palet 800 x 1200 mm umieszczonych Ast(mm) | 2039 | 2085 | 2142 | 2317 | 2564 | 2039 | 2085 | 2142 | 2317 | 2564
wzdtuznie (obstuga piesza)
4.35 |Promien skretu (obstuga piesza) Wa (mm) 1117 1323 1473 1717 1917 1117 1323 1473 1717 1917
, ; 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 A,B.C, nie Nie Nie
<
u g 6.4 Napiecie/pojemnos¢ akumulatora przy 5 godzinach pracy (V) / (Ah) 24/50@ 247160
w
E 6.5 Masa wtasna akumulatora kg 62 45

(1) Podane wartos$ci moga oscylowaé w granicach +/- 5%
(2) Obcigzenie osi tADUNKIEM = 2000 kg
(3)  Akumulator litowo-jonowy




bs = 520MM - 560MM - 670MM
Akumulator 150 AH
w 1.6 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 400 500 600 700 800
Suw
< Z
E \5' 1.8 Odlegtosc¢ tadunku, odlegtos$¢ od osi kot do czota widet x (mm) 599 805 955 1199 1399
28
e 19 Rozstaw osi y (mm) 950 1156 1306 1550 1750
2.1 Cigzar roboczy kg 380 391 400 414 425
x kg (przod) 7271 7305 7332 7375 740,8
< (2.2 Obciazenie osi, z tadunkiem @
™ kg (tyt) 1653 1661 1667 1677 1684
© kg (przod) 1161 19,5 1222 126,5 129,8
2.3 Nacisk na 0$ bez tadunku
kg (tyt) 2639 271,5 2778 2875 295,2
419 | Dtugo$¢ catkowita (obstuga piesza) i (mm) 1316 1522 1672 1916 2116
4.20 |Dtugosc do czota widet (obstuga piesza) L2 (mm) 516 516 516 516 516
% |422 |Dtugos¢ widet L(mm) 800 1006 1156 1400 1600
< .
S (4341 Korytarz robuczyd}a palet 1000 x 1200 mm umieszczonych w o 2039 2154 2275 2549 2838
; poprzek (obstuga piesza)
4342 Korytgrz_ roboczy dla_palet 800 x 1200 mm umieszczonych Ast (mm) 2039 2085 2142 2317 2564
wzdtuznie (obstuga piesza)
4.35 | Promien skretu (obstuga piesza) Wa (mm) 1117 1323 1473 1717 1917
. E 6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 AB,C, nie Nie
X
w ‘E 6.4 Napiecie/pojemno$¢ akumulatora przy 5 godzinach pracy (V) 7 (Ah) 2471209
w
|‘E 6.5 Masa wtasna akumulatora " kg 75

(1) Podane warto$ci moga oscylowa¢ w granicach +/- 5%
(2) Obcigzenie osi LADUNKIEM = 2000 kg

(3)  Akumulator litowo-jonowy

1 Py

Wszystkie wartosci s3 wartosciami i ymiip ja toler:




PRZELADUNEK MATERIALOW
W NASTEPUJACYCH
SEKTORACH:

3PL
Czesci samochodowe

Napoje

Swieza i mrozona zywnosc¢

Dystrybucja zywnosci
Przetwoérstwo zywnosci
Meble i wyposazenie wnetrz
Zdrowie i farmacja

Artykuty dla domu
Sprzedaz detaliczna

E-handel

O Yale”

Yale Materials Handling Corporation jest jednym z najstarszych producentéw
Dziatamy w branzy podnosnikéw od 1875 roku i wykorzystujemy to
doswiadczenie, aby pomac klientom w rozwigzywaniu probleméw
zwigzanych z transportem bliskim materiatow. Nasza petna linia wézkow
podnos$nikowych obejmuje zakres udzwigu od 1 do 16 ton i jest napedzana
silnikami spalinowymi lub elektrycznymi. Yale oferuje réwniez rozwigzania z
zakresu robotyki, telemetrii, zarzadzania flotg, czesci, finansowania i szkolen.
0d tradycyjnych wdzkéw podnos$nikowych po nowe technologie - naszym
celem kazdego dnia jest wspdtpraca z nasza ogoélnokrajowa siecig dealerska
w celu ciggtego doskonalenia i dostarczania rozwigzan i sposobow, ktérych
klient potrzebuje w danym momencie.

Yale Lift Truck Technologies
Centennial House

Frimley Business Park
Frimley

Surrey

GU16 7SG

Zjednoczone Krolestwo

www.yale.com

Bezpieczenstwo: Wszystkie produkty Yale sprzedawane do krajow UE, Zjednoczonego Krélestwa i Turcji sa
zgodne z unijnymi wymogami dyrektywy maszynowej 2006/42/WE i zawieraja oznaczenie C € . Wézki Yale
sprzedawane do innych krajow moga by¢ zaméwione do produkcji zgodnie z wymaganiami Dyrektywy
Maszynowej i w przypadku takiego zaméwienia beda zawieraty oznaczenie C€ .

HYSTER-YALE UK LIMITED dziatajaca pod nazwa Yale Lift Truck Technologies. Adres siedziby: Centennial House,
budynek 4,5, Frimley Business Park, Frimley, Surrey, GU16 7SG, Zjednoczone Krélestwo. Zarejestrowana w Anglii
i Walii. Numer rejestracyjny firmy: 02636775.

©2023 Hyster-Yale Group, Inc. Wszelkie prawa zastrzezone. YALE i YALEYsa znakami towarowymi firmy
Hyster-Yale Group, Inc. W6zki moga by¢ przedstawione z wyposazeniem opcjonalnym i/lub funkcjami
niedostepnymi w niektorych regionach. Na osiagi wozka moze mie¢ wptyw stan pojazdu, jego wyposazenie i
warunki pracy. Specyfikacje moga ulec zmianie bez powiadomienia.

Uwaga: Podczas pracy z uniesionym tadunkiem nalezy zachowac szczegélng ostroznosc. Operator powinien
przej$¢ szkolenie oraz przeczytac instrukcje obstugi i stosowac sie do podanych w niej zalecen. Jezeli ktéras z

przedstawionych informacji jest krytyczna w Twoich warunkach pracy, skonsultuj sie z dealerem Yale®.
Broszura nr 220991610 Wer.00 (0323DMS) PL



