
Wózek niskopoziomowy 
do kompletacji 
zamówień (LLOP)

Seria MO

1 000 - 2 500 kg

S P E C Y F I K AC JA  T E C H N I C Z N A

MO10-25
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WYMIARY WÓZKA – MO10L
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WYMIARY WÓZKA – MO20, MO25
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WYMIARY WÓZKA – MO20, MO25
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WYMIARY WÓZKA – MO20P
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WYMIARY WÓZKA – MO20P
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VDI 2198 – SPECYFIKACJA OGÓLNA – SERIA MO
IN

FO
R

M
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1.1 Producent Yale

1.2 Oznaczenie modelu MO20 MO25

1.3 Napęd Elektryczny (akumulator)

1.4 Typ obsługi Wózek do kompletacji zamówień

1.5 Udźwig znamionowy/ładunek znamionowy Q (t) 2 000

1.6 Środek ciężkości ładunku c (mm) 1 200 (1)

1.8 Odległość ładunku, odległość osi kół od czoła wideł (2) x (mm) 1 405 1 860

1.9 Rozstaw osi (2) y (mm) 2 608 3 208

M
A

S
Y

2.1 Masa użytkowa kg 1 050 (3) 1 195 (3) 1 225 (3) 1 165 1 310

2.2 Nacisk na oś z ładunkiem z przodu/z tyłu kg 883 / 2 167 955 / 2 240 975 / 2 250 1 370 / 2 295 1 442 / 2 368

2.3 Nacisk na oś bez ładunku, z przodu/z tyłu kg 793 / 257 865 / 330 885 / 340 905 / 260 977 / 333

O
P

O
N

Y

3.1 Opony, z przodu/z tyłu Vulkollan

3.2 Rozmiar opon, przednia oś ø (mm x mm) 254 x 90

3.3 Rozmiar opon, tylna oś ø (mm x mm) 85 x 90

3.4 Koła dodatkowe (rozmiar) ø (mm x mm) 150 x 79

3.5 Liczba kół z przodu/z tyłu (x = koła napędzane) 1x + 1/4

3.6 Rozstaw kół, przednia oś b10 (mm) 437

3.7 Rozstaw kół, tylna oś b11 (mm) 380

W
Y

M
IA

R
Y

4.2 Wysokość ze złożonym masztem h1 (mm) 1 360 1 878 1 360

4.4 Wysokość podnoszenia h3 (mm) 120

4.5 Wysokość z wysuniętym masztem h4 (mm) - 2 340 3 228 - 2 340

4.8 Wysokość fotela względem SIP/wysokości stanowiska h7 (mm) 152

4.9 Wysokość dyszla w położeniu do jazdy, min./max. h14 (mm) 1 317

4.12 Wysokość zaczepu holowniczego h10 (mm) -

4.14 Wysokość stanowiska w stanie podniesionym h12 (mm) - 980 1 500 - 980

4.15 Wysokość w pozycji opuszczonej h13 (mm) 85

4.17 Wysięg l5 (mm) -

4.19 Długość całkowita (2) l1 (mm) 3 764 3 909

4.20 Długość do czoła wideł (2) l2 (mm) 1 410 1 555

4.21 Szerokość całkowita b1/b2 (mm) 796

4.22 Wymiary wideł ISO 2331 (2) gł./szer./dł. (mm) 60 / 184 / 2356

4.25 Rozstaw ramion wideł b5 (mm) 560

4.32 Prześwit, centralnie pomiędzy osiami kół m2 (mm) 25

4.33 Wymiary ładunku b12 x l6 umieszczonego poprzecznie b12 × l6 (mm) 800 x 1 200 (1)

4.34.1 Szerokość korytarza dla palet 1 000 × 1 200 umieszczonych w poprzek (2) Ast (mm) 3 737 (1) 4 662 (1)

4.34.2 Szerokość korytarza dla palet 800 × 1 200 umieszczonych wzdłużnie (2) Ast (mm) 3 462 (1) 4 385 (1)

4.35 Promień skrętu Wa (mm) 2 813 (1) 3 413 (1)

P
A

R
A

M
E

TR
Y 

R
O

B
O

C
ZE

5.1 Prędkość jazdy z ładunkiem/bez ładunku km/h 8,5 / 10,5 (4)

5.1.1 Prędkość jazdy z ładunkiem/bez ładunku, wstecz km/h 8 / 8

5.2.1 Prędkość podnoszenia z ładunkiem/bez ładunku (Widły) m/s 0,027 / 0,039

5.2.2 Prędkość podnoszenia z ładunkiem/bez ładunku (kabina) m/s - 0,189 / 0,189 - 0,189 / 0,189

5.3.1 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku (Widły) m/s 0,038 / 0,018

5.3.2 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku (kabina) m/s - 0,162 / 0,162 - 0,162 / 0,162

5.5 Ciąg dyszla, z ładunkiem/bez ładunku N -

5.6 Maks. ciąg dyszla, z ładunkiem/bez ładunku N -

5.7 Zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 6 / 20

5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 10 / 20

5.9 Czas przyśpieszenia, z ładunkiem/bez ładunku s 7,6 / 5,3 8,9 / 5,5

5.10 Hamulce robocze Elektromagnetyczny

E
LE

K
TR

YC
ZN

Y

6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW 2,6

6.2 Dane znamionowe silnika jezdnego S3 15% kW 1,2 2 1,2 2

6.3 Akumulator zgodny z normą DIN 43531/35/36 A, B, C, nie Nie

6.4 Napięcie/pojemność nominalna akumulatora K5 (V)/(ah) 24 / 465 (3) 24 / 620

6.5 Masa akumulatora kg 366 480

6.6 Zużycie energii wg cyklu VDI (5) kWh/h  
dla liczby cykli

1,13

8.1 Typ jednostki napędowej Sterownik prądu zmiennego

10.7 Średni poziom hałasu na wysokości uszu operatora wg EN 12053 dB (A) < 67,5

(1)	 Dotyczy 2 palet = 2400 mm

(2)	 Dla modeli MO20, MO25 patrz Tabela „A”

(3)	� Dostępny akumulator 500 Ah - patrz Tabela „A”. Z akumulatorem 500 Ah ciężar roboczy 
1069 kg (MO20 stała kabina), 1214 kg (MO20 kabina podnoszona 980 mm), 1244 kg (MO20 
kabina podnoszona 1500 mm)

(4)	 Opcjonalnie 10/13 km/h (MO20-MO20P) i 9/13 km/h (MO25)

(5)	 Wartość uzyskana przy 40 cyklach

(6)	 Opcjonalnie 12/13 km/h (MO10L)

Wszystkie wartości są wartościami nominalnymi i podlegają tolerancjom. 
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VDI 2198 – SPECYFIKACJA OGÓLNA – SERIA MO
IN
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1.1 Producent Yale

1.2 Oznaczenie modelu MO25 MO10L MO20P

1.3 Napęd: elektryczny (z baterii lub z sieci), diesel, benzyna, gaz Elektryczny (akumulator)

1.4 Typ obsługi Wózek do kompletacji zamówień

1.5 Udźwig znamionowy/ładunek znamionowy Q (t) 2 500 1 000 2 000

1.6 Środek ciężkości ładunku c (mm) 1 200 (1) 600 1 200 (1)

1.8 Odległość ładunku, odległość osi kół od czoła wideł (2) x (mm) 1 860 486 1 682

1.9 Rozstaw osi (2) y (mm) 3 208 1 740 2 936

M
A

S
Y

2.1 Masa użytkowa kg 1 340 1 045 1 190 1 220 1 365

2.2 Nacisk na oś z ładunkiem z przodu/z tyłu kg 1 462 / 2 378 622 / 1 413 695 / 1 485 1 089 / 2 131 1 161 / 2 204

2.3 Nacisk na oś bez ładunku, z przodu/z tyłu kg 977 / 343 722 / 323 795 / 395 834 / 386 906 / 459

O
P

O
N

Y

3.1 Opony, z przodu/z tyłu Vulkollan

3.2 Rozmiar opon, przednia oś ø (mm x mm) 254 x 90

3.3 Rozmiar opon, tylna oś ø (mm x mm) 85 x 90 85 x 100 85 x 70

3.4 Koła dodatkowe (rozmiar) ø (mm x mm) 150 x 79

3.5 Liczba kół z przodu/z tyłu (x = koła napędzane) 1x + 1/4 1x + 1/2 1x + 1/4

3.6 Rozstaw kół, przednia oś b10 (mm) 437

3.7 Rozstaw kół, tylna oś b11 (mm) 380 390 372

W
Y

M
IA

R
Y

4.2 Wysokość ze złożonym masztem h1 (mm) 1 878 1 360

4.4 Wysokość podnoszenia h 3 (mm) 120 690

4.5 Wysokość z wysuniętym masztem h4 (mm) 3 228 - 2 340 - 2 340

4.8 Wysokość fotela względem SIP/wysokości stanowiska h7 (mm) 152

4.9 Wysokość dyszla w położeniu do jazdy, min./max. h14 (mm) 1 317

4.12 Wysokość zaczepu holowniczego h10 (mm) -

4.14 Wysokość stanowiska w stanie podniesionym h12 (mm) 1 500 - 980 - 980

4.15 Wysokość w pozycji opuszczonej h13 (mm) 85 90 85

4.17 Wysięg l5 (mm) -

4.19 Długość całkowita (2) l1 (mm) 3 909 2 619 3 816

4.20 Długość do czoła wideł (2) l2 (mm) 1 555 1 459 1 460

4.21 Szerokość całkowita b1/b2 (mm) 796

4.22 Wymiary wideł ISO 2331 (2) gł./szer./dł. (mm) 60 / 184 / 2 356 60 / 180 / 1 160 68 / 192 / 2 356

4.25 Rozstaw ramion wideł b5 (mm) 560 570 564

4.32 Prześwit, centralnie pomiędzy osiami kół m2 (mm) 25 48 20

4.33 Wymiary ładunku b12 x l6 umieszczonego poprzecznie b12 × l6 (mm) 800 x 1 200 (1) 800 x 1 200 800 x 1 200 (1)

4.34.1 Szerokość korytarza dla palet 1 000 × 1 200 umieszczonych w poprzek (2) Ast (mm) 4 662 (1) 2 885 4 250 (1)

4.34.2 Szerokość korytarza dla palet 800 × 1 200 umieszczonych wzdłużnie (2) Ast (mm) 4 385 (1) 2 913 3 968 (1)

4.35 Promień skrętu Wa (mm) 3 413 (1) 1 895 3 142 (1)

P
A

R
A

M
E

TR
Y 

R
O

B
O

C
ZE

5.1 Prędkość jazdy z ładunkiem/bez ładunku km/h 8,5 / 10,5 (4) 10,5 / 10,5 (6) 8,5 / 10,5 (4)

5.1.1 Prędkość jazdy z ładunkiem/bez ładunku, wstecz km/h 8 / 8

5.2.1 Prędkość podnoszenia z ładunkiem/bez ładunku (Widły) m/s 0,027 / 0,039 0,087 / 0,233 0,060 / 0,150

5.2.2 Prędkość podnoszenia z ładunkiem/bez ładunku (kabina) m/s 0,189 / 0,189 - 0,189 / 0,189 - 0,189 / 0,189

5.3.1 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku (Widły) m/s 0,038 / 0,018 0,173 / 0,154 0,147 / 0,126

5.3.2 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku (kabina) m/s 0,162 / 0,162 - 0,162 / 0,162 - 0,162 / 0,162

5.5 Ciąg dyszla, z ładunkiem/bez ładunku N -

5.6 Maks. ciąg dyszla, z ładunkiem/bez ładunku N -

5.7 Zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 6 / 20

5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 10 / 20

5.9 Czas przyśpieszenia, z ładunkiem/bez ładunku s 8,9 / 5,5 7,0 / 5,2 7,6 / 5,3

5.10 Hamulce robocze Elektromagnetyczny

E
LE

K
TR

YC
ZN

Y

6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW 2,6

6.2 Dane znamionowe silnika jezdnego S3 15% kW 2

6.3 Akumulator zgodny z normą DIN 43531/35/36 A, B, C, nie Nie

6.4 Napięcie/pojemność nominalna akumulatora K5 (V)/(ah) 24 / 620 24 / 465

6.5 Masa akumulatora kg 480 366

6.6 Zużycie energii wg cyklu VDI (5) kWh/h  
dla liczby cykli

1,13

8.1 Typ jednostki napędowej Sterownik prądu zmiennego

10.7 Średni poziom hałasu na wysokości uszu operatora wg EN 12053 dB (A) < 67,5 < 68,5
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WYMIARY AKUMULATORÓW – SERIA MO
b5  = 480mm - 530mm - 560mm - 670mm
b11 = 300mm - 350mm - 380mm - 490mm 

Dla wszystkich akumulatorów
Akumulator litowo-jonowy  

24V 465Ah / 300Ah
Akumulator litowo-jonowy  

24V 500Ah/620Ah (1) / 400Ah

C 
(mm)

l 
(mm)

x 
(mm)

l-x 
(mm)

l6   
(mm)

y 
(mm)

l2 
(mm)

l1 
(mm)

Wa 
(mm)

Ast (3) 
(mm)

y 
(mm)

l2 
(mm)

l1 
(mm)

Wa 
(mm)

Ast (2) 
(mm)

Masa wideł (3) 
(kg)

500 1 006 815 191 1 000 2 018 1 410 2 414 2 225 2 866 2 163 1 555 2 559 2 370 3 011 118

600 1 156 965 191 1 200 2 168 1 410 2 564 2 375 3 039 2 313 1 555 2 709 2 520 3 184 127

700 1 406 965 441 1 400 2 168 1 410 2 814 2 375 3 166 2 313 1 555 2 959 2 520 3 311 136

800 1 596 1 051 545 1 600 2 254 1 410 3 004 2 461 3 340 2 399 1 555 3 149 2 606 3 485 144

1 000 1 956 1 405 551 2 000 2 608 1 410 3 364 2 815 3 732 2 753 1 555 3 509 2 960 3 877 175

1 000 1 956 1 356 600 2 000 2 559 1 410 3 364 2 766 3 724 2 704 1 555 3 509 2 911 3 869 176

1 100 2 156 1 405 751 2 200 2 608 1 410 3 564 2 815 3 905 2 753 1 555 3 709 2 960 4 050 183

1 100 2 156 1 356 800 2 200 2 559 1 410 3 564 2 766 3 900 2 704 1 555 3 709 2 911 4 045 184

1 200 2 356 1 650 706 2 400 2 853 1 410 3 764 3 060 4 110 2 998 1 555 3 909 3 205 4 255 198

1 200 2 356 1 405 951 2 400 2 608 1 410 3 764 2 815 4 087 2 753 1 555 3 909 2 960 4 232 191

1 200 2 356 1 860 496 2 400 3 063 1 410 3 764 3 270 4 142 3 208 1 555 3 909 3 415 4 287 200

1 500 2 856 1 860 996 3 000 3 063 1 410 4 264 3 270 4 678 3 208 1 555 4 409 3 415 4 823 220

1 200 2 356 1 650 706 2 400 - - - - - 2 998 1 555 3 909 3 205 4 255 214

1 200 2 356 1 860 496 2 400 - - - - - 3 208 1 555 3 909 3 415 4 287 222

1 500 2 856 1 860 996 3 000 - - - - - 3 208 1 555 4 409 3 415 4 823 242

Uwaga: wszystkie wartości parametrów y, x, Wa dotyczą obniżonych wideł; przy widłach 
podniesionych na wysokość 120mm, wymiary te będą mniejsze o 70mm. 

(1)	 Akumulator 620Ah dostępny tylko dla wersji 2,5 tony

(2)	 Szerokość korytarza roboczego dla palet 800 mm x l6 umieszczonych wzdłużnie

(3)	 Wszystkie podane masy dotyczą wideł + cięgien
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Wszystkie wartości są wartościami nominalnymi i podlegają tolerancjom. 

LISTA FUNKCJI – SERIA MO
PARAMETRY ROBOCZE STAND. OPCJA

Telemetria

Dźwiękowy sygnalizator cofania

Podstawowa przetwornica DC/DC

Bez reflektorów

Jeden przedni reflektor roboczy LED

Niebieski punktowy reflektor LED, zamontowane z przodu i uruchamiane 
do przodu (SPED)

Czerwone liniowe (boczne) światła ostrzegające pieszych (P.A.L.) (SPED)

Żółte światło ostrzegawcze (SPED)

NAPĘD STAND. OPCJA

Wydajność napędu 10,5 km/h

Wydajność napędu 13 km/h

Podwójne koła nośne z poliuretanu 85 x 90 mm

Pojedyncze koła nośne z poliuretanu 85 x 110 mm

Koło napędowe, z materiału NDIIthane 254 x 90 mm

Koło napędowe, z materiału Topthane 254 x 90 mm

Koło napędowe przewodzące prąd z materiału NDIIthane 254 x 90 mm

Funkcja powolnej jazdy

Funkcja powolnej jazdy i sterowanie podnoszeniem / opuszczaniem

PRZEŁADUNEK STAND. OPCJA

Uruchamianie kluczykiem

Uruchamianie hasłem operatora

Pionowa wymiana akumulatora

Boczna wymiana akumulatora - z lewej strony

Boczna wymiana akumulatora - z prawej strony

Boczna wymiana akumulatora - z obu stron

ERGONOMIA STAND. OPCJA

Stały podest operatora

Składany 2-poziomowy stopień

Unoszony podest operatora

Amortyzowany podest operatora (SPED)

Podest operatora: H12 = 980mm z ramionami bocznymi (SPED)

Unoszony podest operatora z ramionami bocznymi 

Uchwyt nad oparciem operatora

Uchwyt na rolkę z folią elastyczną

Podkładka do pisania

Kosz na śmieci na oparciu fotela kierowcy

Podstawka na przedmioty na oparciu fotela kierowcy

Wyświetlacz standardowy

Wyświetlacz wielofunkcyjny

Wielofunkcyjny drążek

Podkładka pod kolana

Kierownica

Regulowana wysokość kierownicy (SPED)

Kierownica bez elementów sterowania podestem

Kierownica z elementami sterowania podestem

Nisko zamontowany zderzak (zderzak gumowy)

Zderzak zamontowany w środkowej części (kangur)

OBSŁUGA STAND. OPCJA

Konstrukcja przeznaczona dla pomieszczeń chłodniczych (-30° C)

Standardowa gwarancja 24 miesiące / 2000 godzin

Ochrona układu napędowego przez 36 miesięcy / 6000 godzin (praca 
niewliczona)

Ochrona układu napędowego przez 48 miesięcy / 8000 godzin (praca 
niewliczona)

Rozszerzona gwarancja: 36 miesięcy / 4000 godzin

Kompleksowa ochrona przez 36 miesięcy / 6000 godzin (praca 
niewliczona)

Ochrona układu napędowego, hydraulicznego i osi sterującej przez 48 
miesięcy / 8000 godzin (praca niewliczona)

Kompleksowa ochrona przez 48 miesięcy / 8000 godzin (praca 
niewliczona)

Ochrona układu napędowego, hydraulicznego i osi sterującej przez 36 
miesięcy / 6000 godzin (praca niewliczona)

DODATKOWY STAND. OPCJA

Certyfikat CE

Specjalny kolor lakieru (SPED)

Pakiet dokumentacji



O Yale®

Yale Materials Handling Corporation jest jednym z najstarszych producentów 
Działamy w branży podnośników od 1875 roku i wykorzystujemy to 
doświadczenie, aby pomóc klientom w rozwiązywaniu problemów 
związanych z transportem bliskim materiałów. Nasza pełna linia wózków 
podnośnikowych obejmuje zakres udźwigu od  1 do 16 ton i jest napędzana 
silnikami spalinowymi lub elektrycznymi. Yale oferuje również rozwiązania z 
zakresu robotyki, telemetrii, zarządzania flotą, części, finansowania i szkoleń. 
Od tradycyjnych wózków podnośnikowych po nowe technologie - naszym 
celem każdego dnia jest współpraca z naszą ogólnokrajową siecią dealerską 
w celu ciągłego doskonalenia i dostarczania rozwiązań i sposobów, których 
klient potrzebuje w danym momencie.

PRZEŁADUNEK MATERIAŁÓW 
W NASTĘPUJĄCYCH 
SEKTORACH:

3PL

Części samochodowe

Napoje

Świeża i mrożona żywność

Dystrybucja żywności

Przetwórstwo żywności

Meble i wyposażenie wnętrz

Zdrowie i farmacja

Artykuły dla domu

Sprzedaż detaliczna

E-handel

Yale Lift Truck Technologies
Centennial House
Frimley Business Park
Frimley
Surrey
GU16 7SG
Zjednoczone Królestwo

www.yale.com

Bezpieczeństwo: Wszystkie produkty Yale sprzedawane do krajów UE, Zjednoczonego Królestwa i Turcji są 
zgodne z unijnymi wymogami dyrektywy maszynowej 2006/42/WE i zawierają oznaczenie   . Wózki Yale 
sprzedawane do innych krajów mogą być zamówione do produkcji zgodnie z wymaganiami Dyrektywy 
Maszynowej i w przypadku takiego zamówienia będą zawierały oznaczenie   .

HYSTER-YALE UK LIMITED działająca pod nazwą Yale Lift Truck Technologies. Adres siedziby: Centennial House, 
budynek 4,5, Frimley Business Park, Frimley, Surrey, GU16 7SG, Zjednoczone Królestwo. Zarejestrowana w Anglii 
i Walii. Numer rejestracyjny firmy: 02636775.

©2023 Hyster-Yale Group, Inc. Wszelkie prawa zastrzeżone. YALE i YALE  są znakami towarowymi firmy 
Hyster-Yale Group, Inc. Wózki mogą być przedstawione z wyposażeniem opcjonalnym i/lub funkcjami 
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