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Wozek wysokiego skiadowania
T 000kg /1 200K/ 1 400Kg Z pochylanym masztem
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¢ Technologia prgdu przemiennego we wszystkich ¢ Uktad sterowania pojazdem - VCM
silnikach — jazdy, podnoszenia i sterowania o Sieé ztgczy Dual CAN bus

* Zmiana zakresu sterowania miedzy 180° a 360°
za pomoca jednego przycisku

e Zespot mini dzwigni AccuTouch lub joystick
z elementami sterujgcymi



VDI 2198 - Specyfikacja ogélna MR10E, MR12E, MR14E
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M Z kratg ochronng tadunku 1000mm
wysokos¢, h4 + 508mm; z kratg
ochronng tadunku 1500mm wysokos¢,

z kratg ochronng ostony gérnej he +
20mm ; z ekranem ochronnym ostony
gornej he + 30mm.

Producent (skrot)
Typoszereg
Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz

Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zaméwien

Udzwig nominalny/tadunek nominalny

Srodek ciezkosci tadunku

Odlegtos¢ osi przedniej do czota widet

Rozstaw osi

Masa wtasna wozka

Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt ©

Nacisk na o$ z tadunkiem prz6d/ tyt, widty wysunigte
Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt, widty wsuniete
Ogumienie: poliuretan, toptan, Vulkollan ®, przéd / tyt
Wymiary ogumienia przedniego

Wymiary ogumienia tylnego

Llo$¢ kot przod/tyt (x=napedowe)

Rozstaw kot tylnych

Przechyt masztu/karetki widet przéd/tyt

Wysoko$¢ masztu ztozonego

Wolny skok

Wysokos$¢ podnoszenia

Wysoko$¢ masztu wysunigtego

Wysoko$¢ wozka z daszkiem ochronnym (kabina) @
Wysokos$¢ fotela operatora dotyczaca SIP/platformy operatora
Wysoko$¢ ramion podporowych

Diugos¢ catkowita

Diugos$¢ wézka do czota widet

Szeroko$¢ catkowita @

Wymiary widet ISO 2331

Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B

Szerokos¢ karetki widet

Zewnetrzna szeroko$¢ widet @

Wewnetrzny rozstaw ramion podporowych/powierzchnia zatadunkowa

Diugo$é wysuwu karetki
Przeswit wézka pod masztem z tadunkiem
Przeswit wézka w $rodku rozstawu osi

Szerokos$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek
Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdtuz

Promien skretu
Diugos$¢ wézka do korica ramion podporowych
Wysoko$¢ stopnia (od podtoza do stopnia)

Wysoko$¢ stopnia (pomiedzy stopniami posrednimi, stopniem a podtozem)

Predkos¢ jazdy z/bez tadunku

Predkos$¢ jazdy wstecz z/bez tadunku

Predko$¢ podnoszenia z/bez tadunku

Predko$¢ opuszczania z/bez tadunku

Predkos$¢ wysuwu z/bez tadunku

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku
Maksymalna zdolno$é pokonywania wzniesien z/bez tadunku
Czas przyspieszania wozka z/bez tadunku

Hamulec roboczy

Moc znamionowa silnika napedowego S2-60 min

Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15%
Bateria zgodnie z norma DIN 43531/35/36 A, B, C, nie
Napiecie/pojemnos¢ nominalna baterii K5

Masa baterii @

Zuzycie energii zgodnie z cyklem VDI

Rodzaj napedu

Poziom cisnienia akustycznego przy uchu operatora

1289mm (MR14E).

® Widty wsuniete.
Patrz “Tabela baterii”.

2  Seria MRE

@ Z ostonami bocznymi két jezdnych:

@ Wartosci moga sie rézni¢ o +/- 5%.
h4 + 1008mm I

)
)
@ Z lampa ostrzegawczg he + 120mm. ; ©
)
)

M Skok przesuwu bocznego +/-75mm.
® Z opcjonalnymi rolkami bocznymi: 10mm

Q)

¢ (mm)
X (Mmm)
y (mm)

b1/bo (mm)
s/e/l (mm)

bz (mm)
bs (mm)
b4 (mm)
l4 (Mm)
m+ (Mmm)
my (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
Iz (mm)
mm

mm
km/h
km/h
m/s

m/s

m/s

kW
kW

(V)/(Ah)
kg
kWh/h @Nr cykli

dB (A)

Yale
MR10E
Elektryczny (bateria)
Fotel

1.0

600

181

1300

2845

1622 / 1223
810/ 3035
1288 / 2557
NDIIThane / NDIIThane
305 x 140
220 x 85
1x/2

990

1/3

2191

1706

5000

5560

2175

1082

235

2500

1350

1125
40/80/1150
2A

700

220/ 640
900

341

75

75®

2770

2850

1555

1660

550

371

/1
/M1
0.45/0.70
0.55/0.45
0.15/0.15
9.0/12.7
14.6/20.2
55/4.9
Elektryczny
5.4

9.9

B

48 /560 ©
937

2.9

Sterownik pradu zmiennego
69.55

Wszystkie wartosci sa wartosciami

znamionowymi i podlegaja toleranciji.

Szczegoétowych informaciji udziela

producent.

Produkty Yale moga si¢ zmieni¢ bez
powiadomienia.

Yale
MR12E
Elektryczny (bateria)
Fotel

1.2

600

181

1300

2845

1622 / 1223
695 / 3350
1222 /2823
NDIIThane / NDIIThane
305 x 140
220 x 85
1x/2

990

1/3

2191

1706

5000

5560

2175

1082

235

2500

1350

1125
40/80/ 1150
2A

700

220/ 640
900

341

75

75 ®

2770

2850

1555

1660

550

371

/1
/M1
0.40/0.70
0.55/0.45
0.15/0.15
8.5/12.7
13,8/20.2
5.6/4.9
Elektryczny
5.4

9.9

B

48 /560 ©
937

3.4

Sterownik pradu zmiennego
69.55

Yale
MR14E
Elektryczny (bateria)
Fotel

1.4

600

371

1400

2948

1851 /1097
694 / 3654
1605 / 2743
NDIIThane / NDIIThane
305 x 140
285 x 100
1x/2

1155

1/3

2191

1706

5000

5560

2175

1082

308

2411

1261

1265
40/80/ 1150
2A

700

220/ 640
900

560

75

75 ®

2741

2792

1672

1795

550

371

1/1
/M1
0.35/0.70
0.55/0.45
0.15/0.15
76/11.9
12.5/19.0
5.7/4.8
Elektryczny
5.4

9.9

C

48 /560 ©
939

3.9

Sterownik pradu zmiennego
69.55

Wozki widtowe przedstawione na
ilustracjach moga zawiera¢ wyposazenie

dodatkowe.

Wartosci moga sie rézni¢ w przypadku

innych konfiguracji.



Wymiary wézka
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MR10E, MR12E Wymiary wézka dla poszczegdlnych baterii

Oznakowanie

Masy

Wymiary
podstawowe

Silnik
elektryczny

12
18
119
241
23
24
24
25
25
4.19
4.20
4.28
4.34.1
4.342
4.35
6.3
6.4
6.5

Typoszereg

Odlegto$¢ osi przedniej do czota widet

Rozstaw osi

Masa wiasna wézka

Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt @

Nacisk na o0$ z tadunkiem przéd/ tyt, widty wysunigte (MR10E)
Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/ tyt, widty wysunigte (MR12E)
Nacisk na 0$ z tadunkiem przéd/tyt, widty wsuniete (MR10E)
Nacisk na 0$ z tadunkiem przdd/tyt, widty wsuniete (MR12E)

Diugos¢ catkowita

Dtugosé wozka do czotfa widet

Dtugos$¢ wysuwu karetki

Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek
Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdtuz

Promien skretu

Bateria zgodnie z norma DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Napiecie/pojemnos¢é nominalna baterii K5

Masa baterii

X (mm)
y (mm)
kg
kg

kg

11 (mm)
l2 (mm)
14 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)

(V) / (Ah)
kg

361

1300

2389

1522 / 867
577 /2812
462 /3127
1327 /2062
1288 /2301
2320

1170

521

2632

2685

1555

B

48 /280
541

) Te wartosci moga sie rozni¢ +/- 5%. @ Widty cofniete. Wszystkie ciezary (2.1 to 2.5) sg z najnizsza masztu i standardowych widlty.

MR14E truck Wymiary wézka dla poszczegélnych baterii

Oznakowanie

Masy

Wymiary
podstawowe

Silnik
elektryczny

) Te wartosci moga sie rozni¢ +/- 5%.

12
1.8
19
21
23
24
25
4.19
4.20
4.28
4341
4342
4.35
6.3
6.4
6.5

Typoszereg

Odlegtosc¢ osi przedniej do czota widet

Rozstaw osi

Masa wtasna wézka

Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt @

Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/ tyt, widty wysuniete

Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt, widty wsuniete

Dtugosé catkowita

Dtugos$¢ wozka do czota widet

Diugos$é wysuwu karetki

Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek
Szeroko$¢ korytarza roboczego z paleta 800 x 1200 mm wzdtuz

Promien skretu

Bateria zgodnie z normg DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Napiecie/pojemnos¢é nominalna baterii K5

Masa baterii

@ Widty cofniete.
Wszystkie ciezary (2.1 to 2.5) sg z najnizsza Szczegoétowych informaciji udziela
masztu i standardowych widty.

producent.

x (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

kg

11 (mm)
l2 (mm)
14 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)

(V) / (Ah)
kg

Wszystkie wartosci sg wartosciami
znamionowymi i podlegaja toleranc;ji.

443

1400

2716

1758 / 958
562 / 3554
1568 / 2548
2351

1205

617

2702

2743

1672

C

48 /420
750

MR10E
361 271 271
1300 1300 1300
2389 2602 2602
1522 /867 1571/1031 1571 /1031
577 /2812 1 693/2909 693 /2909
462 /3127 577/3225 577/3225
1327 /2062 1306 /2296 1306 / 2296
1288 /2301 1254 /2548 1254 /2548
2320 2410 2410
1170 1260 1260
521 431 431
2632 2700 2700
2685 2766 2766
1555 1555 1555
B B B
48 /310 48 /420 48 /465
543 746 750
MR14E
443 371
1400 1400
2716 2948
1758 / 958 1851 /1097
562 / 3554 694 / 3654
1568 / 2548 1605 / 2743
2351 2423
1205 1277
617 545
2702 2741
2743 2792
1672 1672
Cc C
48 /465 48 /560
750 939
dodatkowe.

Produkty Yale moga sie zmieni¢ bez
powiadomienia.
Woézki widtowe przedstawione na

ilustracjach moga zawiera¢ wyposazenie

MR10E, MR12E, MR14E - Dane masztu, 3FFL (B708)

Model

MR10E
MR12E
MR14E

Przechyt

o/B

1/3
1/3
1/3
1/3
1/3
1/3
0.5/1
0.5/1
0.5/1
0.5/1
0.5/1

) Z kratg ochronng tadunku 1000mm

wysoko$¢, h4 + 508mm; Z kratg ochronng

Wysokos$¢é podnoszenia

(hs)
mm

5000
5250
5500
5750
6000
6250
6500
6750
7000
7250
7500

+ krate ochronng tadunku + olej.

Nie zawierajg masy: widet, akcesoriow.

tadunku 1500mm wysokos¢, h4 +1008mm  ® 7 kratg ochronna fadunku 700mm

@ Wszystkie wartosci dot. masy zawieraja:
konstrukcje masztu (ztacze spawane,
sitowniki, taricuch, koto pasowe) + karetke

4 Seria MRE

szeroko$¢, 1000mm wysoko$¢, ciezarek +
18kg; z kratg ochronng tadunku 700mm

szerokos$¢, 1500mm wysokosé,

Wolny skok

(h2)
mm

1706
1792
1878
1964
2050
2136
2222
2308
2394
2480
2566

ciezarekt +

26kg

Wartosci moga sie rézni¢ w przypadku

181 181
1300 1300
2845 2845
1622 /1223 1622/ 1223
810/3035 | 810/3035
695 /3350 695/ 3350
1288 /2557 1288 / 2557
1222 /2823 1222 /2823
2500 2500
1350 1350
341 341
2770 2770
2850 2850
1555 1555
B B
48 /560 48 /620
937 945

371

1400

2948

1851 /1097

694 / 3654

1605 / 2743

2423

1277

545

2741

2792

1672

C

48/620

950

innych konfiguraciji.

Wysokos$é masztu
ztozonego (h1)

mm

2191

2277
2363
2449
2535
2621
2707
2793
2879
2965
3051

Wszystkie wartosci sa wartosciami
znamionowymi i podlegaja toleranc;ji.

producent.
Produkty Yale moga si¢ zmieni¢ bez

Szczegotowych informacji udziela

Wysokos¢ masztu
wysunietego ( (hs)

mm

5560
5810
6060
6310
6560
6810
7060
7310
7560
7810
8060

powiadomienia.
Wozki widtowe przedstawione na

ilustracjach moga zawiera¢ wyposazenie
dodatkowe.

Wartosci moga sie rézni¢ w przypadku

innych konfiguracji.
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Modele: MR10E, MR12E, MR14E

Ostona gorna

Jednoczesciowa, spawana ostona goérna
zapewnia jednoczesnie dobrg
widocznos¢ we wszystkich kierunkach.
Dwa rézne profile filaréw kabiny
gwarantujg odpowiednig wytrzymatosé
konstrukciji, bez strat w widocznosci.
Jako opcja ostona goérna dostepna

w wersji drive-in.

Kabina operatora

Kabina operatora to jednoczesciowa
spawana konstrukcja, zaprojektowana

z myslg o jeszcze wiekszej wytrzymatosci.
Jest zamocowana na ramie, ktérej dolna
czes¢ w formie pudta zapewnia trwatos¢
kabiny i redukcje drgan odczuwanych
przez operatora.

Niski stopien o wysokosci 370mm
z wyprofilowanym uchwytem ma
maksymalng gtebokos¢ 130mm.

Rama

Catkowicie spawana rama dostepna jest
w 2 podstawowych szerokosciach

i 2 r6znych dtugosciach.

Fotele

Dostepne sg dwa rézne, w petni
amortyzowane fotele z dodatkowymi
funkcjami — oba z funkcjg dostosowania
do wagi operatora i regulacjg kata
nachylenia fotela i oparcia.

Konsola kierownicza

Dtugos¢ konsoli kierowniczej mozna
regulowa¢ jedng reka, dostosowujac

ja optymalnie do potrzeb uzytkownika.

W celu poprawy ergonomii w obrebie
lewego ramienia operatora, kolumna
kierownicy jest nieznacznie (tj. © 3°)
pochylona w kierunku przeciwnym

do kierunku ruchu wskazéwek zegara.

6 seria MRE

Uktad kierowniczy

Uktad kierowniczy to w catosci ukfad typu
»fly by wire”. Wejscie do kierownicy

i wyjscie silnika sterujgcego jazda
potaczone sg ze sterownikiem
kierowanym w uktadzie VCM. Czujniki
potozenia uktadu kierowniczego
przekazujg dane dotyczace rzeczywistej
pozyciji kierowania. W wersji standardowe;j
wozek posiada uktad kierowniczy o kacie
skretu 180°; kat skretu 360° dostepny jest
opcjonalnie i aktywowany przy uzyciu
oprogramowania VCM. W trzecim
wariancie operator ma mozliwo$¢ zmiany
z kata skretu 180° na 360° przez
nacisniecie przycisku wyboru trybu
kierowania, znajdujgcego sie na pulpicie.
Automatyczna redukcja predkosci przy
wchodzeniu w zakrety moze by¢
regulowana.

Pedaty
Przetacznik wykrywania obecnosci

operatora zostat przesuniety w kierunku
linii srodkowej fotela operatora,

CO przyczynito sie do poprawy potozenia
lewej stopy. Gruba jednoczesciowa mata
podtogowa absorbuje drgania i hatas

z komory silnika.

Wyswietlacz

Wyswietlacz zintegrowany zostat

z pulpitem, znajdujacym sig z przodu,

od strony operatora. W potozeniu tym
wys$wietlacz jest bardziej przyjazny

dla uzytkownika i prostszy w odczycie.
Standardowy wyswietlacz oparty jest

na konstrukcji sprawdzonej

w elektrycznych wozkach czotowych Yale.

Uktad VCM

Uktad VCM (ang. Vehicle Control Manager
— modut sterowania pojazdem)

to centralny modut wozka, potgczony

z innymi modutami przez sie¢ sterownika
Dual CAN bus, zapewniajacy zwiekszong
niezawodnos¢ woézka.

Dzieki zastosowaniu tej sprawdzonej

w branzy samochodowej technologii
znacznie zredukowano ilos¢ przewodow
elektrycznych potaczonych w tradycyjny,
niezautomatyzowany sposob.

Sterowniki hydrauliczne

Sterowniki hydrauliczne zintegrowano
W ergonomicznym, przesuwnym
podtokietniku po prawej stronie
operatora. Standardowa wersja
sterownikoéw to zespdt sprawdzonych
dzwigni AccuTouch z osobnym
klaksonem i przyciskiem sterujgcym
kierunkiem jazdy. Jako wyposazenie



opcjonalne dostepny jest nowej
konstrukciji joystick z mini dzwignia,
gwarantujgcy najlepszg ergonomie
sterowania hydraulicznego.

Maszty

Trzystopniowy petny wolny maszt
podnoszgcy zmniejsza catkowitg
szerokos¢ koryta masztu.

Maszt przechyla sie do przodu

o 1°ido tytu do 3°, w zaleznosci od
wysokosci podnoszenia.

Pozycja podnos$nika zoptymalizowana

w celu zwiekszenia widocznosci
operatora, a poprzeczki nie sg

w bezposredniej linii widocznosci

dla krytycznych wysokosci.

Silniki

Silniki napedowe pradu przemiennego
sg standardem we wszystkich modelach
serii. Optymalne przyspieszenie

i predkosci jazdy (do 11 km/h) zapewniajg
wysoka wydajnos$¢ obstugi tadunkow.
Uchylne drzwi do komory silnika
zapewniajg do niego fatwy dostep.

Silnik uktadu jezdnego takze
wykorzystuje technologie pradu
przemiennego precyzyjne sterowanie.

Po witgczeniu zasilania koto napedowe
centruje sie automatycznie.

Dostep serwisowy do reduktora kot
napedowych/zebatych odbywa sie przez
zdejmowany panel. Komora silnika, takze
silnika sterujgcego podnoszeniem,

jest wentylowana.
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