
•	 Technologia prądu przemiennego we wszystkich 	 	
	 silnikach – jazdy, podnoszenia i sterowania
•	 Zmiana zakresu sterowania między 180° a 360° 	 	
	 za pomocą jednego przycisku
•	 Zespół mini dźwigni AccuTouch lub joystick 	 	 	
	 z elementami sterującymi

Wózek wysokiego składowania    
z pochylanym masztem

seria 
MRE
1 000kg / 1 200kg /  1 400kg

•	 Układ sterowania pojazdem - VCM
•	 Sieć złączy Dual CAN bus



Seria MRE2

(1)	 Z kratą ochronną ładunku 1000mm 		
	 wysokość, h4 + 508mm; z kratą 	 	
	 ochronną ładunku 1500mm wysokość, 	
	 h4 + 1008mm
(2) 	 Z lampą ostrzegawczą h6 + 120mm. ; 	
	 z kratą ochronną osłony górnej h6 + 	
	 20mm ; z ekranem ochronnym osłony 	
	 górnej  h6 + 30mm.

Wszystkie wartości są wartościami
znamionowymi i podlegają tolerancji.
Szczegółowych informacji udziela 
producent.
Produkty Yale mogą się zmienić bez 
powiadomienia. 

Wózki widłowe przedstawione na 
ilustracjach mogą zawierać wyposażenie 
dodatkowe.
Wartości mogą się różnić w przypadku 
innych konfiguracji.

VDI 2198 - Specyfikacja ogólna MR10E, MR12E, MR14E   
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(3) 	 Z osłonami bocznymi kół jezdnych: 		
	 1289mm (MR14E).
(4)	 Wartości mogą się różnić o +/- 5%.
(5)	 Widły wsunięte.
(6) Patrz “Tabela baterii”.
(7) 	 Skok przesuwu bocznego +/-75mm.
(8) 	 Z opcjonalnymi rolkami bocznymi: 10mm

Producent (skrót)

Typoszereg

Napęd: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz

Obsługa: ręczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zamówień

Udźwig nominalny/ładunek nominalny

Środek ciężkości ładunku 

Odległość osi przedniej do czoła wideł

Rozstaw osi

Masa własna wózka 

Nacisk na oś bez ładunku przód/tył (5) 

Nacisk na oś z ładunkiem przód/ tył, widły wysunięte

Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył, widły wsunięte 

Ogumienie: poliuretan, toptan, Vulkollan®, przód / tył

Wymiary ogumienia przedniego

Wymiary ogumienia tylnego

Llość kół przód/tył (x=napędowe)

Rozstaw kół tylnych

Przechył masztu/karetki wideł przód/tył

Wysokość masztu złożonego

Wolny skok

Wysokość podnoszenia

Wysokość masztu wysuniętego (1)

Wysokość wózka z daszkiem ochronnym (kabina) (2)

Wysokość fotela operatora dotycząca SIP/platformy operatora 

Wysokość ramion podporowych 

Długość całkowita

Długość wózka do czoła wideł

Szerokość całkowita (3)

Wymiary wideł ISO 2331

Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B

Szerokość karetki wideł

Zewnętrzna szerokość wideł (7)

Wewnętrzny rozstaw ramion podporowych/powierzchnia załadunkowa

Długość wysuwu karetki

Prześwit wózka pod masztem z ładunkiem

Prześwit wózka w środku rozstawu osi 

Szerokość korytarza roboczego z paletą 1000 x 1200 mm w poprzek

Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm wzdłuż

Promień skrętu

Długość wózka do końca ramion podporowych

Wysokość stopnia (od podłoża do stopnia)

Wysokość stopnia (pomiędzy stopniami pośrednimi, stopniem a podłożem)

Prędkość jazdy z/bez ładunku

Prędkość jazdy wstecz z/bez ładunku

Prędkość podnoszenia z/bez ładunku

Prędkość opuszczania z/bez ładunku

Prędkość wysuwu z/bez ładunku 

Zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku

Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku

Czas przyspieszania wózka z/bez ładunku

Hamulec roboczy 

Moc znamionowa silnika napędowego S2-60 min

Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15%

Bateria zgodnie z normą DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Napięcie/pojemność nominalna baterii K5

Masa baterii (4) 

Zużycie energii zgodnie z cyklem VDI

Rodzaj napędu

Poziom ciśnienia akustycznego przy uchu operatora

Yale

MR14E

Elektryczny (bateria)

Fotel

1.4

600

371

1400

2948

1851 / 1097

694 / 3654

1605 / 2743

NDIIThane / NDIIThane

305 x 140

285 x 100

1 x /2

1155

1 / 3

2191

1706

5000

5560

2175

1082

308

2411

1261

1265

40 / 80 / 1150

2A

700

220 / 640

900

560

75

75 (8)

2741

2792

1672

1795

550

371

11 / 11

11 / 11

0.35 / 0.70

0.55 / 0.45

0.15 / 0.15

7.6 / 11.9

12.5 / 19.0

5.7 / 4.8

Elektryczny

5.4

9.9

C

48 / 560 (6)

939

3.9

Sterownik prądu zmiennego

69.55

Yale

MR12E

Elektryczny (bateria)

Fotel

1.2

600

181

1300

2845

1622 / 1223

695 / 3350

1222 / 2823

NDIIThane / NDIIThane

305 x 140

220 x 85

1 x /2

990

1 / 3

2191

1706

5000

5560

2175

1082

235

2500

1350

1125

40 / 80 / 1150

2A

700

220 / 640

900

341

75

75 (8)

2770

2850

1555

1660

550

371

11 / 11

11 / 11

0.40 / 0.70

0.55 / 0.45

0.15 / 0.15

8.5 / 12.7

13,8 / 20.2

5.6 / 4.9

Elektryczny

5.4

9.9

B

48 / 560 (6)

937

3.4

Sterownik prądu zmiennego

69.55

Yale

MR10E

Elektryczny (bateria)

Fotel

1.0

600

181

1300

2845

1622 / 1223

810 / 3035

1288 / 2557

NDIIThane / NDIIThane

305 x 140

220 x 85

1 x /2

990

1 / 3

2191

1706

5000

5560

2175

1082

235

2500

1350

1125

40 / 80 / 1150

2A

700

220 / 640

900

341

75

75 (8)

2770

2850

1555

1660

550

371

11 / 11

11 / 11

0.45 / 0.70

0.55 / 0.45

0.15 / 0.15

9.0 / 12.7

14.6 / 20.2

5.5 / 4.9

Elektryczny

5.4

9.9

B

48 / 560 (6)

937

2.9

Sterownik prądu zmiennego

69.55

Q (t)

c (mm)

x (mm)

y (mm)

kg

kg

kg

kg

ø (mm x mm)

ø (mm x mm)

b11 (mm)

a / b (o)

h1 (mm)

h2 (mm)

h3 (mm)

h4 (mm)

h6 (mm)

h7 (mm)

h8 (mm)

l1 (mm)

l2 (mm)

b1/b2 (mm)

s/e/l (mm)

b3 (mm)

b5 (mm)

b4 (mm)

l4 (mm)

m1 (mm)

m2 (mm)

Ast (mm)

Ast (mm)

Wa (mm)

l7 (mm)

mm

mm

km/h

km/h

m/s

m/s

m/s

%

%

s

kW

kW

(V)/(Ah) 

kg

kWh/h @Nr cykli

dB (A)

1.1

1.2

1.3

1.4

1.5

1.6

1.8

1.9

2.1

2.3

2.4

2.5

3.1

3.2

3.3

3.5

3.7

4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

4.7

4.8

4.10

4.19

4.20

4.21

4.22

4.23

4.24

4.25

4.26

4.28

4.31

4.32

4.34.1

4.34.2

4.35

4.37

4.42

4.43

5.1

5.1.1

5.2

5.3

5.4

5.7

5.8

5.9

5.10

6.1

6.2

6.3

6.4

6.5

6.6

8.1

10.7



3

Wymiary wózka

4.7h6

4.8h6

4.2h1

4.5h4

4.3h2

4.10h8

4.4h3

4.22s

1.8x

4.19l1

4.20l2

4.28l4

4.37l7

1.9y

1.6c

4.32m2 4.31m1

Q

b

230

wstecz

naprzód

550
371

e

R

l6

4.34.1/4.34.2Ast

a
2

a
2

4.25b5

4.21b1

4.24b3

4.26b4

4.21b2

4.26b12

3.7b11

4.35

W
a

Ast = Wa + R + a 

Ast = Wa +   (l6 - x)2 + (b12/2)2 + a

a = 200mm



Seria MRE4

MR10E, MR12E Wymiary wózka dla poszczególnych baterii

MR14E truck Wymiary wózka dla poszczególnych baterii
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(1) Te wartości mogą się różnić +/- 5%.  (2) Widły cofnięte. Wszystkie ciężary (2.1 to 2.5) są z najniższą masztu i standardowych widły.

(1) Te wartości mogą się różnić +/- 5%.	
(2) Widły cofnięte.	
Wszystkie ciężary (2.1 to 2.5) są z najniższą 
masztu i standardowych widły.

Wszystkie wartości są wartościami
znamionowymi i podlegają tolerancji.
Szczegółowych informacji udziela 
producent.

Produkty Yale mogą się zmienić bez 
powiadomienia. 
Wózki widłowe przedstawione na 
ilustracjach mogą zawierać wyposażenie 

dodatkowe.
Wartości mogą się różnić w przypadku 
innych konfiguracji.

Typoszereg

Odległość osi przedniej do czoła wideł

Rozstaw osi

Masa własna wózka  

Nacisk na oś bez ładunku przód/tył (2)

Nacisk na oś z ładunkiem przód/ tył, widły wysunięte (MR10E)

Nacisk na oś z ładunkiem przód/ tył, widły wysunięte (MR12E)

Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył, widły wsunięte (MR10E)

Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył, widły wsunięte (MR12E)

Długość całkowita

Długość wózka do czoła wideł

Długość wysuwu karetki

Szerokość korytarza roboczego z paletą 1000 x 1200 mm w poprzek

Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm wzdłuż

Promień skrętu

Bateria zgodnie z normą DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Napięcie/pojemność nominalna baterii K5

Masa baterii (1)

Typoszereg

Odległość osi przedniej do czoła wideł

Rozstaw osi

Masa własna wózka  

Nacisk na oś bez ładunku przód/tył (2)

Nacisk na oś z ładunkiem przód/ tył, widły wysunięte 

Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył, widły wsunięte 

Długość całkowita

Długość wózka do czoła wideł

Długość wysuwu karetki

Szerokość korytarza roboczego z paletą 1000 x 1200 mm w poprzek

Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm wzdłuż

Promień skrętu

Bateria zgodnie z normą DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Napięcie/pojemność nominalna baterii K5

Masa baterii (1)

x (mm)

y (mm)

kg

kg

kg

kg

kg

kg

l1 (mm)

l2 (mm)

l4 (mm)

Ast (mm)

Ast (mm)

Wa (mm)

(V) / (Ah)

kg

x (mm)

y (mm)

kg

kg

kg

kg

l1 (mm)

l2 (mm)

l4 (mm)

Ast (mm)

Ast (mm)

Wa (mm)

(V) / (Ah)

kg

361

1300

2389

1522 / 867

577 / 2812

462 / 3127

1327 / 2062

1288 / 2301

2320

1170

521

2632

2685

1555

B

48 / 310

543

443

1400

2716

1758 / 958

562 / 3554

1568 / 2548

2351

1205

617

2702

2743

1672

C

48 / 465

750

361

1300

2389

1522 / 867

577 / 2812

462 / 3127

1327 / 2062

1288 / 2301

2320

1170

521

2632

2685

1555

B

48 / 280

541

443

1400

2716

1758 / 958

562 / 3554

1568 / 2548

2351

1205

617

2702

2743

1672

C

48 / 420

750

MR10E

MR14E

271

1300

2602

1571 / 1031

693 / 2909

577 / 3225

1306 / 2296

1254 / 2548

2410

1260

431

2700

2766

1555

B

48 / 420

746

371

1400

2948

1851 / 1097

694 / 3654

1605 / 2743

2423

1277

545

2741

2792

1672

C

48 / 560

939

271

1300

2602

1571 / 1031

693 / 2909

577 / 3225

1306 / 2296

1254 / 2548

2410

1260

431

2700

2766

1555

B

48 / 465

750

371

1400

2948

1851 / 1097

694 / 3654

1605 / 2743

2423

1277

545

2741

2792

1672

C

48 / 620

950

181

1300

2845

1622 / 1223

810 / 3035

695 / 3350

1288 / 2557

1222 / 2823

2500

1350

341

2770

2850

1555

B

48 / 560

937

181

1300

2845

1622 / 1223

810 / 3035

695 / 3350

1288 / 2557

1222 / 2823

2500

1350

341

2770

2850

1555

B

48 / 620

945

1.2

1.8

1.9

2.1

2.3

2.4

2.4

2.5

2.5

4.19

4.20

4.28

4.34.1

4.34.2

4.35

6.3

6.4

6.5

1.2

1.8

1.9

2.1

2.3

2.4

2.5

4.19

4.20

4.28

4.34.1

4.34.2

4.35

6.3

6.4

6.5

MR10E, MR12E, MR14E - Dane masztu, 3FFL (B708)

Wysokość podnoszenia      
(h3)                               
mm

Przechył
  α / β

°

Model

(1)	Z kratą ochronną ładunku 1000mm 	 	
	 wysokość, h4 + 508mm; Z kratą ochronną 	
	 ładunku 1500mm wysokość, h4 + 1008mm
(2)	Wszystkie wartości dot. masy zawierają: 	
	 konstrukcję masztu (złącze spawane, 	
	 siłowniki, łańcuch, koło pasowe) + karetkę 	

	 + kratę ochronną ładunku + olej. 	 	
	 Nie zawierają masy: wideł, akcesoriów.
(3) Z kratą ochronną ładunku 700mm 	 	
	 szerokość, 1000mm wysokość, ciężarek + 	
	 18kg; z kratą ochronną ładunku 700mm 	
	 szerokość, 1500mm wysokość, 	 	

ciężarekt + 26kg	 	
Wszystkie wartości są wartościami
znamionowymi i podlegają tolerancji.
Szczegółowych informacji udziela 
producent.
Produkty Yale mogą się zmienić bez 

powiadomienia. 
Wózki widłowe przedstawione na 
ilustracjach mogą zawierać wyposażenie 
dodatkowe.
Wartości mogą się różnić w przypadku 
innych konfiguracji.

Wolny skok 
(h2)                       
mm    

Wysokość masztu           
złożonego (h1) 

mm          

Wysokość masztu             
wysuniętego ( (h4) (1) 

mm

MR10E

MR12E

MR14E

5000

5250

5500

5750

6000

6250

6500

6750

7000

7250

7500

1 / 3

1 / 3

1 / 3

1 / 3

1 / 3

1 / 3

0.5 / 1

0.5 / 1

0.5 / 1

0.5 / 1

0.5 / 1

1706

1792

1878

1964

2050

2136

2222

2308

2394

2480

2566

2191

2277

2363

2449

2535

2621

2707

2793

2879

2965

3051

5560

5810

6060

6310

6560

6810

7060

7310

7560

7810

8060
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seria MRE
Modele: MR10E, MR12E, MR14E

Osłona górna			 
Jednoczęściowa, spawana osłona górna 
zapewnia jednocześnie dobrą 
widoczność we wszystkich kierunkach. 
Dwa różne profile filarów kabiny 
gwarantują odpowiednią wytrzymałość 
konstrukcji, bez strat w widoczności. 
Jako opcja osłona górna dostępna 	 	
w wersji drive-in.

Kabina operatora			 
Kabina operatora to jednoczęściowa 
spawana konstrukcja, zaprojektowana 	
z myślą o jeszcze większej wytrzymałości. 
Jest zamocowana na ramie, której dolna 
część w formie pudła zapewnia trwałość 
kabiny i redukcję drgań odczuwanych 
przez operatora.

Niski stopień o wysokości 370mm 	 	
z wyprofilowanym uchwytem ma 
maksymalną głębokość 130mm.

Rama	 	 	 	
Całkowicie spawana rama dostępna jest 	
w 2 podstawowych szerokościach 	 	
i 2 różnych długościach. 

Fotele	 	 	 	
Dostępne są dwa różne, w pełni 
amortyzowane fotele z dodatkowymi 
funkcjami – oba z funkcją dostosowania 
do wagi operatora i regulacją kąta 
nachylenia fotela i oparcia.

Konsola kierownicza		
Długość konsoli kierowniczej można 
regulować jedną ręką, dostosowując 	
ją optymalnie do potrzeb użytkownika. 

W celu poprawy ergonomii w obrębie 
lewego ramienia operatora, kolumna 
kierownicy jest nieznacznie (tj. o 3°) 
pochylona w kierunku przeciwnym 	 	
do kierunku ruchu wskazówek zegara.

Układ kierowniczy			 
Układ kierowniczy to w całości układ typu 
„fly by wire”. Wejście do kierownicy	 	
i wyjście silnika sterującego jazdą 
połączone są ze sterownikiem 
kierowanym w układzie VCM. Czujniki 
położenia układu kierowniczego 
przekazują dane dotyczące rzeczywistej 
pozycji kierowania. W wersji standardowej 
wózek posiada układ kierowniczy o kącie 
skrętu 180°; kąt skrętu 360° dostępny jest 
opcjonalnie i aktywowany przy użyciu 
oprogramowania VCM. W trzecim 
wariancie operator ma możliwość zmiany 
z kąta skrętu 180° na 360° przez 
naciśnięcie przycisku wyboru trybu 
kierowania, znajdującego się na pulpicie. 
Automatyczna redukcja prędkości przy 
wchodzeniu w zakręty może być 
regulowana.

Pedały				  
Przełącznik wykrywania obecności 

operatora został przesunięty w kierunku 
linii środkowej fotela operatora, 	 	
co przyczyniło się do poprawy położenia 
lewej stopy. Gruba jednoczęściowa mata 
podłogowa absorbuje drgania i hałas 	
z komory silnika.

Wyświetlacz			 
Wyświetlacz zintegrowany został 	 	
z pulpitem, znajdującym się z przodu, 	
od strony operatora. W położeniu tym 
wyświetlacz jest bardziej przyjazny 	 	
dla użytkownika i prostszy w odczycie. 
Standardowy wyświetlacz oparty jest 	
na konstrukcji sprawdzonej 	 	
w elektrycznych wózkach czołowych Yale.

Układ VCM				  
Układ VCM (ang. Vehicle Control Manager 
– moduł sterowania pojazdem) 	 	
to centralny moduł wózka, połączony 	
z innymi modułami przez sieć sterownika 
Dual CAN bus, zapewniający zwiększoną 
niezawodność wózka. 	 	
Dzięki zastosowaniu tej sprawdzonej 	
w branży samochodowej technologii 
znacznie zredukowano ilość przewodów 
elektrycznych połączonych w tradycyjny, 
niezautomatyzowany sposób.

Sterowniki hydrauliczne 			 
Sterowniki hydrauliczne zintegrowano 	
w ergonomicznym, przesuwnym 
podłokietniku po prawej stronie 
operatora. Standardowa wersja 
sterowników to zespół sprawdzonych 
dźwigni AccuTouch z osobnym 
klaksonem i przyciskiem sterującym 
kierunkiem jazdy. Jako wyposażenie 
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opcjonalne dostępny jest nowej 
konstrukcji joystick z mini dźwignią, 
gwarantujący najlepszą ergonomię 
sterowania hydraulicznego.

Maszty	 	 	 	
Trzystopniowy pełny wolny maszt 
podnoszący zmniejsza całkowitą 
szerokość koryta masztu. 	 	
Maszt przechyla się do przodu 	 	
o 1o i do tyłu do 3o, w zależności od 
wysokości podnoszenia.

Pozycja podnośnika zoptymalizowana 	
w celu zwiększenia widoczności 
operatora, a poprzeczki nie są 	 	
w bezpośredniej linii widoczności 	 	
dla krytycznych wysokości.

Silniki				  
Silniki napędowe prądu przemiennego 	
są standardem we wszystkich modelach 
serii. Optymalne przyspieszenie 	 	
i prędkości jazdy (do 11 km/h) zapewniają 
wysoką wydajność obsługi ładunków. 
Uchylne drzwi do komory silnika 
zapewniają do niego łatwy dostęp. 	

Silnik układu jezdnego także 	
wykorzystuje technologię prądu 
przemiennego precyzyjne sterowanie. 	
Po włączeniu zasilania koło napędowe 
centruje się automatycznie. 	
Dostęp serwisowy do reduktora kół 
napędowych/zębatych odbywa się przez 
zdejmowany panel. Komora silnika, także 
silnika sterującego podnoszeniem, 	 	
jest wentylowana.
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