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Podwadjne wozkKi
podnosnikowe z podestem
dla operatora
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* Boczne i tylne ostony w modelach ze statym podestem dla operatora
¢ Elektroniczny sterownik COMBI-MOSFET

¢ Technologia pradu przemiennego Yale™

¢ Bezszczotkowy silnik wspomagania

¢ Obstuga ze stanowiska dla operatora lub obstuga piesza



Wymiary wézka - MP20XD
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Wymiary wézka - MP20XD (Bob)
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VDI 2198 - Specyfikacja ogdélna
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Silnik elektryczny
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™ Wartosci moga sie rézni¢ o +/- 5%

@ W przypadku czestego podjezdzania pod pochylnie
(w ciagu jednej godziny nalezy skontaktowac sie
z regionalnym biurem sprzedazy

Producent (skrot)
Typoszereg

Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz

Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zamoéwien

Udzwig nominalny/tadunek nominalny
Srodek cigzkosci tadunku

Odlegtos¢ osi przedniej do czota widet
Rozstaw osi

Masa wtasna wozka @

Nacisk na o$ z tadunkiem przod/tyt
Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt
Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego

Wymiary ogumienia tylnego

Kota dodatkowe (wymiary)

llo$¢ kot przod/tyt (x=napgdowe)
Rozstaw kot przednich

Rozstaw kot tylnych

Wysoko$¢ masztu ztozonego

Wolny skok

Wysoko$¢ podnoszenia

Wysokos$¢ masztu wysunietego

Skok inicjalny

Wysoko$c¢ ramienia sterujgcego min./maks.
Wysokos$¢ ramion podporowych
Wysokos$¢ platformy opuszczonej
Diugosé catkowita (prowadzenie)

Diugosé catkowita (platforma)

Diugos$é wézka do czota widet (prowadzenie)
Diugos$é wézka do czota widet (platforma)
Szerokos$¢ catkowita

Wymiary widet ISO 2331

Szerokos$¢ karetki widet

Zewnetrzna szeroko$¢ widet

Przeswit wézka pod masztem z tadunkiem
Przeswit wézka w $rodku rozstawu osi
Wymiary poprzeczne fadunku b12 x 16

Q(t)

c (mm)
X (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

@ (mm x mm)
@ (mm x mm)
© (mm x mm)

b1 / bz (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)

bs (mm)

my (mm)
mg (mm)
b12 x ls (mm)

Szeroko$¢ korytarza roboczego z paleta 1000 x 1200 mm w poprzek (prowadzenie) Ast (mm)

Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek (platforma) Ast (mm)

Szerokos¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdtuz (prowadzenie) At (mm)

Szerokos¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdtuz (platforma) Ast (mm)

Promien skretu (prowadzenie)

Promien skretu (platforma)

Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku (prowadzenie)
Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku (platforma)

Predko$¢ jazdy wstecz z/bez tadunku (prowadzenie)
Predkos$¢ jazdy wstecz z/bez tadunku (platforma)
Predko$¢ podnoszenia z/bez tadunku

Predkos¢ opuszczania z/bez tadunku

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku @
Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku @
Hamulec roboczy

Moc znamionowa silnika napedowego S2-60 min

Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3-15 %
Bateria zgodnie z norma DIN 43531/35/36 A, B, C, nie
Napigcie/pojemnos$¢ nominalna baterii K5

Masa baterii

Rodzaj napedu

Poziom ci$nienia akustycznego przy uchu operatora

i podlegaja tolerancji.

© Stand-wersji. Dla wersji dla pieszych, przdd/tyt sa
odwrécone.

Wa (mm)
Wa (mm)
km/h
km/h
km/h
km/h
m/s

m/s

%

%

kW
kW

(V)/(Ah)
kg

dB (A)

Wszystkie wartosci sa wartosciami znamionowymi

Szczegotowych informacji udziela producent.
Produkty Yale moga ulec zmianie bez powiadomienia.

Yale
MP20XD

Elektryczny (bateria)
Prowadzenie / Platforma
1.0+1.0

600

996

1706

1081

1954 /1127 ®
309/7720
Vulkollan /Vulkollan
85x 740

254 x90 @
125 x 50
4/1x+10
377 @

500 @

1560

100

1650

2325

130

1220/ 1460
85

90

2159

2605

969

1415

780

55 /195 /1190
675

572

25

25

800 x 1200
2775

3213

2624

3062

1974

2412

4/4

75/8

4/45

75/8
0.16/0.22
0.28/0.26
8/10

8/10
Elektromagnetyczny
4.0

2.0

no

24 /300

233

Sterownik pradu zmiennego
<70

Yale

MP20XD - podest
ze stalg ostong
boczna (Biga)

Elektryczny (bateria)
Platforma
1.0+1.0
600

996

1706

1138

1938 /1200
294 /844
Vulkollan /Vulkollan
85 x 74

254 x 90
125 x 50
4/1x +1
377

500

1560

100

1650

2325

130

1220/ 1460
85

90

2666

1476

780
55/195/1190
675

572

25

25

800 x 1200

3288

3137

2487

75/8

75/8

0.16/0.22
0.28/0.26

8/10

8/10
Elektromagnetyczny
4.0

2.0

no

24 /300

233

Sterownik pradu zmiennego
<70

Yale

MP20XD - podest
ze statg ostong
boczna (Bob)

Elektryczny (bateria)
Platforma
1.0+1.0
600

996

1706

1126

1938 /1188
294 /832
Vulkollan /Vulkollan
85x 74

254 x 90
125 x 50
4/1x +1
377

500

1560

100

1650

2325

130

1220/ 1460
85

90

2715

1525

780
55/195/1190
675

572

25

25

800 x 1200

3327

3176

2526

75/8

75/8

0.16/0.22
0.28/0.26

8/10

8/10
Elektromagnetyczny
4.0

2.0

no

24 /300

233

Sterownik pradu zmiennego
<70

Woézki widtowe przedstawione na ilustracjach moga
zawiera¢ wyposazenie dodatkowe.

Wartosci moga sie rézni¢ w przypadku innych

konfiguraciji.



Modele: MP20XD

Maszty - szczegétowe informacje - 2LFL

h3 (mm) hz (mm)
1650 100
2100 100

M Wolny skok 100 mm.
@
© Z kratg ochronng tadunku karetki h4 + 495mm.
@ Wszystkie wartosci dot. masy obejmuija:

Gtowica dyszla i elementy sterujace

Ramig dyszla posiada ergonomiczne uchwyty

i zintegrowang ostoneg dfoni, a wspomaganie
sprezynowe zapewnia automatyczny powrdt
do pozycji pionowe;.

Duze, lekko przetagczane przyciski motylkowe
sterujg kierunkiem jazdy wézka, jego predkoscig
i hamulcem elektromagnetycznym. Podwajne
przyciski sterowania podnoszeniem

i opuszczaniem umozliwiajg obstuge lewa

i prawa reka. Przetacznik bezpieczenstwa
operatora po aktywowaniu automatycznie
odwraca kierunek jazdy oraz zatrzymuje wozek.
Funkcja jazdy manewrowej umozliwia obstuge
wozka z dyszlem w potozeniu pionowym

i ze zmniejszong predkos$cig, co zapewnia
manewrowanie wozkiem na ograniczonej
przestrzeni. W zaleznosci od preferencii,
operator ma mozliwo$¢ wyboru 4
predefiniowanych réznych trybéw wydajnosci
jazdy do przodu i do tytu, parametréw
hamowania zwrotnego, hamowania neutralnego,
predkosci podnoszenia i przy$pieszenia, a takze
proporcjonalnego sterowania podnoszeniem.
Wskazniki

Pulpit wyposazony jest w wielofunkcyjny
wys$wietlacz podajgcy informacije o stanie
wozka i komunikaty alarmowe, wigczajac
wskaznik roztadowania baterii, licznik godzin
oraz tryb pracy.

Podest operatora

Skiadane ramiona boczne sg dostosowane do
wysokosci podestu, zapewniajgc maksymalny
komfort jazdy oraz stabilno$¢ podczas
wykonywania manewrdw. Zamocowany na
amortyzatorach podest wyposazony jest w
czujnik obecnosci operatora, uniemozliwiajacy
obstuge wézka bez kierowcy. Opcjonalnie
dostepne sg modele ze statymi ostonami
bocznymi i ostong tylng Pulpit jest wyposazony
w schowki na mate przedmioty oraz opcjonalny
uchwyt na dokumenty formatu A4.

Elektryczny uktad sterowania typu ,,fly-by-
wire”

Obstuga wozka wymaga minimum wysitku,
wspdiczynnik obrotu ramienia dyszla do obrotu
kota napedowego wynosi 75°: 90°, dzieki czemu
operator moze wykonywac¢ swojg prace

HYSTER-YALE UK LIMITED

prowadzaca dziatalnos¢ pod nazwa handlowa
Yale Europe Materials Handling

Centennial House, Frimley Business Park,
Frimley, Surrey GU16 7SG, Wielka Brytania.

konstrukcje masztu (ztacze spawane, sitowniki,

Z krata ochronna tadunku karetki h4 + 415 mm. faricuch, koto pasowe) + olej. NIE OBEJMUJA
masy: widet, akcesoridw.

Wszystkie wartosci sg wartosciami

hq @ (mm)

1560
1560

powiadomienia.

wykonujac mniej ruchéw rekami, co zmniejsza
jego wysitek i zwigksza wydajnosc.

Podwozie i widly

Szeroko$¢ 780mm umozliwia obstuge tadunkow
w waskich miejscach. Nisko profilowe widty

o wysokosci utatwiajg pobieranie niskich palet,
wysokos$¢ ich podnoszenia wynosi 130 mm.
Widty wykonane sg z dwdch solidnych
elementow ze wzmacniajgcg warstwa
wierzchnia, a ich korce majg ksztatt stozka

i wyposazone sg w $lizgi, usprawniajace wjazd
w palety zamkniete.

Maszt

Gwarantujacy dobrg widocznos¢ maszt typu
duplex, zamontowany na ramionach
podporowych, wyposazony w ostone z siatki
metalowej, zapewnia wysokos¢ podnoszenia
(h3) 1650mm. Zamknigte rolki w celu
maksymalnego zwiekszenia trwatosci.

Widly z podnoszeniem wstepnym

Funkcja podnoszenia wstepnego zwieksza
przeswit, co usprawnia jazde po nieréwnym
podtozu, platformach zatadowczych, ptytach
przetadunkowych i rampach.

Regulowane drazki podnoszace typu “pull”
zapewniajg ptynne podnoszenie i opuszczanie
ramion podporowych. Przy widtach
podniesionych na wysoko$¢ wigksza niz 1,5 m,
jazda jest automatycznie wytgczana.
Podnoszenie masztu i podnoszenie wstepne
umozliwia przewozenie i skladowanie dwoch
fadunkow jednoczesnie - kazdy o masie 1000
kg. Boczna wymiana baterii jest funkcija
standardowa.

Bateria

Standardowa bateria 24V 300 Ah.

Rolki i kota

Rolki i kota wykonane sg z Vulkollanu.

W standardzie montowane sg podwajne kota
podporowe o zwiekszonej wytrzymatosci.
Kota pojedyncze, o mniejszym udzwigu, oraz
podwojne lub pojedyncze kota blizniacze
dostepne s3 jako opcja. Samonastawne kofa
majg ograniczony skok zawieszenia,

co gwarantuje stabilno$¢ i dobra trakcje.
Silniki elektryczne

Bezobstugowy silnik AC charakteryzuje sie

Tel: +44 (0) 1276 538500 Faks: +44 (0) 1276 538559

www.yale-forklifts.eu

Numer publikacji 220990167 Wer.02 Ztozono do druku w Holandia (0718HG) PL.c €
Bezpieczenstwo. Niniejszy wézek odpowiada obowigzujagcym wymogom UE. Specyfikacje

moga ulec zmianie bez powiadomienia.

Yale, VERACITOR i sg zarejestrowanymi znakami towarowymi. “PEOPLE, PRODUCTS,
PRODUCTIVITY”, PREMIER, Hi-Vis oraz CSS sa zarejestrowanymi znakami towarowymi w
Stanach Zjednoczonych i niektérych innych jurysdykcjach. MATERIALS HANDLING CENTRAL
oraz MATERIAL HANDLING CENTRAL sg zarejestrowanymi znakami ustugowymi w Stanach
Zjednoczonych Ameryki Pétnocnej i niektérych innych jurysdykcjach. ﬁ(— jest zarejestrowanym
prawem autorskim. © Yale Europe Materials Handling 2018. Wszelkie prawa zastrzezone.
Wozek przedstawiony na ilustracjach moze zawiera¢ wyposazenie dodatkowe.

Kraj rejestraciji: Anglia i Walia. Numer rejestracyjny firmy: 02636775

znamionowymi i podlegaja toleranciji.
Szczeg6towych informacji udziela producent. Moga zawiera¢ wyposazenie dodatkowe.
Produkty Yale moga ulec zmianie bez
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hs (mm) Masy “ (kg)
23250 326
26950 358

Wozki widtowe przedstawione na ilustracjach

Wartosci moga sie rézni¢ w przypadku
innych konfiguracji.

1000-godzinowymi okresami miedzykontrolnymi,
co zapewnia diuga i tanig eksploatacje.
Szeregowo-bocznikowy silnik podnoszacy

DC zapewnia moc dostosowang do wymagan
eksploatacyjnych woézka.

Uktad jezdny i kierowniczy

Helikoidalna przekiadnia zebata pracuje

w kapieli olejowej. Silnik jazdy zamontowany jest
pionowo, co zapewnia jego wydajng wentylacje
i eliminuje naprezenia przewoddw zasilajacych.
Ukfad kierowniczy z przektadnig zebatg nie
wymaga konserwacji, oparty jest na
rozwigzaniach znanych z wyzszych modeli.
Uktad hydrauliczny

Cicha, wysokowydajna pompa hydrauliczna jest
dwustopniowag pompa zebata, przezroczysty
zbiornik do kontroli poziomu oleju
hydraulicznego. Opuszczanie sterowane jest
zaworem elektromagnetycznym aktywowanym
bezposrednio przez przyciski na dyszlu.

Elementy sterujace

Sterownik MOSFET Combi kontroluje zaréwno
silnik trakcyjny AC, jak i silnik podnoszenia DC,
eliminujac koniecznos¢ stosowania stycznikéw
elektrycznych. Wysoka wydajno$é energetyczna
oraz dobre osiagi zwiekszajg czas pracy wozka,
ograniczajac czestotliwos¢ tadowania baterii.
Potaczenie silnika trakcyjnego z panelem
sterowania zwieksza efektywno$¢ hamowania
neutralnego oraz hamowania zmiang kierunku
jazdy, nie zmniejszajac przy tym skutecznosci
dziatania tych elementéw, pozostawia hamulec
elektromagnetyczny jedynie do parkowania oraz
sytuacji awaryjnych. Parametry elektroniki moga
tatwo zosta¢ dostosowane przez personel
serwisowy do potrzeb uzytkownika.

Wyposazenie opcjonalne

Dostepne opcje obejmuija:

® Wersja mroznicza do -30°C

©® Widly réznej dtugosci i rozstawie

® State ostony boczne z wejsciem z tytu (Biga)
® Stata ostona tylna z wejsciem z boku (Bob)
® Podwojny stét rolkowy do wymiany baterii
® Krata ochronna tadunku

® Boczna wymiana baterii.



