
•	 Pokładowy układ sterowania Intellix Vehicle Management 	
	 System z technologią CANbus
•	 2 przekładnie Techtronix przystosowane do różnych 	 	
	 zastosowań
•	 System automatycznego zmniejszania prędkości (ADS) 		
	 w przekładniach Techtronix 100

•	 Minidźwignie Accutouch oraz dźwignie ręczne
•	 Superelastyczne i pneumatyczne opony radialne

Wózki widłowe z silnikami 
Diesel i LPG1 600kg / 1 800kg / 2 000kg

seria
VX
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 Wymiary wózka

Wyposażenie dodatkowe
l	System ochrony układu napędowego
l	Pakiet „Premium monitoring”
l	Wysokowydajny wstępny filtr powietrza
l	Akumulator Hydraulicznyznyzny wideł
l	Przycisk Start/Stop (z dodatkową stacyjką)
l	Ogranicznik prędkości
l	Wysokowydajna chłodnica typu kombi
l	Uchwyt butli gazowej z możliwością 		
	 pochylenia o kąt 450
l	Programowalny kąt przechyłu masztu
l	Obrotowy, amortyzowany fotel operatora
l	Pedał D2 do zmiany kierunku jazdy
l	Hasło operatora
l	Dźwiękowy sygnał cofania
l	Stroboskopowa lampa ostrzegawcza 		
	 aktywowana w momencie ruchu wózka
l	Czujnik uderzeń
l	Wskaźnik wagi

Dane techniczne silników Maszty
Silnik wysokoprężny Yanmar TEN
Wersje Base i Value		  	
4 Cylindrowy 	 Górnozaworowy
Pojemność skokowa 	 2659cc	
Moc maksymalna	 29.1kW przy 2400 obr/min
Maks. moment obr. 	 146Nm przy 2400 obr/min
Filtracja powietrza 	 Dwustopniowy suchy 
Wtrysk paliwa 	 IDI
PSI, LPG				  
Wersje Base i Value	 	
4 Cylindrowy 	 Górnozaworowy	
Pojemność skokowa 	 1997cc	
Moc maksymalna	 33.0kW przy 2400 obr/min
Maks. moment obr. 	 136Nm przy 2300 obr/min
Filtracja powietrza 	 Dwustopniowsuchy

Oferujemy kompletną 
gamę masztów Hi-Vis 
w wersji standard (LFL) 
oraz Duplex z pełnym 
wolnym skokiem (FFL) 	
i Triplex (FFL) z pełnym 
wolnym skokiem wideł.

Maszty Hi-Vis 
zapewniają doskonałą 
widoczność dzięki 
szeroko rozstawionym 
profilom, skrajnemu 
umiejscowieniu 
łańcuchów i 	
schowanym cylindrom 
podnoszenia.

4.5h4

4.4h3

4.2h1

4.3h2

4.22s

4.1
a

4.22l 1.8x

1.8x

4.19l1

l6

1.9y

4.20l2

4.20l2

4.12h10

1.6c

4.8h7

4.7h6

4.32m24.31
m1

4.21
b1

b12
4.36b13

4.34.1/4.34.2Ast

100mma
2 100mm a

2

b

4.35

W
a

Q

b

Seria VX
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GDP/GLP 16VX, GDP/GLP 18VX Dane masztu i udźwig znamionowy (kg) – opony superelastyczne

GDP/GLP 16VX, GDP/GLP 18VX Dane masztu i udźwig znamionowy (kg) – opony superelastyczne

GDP/GLP 20SVX Dane masztu i udźwig znamionowy (kg) – opony superelastyczne

GDP/GLP 20SVXS ane masztu i udźwig znamionowy (kg) – opony superelastyczne

h1                              
(mm)

h1                              
(mm)

h1                              
(mm)

h1                              
(mm)

h2+s                              
(mm)

h2+s                              
(mm)

h2+s                              
(mm)

h2+s                              
(mm)

h3+s                              
(mm)

h3+s                              
(mm)

h3+s                              
(mm)

h3+s                              
(mm)

h4                              
(mm)

h4                              
(mm)

h4                              
(mm)

h4                              
(mm)

Przechył

Przechył

Przechył

Przechył

P

P

P

P

T

T

T

T

Maszt

Maszt

Maszt

Maszt

2LFL

2LFL

2LFL

2LFL

2FFL

2FFL

2FFL

2FFL

3FFL

3FFL

3FFL

3FFL

Model
Wymiary ogumienia, z przodu 
Szerokość całkowita, z przodu

Model
Wymiary ogumienia, z przodu 
Szerokość całkowita, z przodu

Model
Wymiary ogumienia, z przodu 
Szerokość całkowita, z przodu

Model
Wymiary ogumienia, z przodu 
Szerokość całkowita, z przodu

** Wymagana specyfikacja z oponami napędowymi z szerokim bieżnikiem pośrednim (szerokość 1108 mm)  h2 i h4 podane są bez kraty ochronnej ładunku.

* Wymagana specyfikacja z oponami napędowymi z szerokim bieżnikiem pośrednim (szerokość 1108 mm). h2 i h4 podane są bez kraty ochronnej ładunku.** Wymagana specyfikacja z oponami napędowymi z szerokim bieżnikiem pośrednim (szerokość 1240mm). h2 i h4 podane są bez kraty ochronnej ładunku.

** Wymagana specyfikacja z oponami napędowymi z szerokim bieżnikiem pośrednim (szerokość 1108 mm)  h2 i h4 podane są bez kraty ochronnej ładunku.

* Wymagana specyfikacja z oponami napędowymi z szerokim bieżnikiem pośrednim (szerokość 1108 mm). h2 i h4 podane są bez kraty ochronnej ładunku. ** Wymagana specyfikacja z oponami napędowymi z szerokim bieżnikiem pośrednim (szerokość 1240mm). h2 i h4 podane są bez kraty ochronnej ładunku.

GLP/GDP 16 VX
6.50 x 10
1072mm

GLP/GDP 16 VX
6.50 x R10
1072mm

GLP/GDP 20 SVX
6.50 x 10
1072mm

GLP/GDP 20 SVX
6.50 x 10
1072mm

GLP/GDP 18 VX
6.50 x 10
1072mm

GLP/GDP 18 VX
6.50 x R10
1072mm

Widły
Środek ciężkości (kg)

Widły
Środek ciężkości (kg)

Widły
Środek ciężkości (kg)

Widły
Środek ciężkości (kg)

Widły
Środek ciężkości (kg)

Widły
Środek ciężkości (kg)

500

500

500

500

500

500

500

500

500

500

500

500

600

600

600

600

600

600

600

600

600

600

600

600

700

700

700

700

700

700

700

700

700

700

700

700

ISS & FP
Środek ciężkości (kg)

ISS & FP
Środek ciężkości (kg)

ISS & FP
Środek ciężkości (kg)

ISS & FP
Środek ciężkości (kg)

ISS & FP
Środek ciężkości (kg)

ISS & FP
Środek ciężkości (kg)

2175
2425
2775

2125

2025
2175
2425

2175
2425
2775

2125

2025
2175
2425

2175
2425
2775

2125

2025
2175
2425

2175
2425
2775

2125

2025
2175
2425

140
140
140

1551

1456
1606
1856

140
140
140

1551

1456
1606
1856

140
140
140

1551

1456
1606
1856

140
140
140

1551

1456
1606
1856

3330
3830
4330

3215

4450
4900
5500

3330
3830
4330

3215

4450
4900
5500

3330
3830
4330

3215

4450
4900
5500

3330
3830
4330

3215

4450
4900
5500

3906
4406
4906

3792

5019
5469
6069

3906
4406
4906

3792

5019
5469
6069

3906
4406
4906

3792

5019
5469
6069

3906
4406
4906

3792

5019
5469
6069

1600
1600
1600

1600

1570
1490

  1370**

1600
1600
1600

1600

 1570*
 1490** 
1290**

2000
2000
1940

2000

1910
1820

   1560**

2000
2000
1940*

2000

1690*
1370*
1040*

1800
1800
1740

1800

1740
1650

  1490**

1800
1800
1740

1800

  1740**
  1650**
  1310**

1560
1550
1550

1550

1500
1410

  1290**

1560
1550
1550

1550

 1500*
  1410**
  1280**

1880
1870
1810

1870

1790
1700

   1560**

1880
1870

 1810*

1870

 1670*
 1370*
 1040*

1670
1660
1600

1680

1600
1510

  1380**

1670
1660
1600

1680

 1600**
 1510**
 1310**

1420
1410
1400

1410

1360
1280

  1170**

1420
1410
1400

1410

 1360*
 1280**
  1160**

1700
1700
1640

1700

1630
1540

   1420**

1700
1700

 1640*

1700

 1630*
 1370*
 1040*

1510
1510
1450

1520

1450
1370

 1250**

1510
1510
1450

1520

 1450**
 1370**
 1250**

1600
1600
1600

1600

1570
1480
1310

1600
1600
1600

1600

 1570*
 1480**
 1280**

1970
1960
1900

1970

1880
1790

   1560**

1970
1960

 1900*

1970

1670*
1350*
1010*

1750
1740
1680

1760

1680
1590

  1440**

1750
1740
1680

1760

 1660*
  1580**
  1290**

1480
1470
1460

1470

1410
1330
1220

1480
1470
1460

1470

 1410*
  1330**
  1210**

1780
1770
1720

1780

1700
1610

   1480**

1780
1770

 1710*

1780

 1660*
 1350*
 1010*

1580
1570
1520

1590

1510
1430

  1310**

1580
1570
1520

1590

1510*
 1430**
 1290**

1350
1340
1330

1340

1290
1220
1110

1350
1340
1330

1340

 1290*
 1210**
 1100**

1620
1610
1560

1620

1550
1470

   1350**

1620
1610

  1560*

1620

 1550*
 1340*
 1010*

1440
1430
1380

1450

1380
1300

  1190**

1440
1430
1380

1450

1380*
 1300**
 1190**

6
6
6

6

6
6
6

6
6
6

6

6
6
6

6
6
6

6

6
6
6

6
6
6

6

6
6
6

5
5
5

5

3
3
3

5
5
5

5

3
3
3

5
5
5

5

3
3
3

5
5
5

5

3
3
3
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VDI 2198 - Specyfikacja ogólna, GDP 16VX, GDP 18VX, GDP 20SVX z silnikiem wysokoprężnym
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s	 Górna krawędź wideł. 
:	 Bez kraty ochronnej ładunku.
m	 h6 z tolerancją ± 5 mm.
8	 Fotel w pełni amortyzowany.
w	 Dodane 32 mm do kraty ochronnej.

n	 Standardowe/pośredni/szeroki. 
q	 Szeroki rozstaw kół nie jest dostępna na 	
	 GPL20SVX.
* 	 @ 1.6km/h Siła uciągu performance rysunek ma 	
	 jedynie charakter orientacyjny dla porównania 	

	 celów.Te spektakle są możliwe tylko na krótki 	
	 okres czasu. 
**	 @4.8km/h Zdolność pokonywania wzniesień 	
	 odnajdywane są przewidziane porównanie 	
	 osiągów trakcyjnych, ale nie są przeznaczone 	

	 do sygnowania pracy pojazdu na wytyczone 	
	 wzniesień. Postępować zgodnie z 		
	 instrukcjami zamieszczonymi w instrukcji 	
	 obsługi dotyczącymi pracy na pochyłościach.
v	 Zmienna.     

GDP 16VX
1.1 

1.2

1.3

1.4

1.5

1.6

1.8

1.9

2.1

2.2

2.3

3.1

3.2

3.3

3.5

3.6

3.7

4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

4.7

4.8

4.12

4.19

4.20

4.21

4.22

4.23 

4.24

4.31

4.32

4.33

4.34

4.34.1

4.34.2

4.35

4.36

4.41

4.42

4.43

5.1

5.2

5.3

5.5

5.7

5.9

5.10

7.1

7.2

7.3

7.4

7.5

8.1

10.1

10.2

10.3

10.4

10.7

10.7.1

10.7.2

10.8

Yale

Yanmar 2.6L, 1-biegowa 
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
Diesel
Fotel
1.6
500
384
1385
3059
3856 / 565
1521 / 1538
SE
6.50 x 10-10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3905
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
20.4 / 20.9
0.64 / 0.72
0.51 / 0.47
12390 / 7470
21.6 / 29.0
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1
2400
4 / 2659
2.86
Hydrodynamiczny
0 - 155
69
31.7
38.4
79
99
102
Sworzeń

Producent (skrót)
Typoszereg

Silnik/przeniesienie napędu

Model
Rodzaj hamulca roboczego
Napęd: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz
Obsługa: ręczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zamówień
Udźwig nominalny/ładunek nominalny
Środek ciężkości ładunku 
Odległość osi przedniej do czoła wideł
Rozstaw osi
Masa własna wózka 
Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył
Nacisk na oś bez ładunku przód/tył
Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego
Wymiary ogumienia tylnego
Ilość kół przód/tył (x=napędowe)
Rozstaw kół przednich
Rozstaw kół tylnych
Przechył masztu/karetki wideł przód/tył
Wysokość masztu złożonego
Wolny skok s
Wysokość podnoszenia s
Wysokość masztu wysuniętego :
Wysokość wózka z daszkiem ochronnym (kabina) m
Wysokość fotela operatora dotycząca SIP/platformy operatora 8
Wysokość zaczepu holowniczego
Długość całkowita
Długość wózka do czoła wideł
Szerokość całkowita
Wymiary wideł ISO 2331
Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B
Szerokość karetki wideł w
Prześwit wózka pod masztem z ładunkiem
Prześwit wózka w środku rozstawu osi
Wymiary poprzeczne ładunku b12 x l6
Szerokość korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami ładunku
Szerokość korytarza roboczego z paletą 1000 x 1200 mm w poprzek
Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm wzdłuż
Promień skrętu
Wewnętrzny promień skrętu
Praca w korytarzach przecinających się pod kątem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dł. = 1000 mm)
Wysokość stopnia (od podłoża do stopnia)
Wysokość stopnia (pomiędzy stopniami pośrednimi, stopniem a podłożem)
Prędkość jazdy z/bez ładunku
Prędkość podnoszenia z/bez ładunku
Prędkość opuszczania z/bez ładunku
Uciąg z/bez ładunku *
Zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku **
Czas przyspieszania wózka z/bez ładunku
Hamulec roboczy
Silnik: producent/ typ
Moc silnika według ISO 1585
Znamionowa prędkość obrotowa
Ilość cylindrów/ pojemność skokowa
Zużycie paliwa zgodnie z cyklem VDI
Rodzaj napędu
Ciśnienie robocze dla osprzętu
Przepływ oleju dla osprzętu ◊
Pojemność zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego
Pojemność zbiornika paliwa
Poziom ciśnienia akustycznego przy uchu operatora H
Poziom mocy akustycznej podczas pracy wózka
Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywą 2001/14/WE
Zaczep holowniczy, typ DIN

Q (t)
c (mm)
x (mm)
y (mm)
kg
kg
kg

b10 (mm)
b11 (mm)
a / b (o)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h6 (mm)
h7 (mm)
h110 (mm)
l1 (mm)
l2 (mm)
b1 (mm)
s/e/l (mm)

b3 (mm)
m1 (mm)
m2 (mm)
b12 x l6 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
b13 (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
km/h
km/s
m/s
N
%
s

kW
min-1
(-)/cm3 
l/h lub kg/h

bar
l/min
litres
litres
dB(A)
dB(A)
dB(A)

Yale

Yanmar 2.6L
Techtronix 100, 1-biegowa

Base
ADS Hamulce bębnowe
Diesel
Fotel
1.6
500
384
1385
3059
3856 / 565
1521 / 1538
SE
6.50 x 10-10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3905
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
20.4 / 20.9
0.64 / 0.72
0.51 / 0.47
12390 / 7470
21.6 / 29.0
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1
2400
4 / 2659
2.86
Hydrodynamiczny
0 - 155
69
31.7
38.4
79
99
102
Sworzeń

Yale

Yanmar 2.6L, 1-biegowa 
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
Diesel
Fotel
1.8
500
384
1385
3134
4190 / 509
1506 / 1628
SE
6.50 x 10 -10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3905
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
20.4 / 20.9
0.63 / 0.72
0.51 / 0.47
12260 / 7200
20.0 / 26.3
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1
2400
4 / 2659
2.96
Hydrodynamiczny
0 - 155
69
31.7
38.4
79
99
102
Sworzeń
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VDI 2198 - Specyfikacja ogólna, GDP 16VX, GDP 18VX, GDP 20SVX z silnikiem wysokoprężnym
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GDP 18VX GDP 20SVX

H	 LPAZ, mierzony według cyklów testowych 	
	 oraz na tpodstawie wartości obciążenia 	
	 zawartych tw normie EN12053.
u 	LWAZ, mierzony według cyklów testowych 	
	 oraz na tpodstawie wartości obciążenia 

zawartych tw normie EN12053.
Specyfikacja wózka w oparciu o:		
Wysokość podnoszenia masztu 3330 mm, 
2-częściowy maszt LFL ze standardową karetką 	
i widłami 1000 mm z systemem sterowania 

elektroHydraulicznyznyznyznego.
Wszystkie wartości są wartościami 
znamionowymi i podlegają tolerancji.
Szczegółowych informacji udziela producent.
Produkty Yale mogą się zmienić bez 

powiadomienia.
Wózki widłowe przedstawione na ilustracjach 
mogą zawierać wyposażenie dodatkowe.
Wartości mogą się różnić w przypadku innych 
konfiguracji.

1.1 

1.2

1.3

1.4

1.5

1.6

1.8

1.9

2.1

2.2

2.3

3.1

3.2

3.3

3.5

3.6

3.7

4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

4.7

4.8

4.12

4.19

4.20

4.21

4.22

4.23 

4.24

4.31

4.32

4.33

4.34

4.34.1

4.34.2

4.35

4.36

4.41

4.42

4.43

5.1

5.2

5.3

5.5

5.7

5.9

5.10

7.1

7.2

7.3

7.4

7.5

8.1

10.1

10.2

10.3

10.4

10.7

10.7.1

10.7.2

10.8

Producent (skrót)
Typoszereg

Silnik/przeniesienie napędu

Model
Rodzaj hamulca roboczego
Napęd: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz
Obsługa: ręczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zamówień
Udźwig nominalny/ładunek nominalny
Środek ciężkości ładunku 
Odległość osi przedniej do czoła wideł
Rozstaw osi
Masa własna wózka 
Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył
Nacisk na oś bez ładunku przód/tył
Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego
Wymiary ogumienia tylnego
Ilość kół przód/tył (x=napędowe)
Rozstaw kół przednich
Rozstaw kół tylnych
Przechył masztu/karetki wideł przód/tył
Wysokość masztu złożonego
Wolny skok s
Wysokość podnoszenia s
Wysokość masztu wysuniętego :
Wysokość wózka z daszkiem ochronnym (kabina) m
Wysokość fotela operatora dotycząca SIP/platformy operatora 8
Wysokość zaczepu holowniczego
Długość całkowita
Długość wózka do czoła wideł
Szerokość całkowita
Wymiary wideł ISO 2331
Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B
Szerokość karetki wideł w
Prześwit wózka pod masztem z ładunkiem
Prześwit wózka w środku rozstawu osi
Wymiary poprzeczne ładunku b12 x l6
Szerokość korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami ładunku
Szerokość korytarza roboczego z paletą 1000 x 1200 mm w poprzek
Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm wzdłuż
Promień skrętu
Wewnętrzny promień skrętu
Praca w korytarzach przecinających się pod kątem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dł. = 1000 mm)
Wysokość stopnia (od podłoża do stopnia)
Wysokość stopnia (pomiędzy stopniami pośrednimi, stopniem a podłożem)
Prędkość jazdy z/bez ładunku
Prędkość podnoszenia z/bez ładunku
Prędkość opuszczania z/bez ładunku
Uciąg z/bez ładunku *
Zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku **
Czas przyspieszania wózka z/bez ładunku
Hamulec roboczy
Silnik: producent/ typ
Moc silnika według ISO 1585
Znamionowa prędkość obrotowa
Ilość cylindrów/ pojemność skokowa
Zużycie paliwa zgodnie z cyklem VDI
Rodzaj napędu
Ciśnienie robocze dla osprzętu
Przepływ oleju dla osprzętu ◊
Pojemność zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego
Pojemność zbiornika paliwa
Poziom ciśnienia akustycznego przy uchu operatora H
Poziom mocy akustycznej podczas pracy wózka
Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywą 2001/14/WE
Zaczep holowniczy, typ DIN

Q (t)
c (mm)
x (mm)
y (mm)
kg
kg
kg

b10 (mm)
b11 (mm)
a / b (o)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h6 (mm)
h7 (mm)
h110 (mm)
l1 (mm)
l2 (mm)
b1 (mm)
s/e/l (mm)

b3 (mm)
m1 (mm)
m2 (mm)
b12 x l6 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
b13 (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
km/h
km/s
m/s
N
%
s

kW
min-1
(-)/cm3 
l/h lub kg/h

bar
l/min
litres
litres
dB(A)
dB(A)
dB(A)

Yale

Yanmar 2.6L
Techtronix 100, 1-biegowa

Base
ADS Hamulce bębnowe
Diesel
Fotel
1.8
500
384
1385
3134
4190 / 509
1506 / 1628
SE
6.50 x 10 -10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3905
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
20.4 / 20.9
0.63 / 0.72
0.51 / 0.47
12260 / 7200
20.0 / 26.3
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1
2400
4 / 2659
2.96
Hydrodynamiczny
0 - 155
69
31.7
38.4
79
99
102
Sworzeń

Yale

Yanmar 2.6L, 1-biegowa 
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
Diesel
Fotel
2.0
500
384
1385
3294
4460 / 580
1465 / 1829
SE
6.50 x 10 -10
18 x 7-8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3905
2149
1043
321
3268
2268
1068 / 1108 / q
40 x 100 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3569
3569
3769
1985
584
1855
691
371
20.4 / 20.9
0.62 / 0.72
0.51 / 0.47
12140 / 6930
17.9 / 23.6
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1
2400
4 / 2659
3.11
Hydrodynamiczny
0 - 155
69
31.7
38.4
79
99
102
Sworzeń

Yale

Yanmar 2.6L
Techtronix 100, 1-biegowa

Base
ADS Hamulce bębnowe
Diesel
Fotel
2.0
500
384
1385
3294
4460 / 580
1465 / 1829
SE
6.50 x 10 -10
18 x 7-8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3905
2149
1043
321
3268
2268
1068 / 1108 / q
40 x 100 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3569
3569
3769
1985
584
1855
691
371
20.4 / 20.9
0.62 / 0.72
0.51 / 0.47
12140 / 6930
17.9 / 23.6
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1
2400
4 / 2659
3.11
Hydrodynamiczny
0 - 155
69
31.7
38.4
79
99
102
Sworzeń

Yale

Yanmar 2.6L, 1-biegowa 
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
Diesel
Fotel
1.8
500
384
1385
3134
4190 / 509
1506 / 1628
SE
6.50 x 10 -10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3905
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
20.4 / 20.9
0.63 / 0.72
0.51 / 0.47
12260 / 7200
20.0 / 26.3
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1
2400
4 / 2659
2.96
Hydrodynamiczny
0 - 155
69
31.7
38.4
79
99
102
Sworzeń
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GLP 16VX
1.1 

1.2

1.3

1.4

1.5

1.6

1.8

1.9

2.1

2.2

2.3

3.1

3.2

3.3

3.5

3.6

3.7

4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

4.7

4.8

4.12

4.19

4.20

4.21

4.22

4.23 

4.24

4.31

4.32

4.33

4.34

4.34.1

4.34.2

4.35

4.36

4.41

4.42

4.43

5.1

5.2

5.3

5.5

5.7

5.9

5.10

7.1

7.2

7.3

7.4

7.5

8.1

10.1

10.2

10.3

10.4

10.7

10.7.1

10.7.2

10.8

Yale

PSI 2.0L, 1-biegowa       
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
LPG
Fotel
1.6
500
384
1385
3059
3856 / 565
1521 / 1538
SE
6.50 x 10-10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3906
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
21.1 / 21.5
0.58 / 0.60
0.51 / 0.47
13226 / 7470
19.2 / 29.0
4.6 / 3.9
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0
2400
4 / 1997
2.35
Hydrodynamiczny
0 - 155
56
31.7
15.2
77
96
101
Sworzeń

Producent (skrót)
Typoszereg

Silnik/przeniesienie napędu

Model
Rodzaj hamulca roboczego
Napęd: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz
Obsługa: ręczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zamówień
Udźwig nominalny/ładunek nominalny
Środek ciężkości ładunku 
Odległość osi przedniej do czoła wideł
Rozstaw osi
Masa własna wózka 
Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył
Nacisk na oś bez ładunku przód/tył
Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego
Wymiary ogumienia tylnego
Ilość kół przód/tył (x=napędowe)
Rozstaw kół przednich
Rozstaw kół tylnych
Przechył masztu/karetki wideł przód/tył
Wysokość masztu złożonego
Wolny skok s
Wysokość podnoszenia s
Wysokość masztu wysuniętego :
Wysokość wózka z daszkiem ochronnym (kabina) m
Wysokość fotela operatora dotycząca SIP/platformy operatora 8
Wysokość zaczepu holowniczego
Długość całkowita
Długość wózka do czoła wideł
Szerokość całkowita
Wymiary wideł ISO 2331
Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B
Szerokość karetki wideł w
Prześwit wózka pod masztem z ładunkiem
Prześwit wózka w środku rozstawu osi
Wymiary poprzeczne ładunku b12 x l6
Szerokość korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami ładunku
Szerokość korytarza roboczego z paletą 1000 x 1200 mm w poprzek
Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm wzdłuż
Promień skrętu
Wewnętrzny promień skrętu
Praca w korytarzach przecinających się pod kątem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dł. = 1000 mm)
Wysokość stopnia (od podłoża do stopnia)
Wysokość stopnia (pomiędzy stopniami pośrednimi, stopniem a podłożem)
Prędkość jazdy z/bez ładunku
Prędkość podnoszenia z/bez ładunku
Prędkość opuszczania z/bez ładunku
Uciąg z/bez ładunku *
Zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku **
Czas przyspieszania wózka z/bez ładunku
Hamulec roboczy
Silnik: producent/ typ
Moc silnika według ISO 1585
Znamionowa prędkość obrotowa
Ilość cylindrów/ pojemność skokowa
Zużycie paliwa zgodnie z cyklem VDI
Rodzaj napędu
Ciśnienie robocze dla osprzętu
Przepływ oleju dla osprzętu ◊
Pojemność zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego
Pojemność zbiornika paliwa
Poziom ciśnienia akustycznego przy uchu operatora H
Poziom mocy akustycznej podczas pracy wózka
Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywą 2001/14/WE
Zaczep holowniczy, typ DIN

Q (t)
c (mm)
x (mm)
y (mm)
kg
kg
kg

b10 (mm)
b11 (mm)
a / b (o)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h6 (mm)
h7 (mm)
h110 (mm)
l1 (mm)
l2 (mm)
b1 (mm)
s/e/l (mm)

b3 (mm)
m1 (mm)
m2 (mm)
b12 x l6 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
b13 (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
km/h
km/s
m/s
N
%
s

kW
min-1
(-)/cm3 
l/h lub kg/h

bar
l/min
litres
litres
dB(A)
dB(A)
dB(A)

Yale

PSI 2.0L, 1-biegowa       
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
LPG
Fotel
1.8
500
384
1385
3134
4190 / 509
1506 / 1628
SE
6.50 x 10 -10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3906
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
21.1 / 21.5
0.58 / 0.60
0.51 / 0.47
13188 / 7200
18.0 / 26.3
4.7 / 4.0
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0
2400
4 / 1997
2.42
Hydrodynamiczny
0 - 155
56
31.7
15.2
77
96
101
Sworzeń

s	Górna krawędź wideł. 
:	Bez kraty ochronnej ładunku.
m	h6 z tolerancją ± 5 mm.
8	 Fotel w pełni amortyzowany.
w	 Dodane 32 mm do kraty ochronnej.

n	Standardowe/pośredni/szeroki. 
q	Szeroki rozstaw kół nie jest dostępna na 	
	 GPL20SVX.
* 	 @ 1.6km/h Siła uciągu performance rysunek ma 	
	 jedynie charakter orientacyjny dla porównania 	

	 celów.Te spektakle są możliwe tylko na krótki 	
	 okres czasu. 
**	 @4.8km/h Zdolność pokonywania wzniesień 	
	 odnajdywane są przewidziane porównanie 	
	 osiągów trakcyjnych, ale nie są przeznaczone 	

	 do sygnowania pracy pojazdu na wytyczone 	
	 wzniesień. Postępować zgodnie z 		
	 instrukcjami zamieszczonymi w instrukcji 	
	 obsługi dotyczącymi pracy na pochyłościach.
v	Zmienna.     

Yale

PSI 2.0L
Techtronix 100, 1-biegowa 
Value

ADS Hamulce bębnowe 
LPG
Fotel
1.6
500
384
1385
3059
3856 / 565
1521 / 1538
SE
6.50 x 10-10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3906
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
21.1 / 21.5
0.58 / 0.60
0.51 / 0.47
13226 / 7470
19.2 / 29.0
4.6 / 3.9
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0
2400
4 / 1997
2.35
Hydrodynamiczny
0 - 155
56
31.7
15.2
77
96
101
Sworzeń
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GLP 18VX GLP 20SVX

1.1 

1.2

1.3

1.4

1.5

1.6

1.8

1.9

2.1

2.2

2.3

3.1

3.2

3.3

3.5

3.6

3.7

4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

4.7

4.8

4.12

4.19

4.20

4.21

4.22

4.23 

4.24

4.31

4.32

4.33

4.34

4.34.1

4.34.2

4.35

4.36

4.41

4.42

4.43

5.1

5.2

5.3

5.5

5.7

5.9

5.10

7.1

7.2

7.3

7.4

7.5

8.1

10.1

10.2

10.3

10.4

10.7

10.7.1

10.7.2

10.8

Producent (skrót)
Typoszereg

Silnik/przeniesienie napędu

Model
Rodzaj hamulca roboczego
Napęd: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz
Obsługa: ręczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zamówień
Udźwig nominalny/ładunek nominalny
Środek ciężkości ładunku 
Odległość osi przedniej do czoła wideł
Rozstaw osi
Masa własna wózka 
Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył
Nacisk na oś bez ładunku przód/tył
Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego
Wymiary ogumienia tylnego
Ilość kół przód/tył (x=napędowe)
Rozstaw kół przednich
Rozstaw kół tylnych
Przechył masztu/karetki wideł przód/tył
Wysokość masztu złożonego
Wolny skok s
Wysokość podnoszenia s
Wysokość masztu wysuniętego :
Wysokość wózka z daszkiem ochronnym (kabina) m
Wysokość fotela operatora dotycząca SIP/platformy operatora 8
Wysokość zaczepu holowniczego
Długość całkowita
Długość wózka do czoła wideł
Szerokość całkowita
Wymiary wideł ISO 2331
Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B
Szerokość karetki wideł w
Prześwit wózka pod masztem z ładunkiem
Prześwit wózka w środku rozstawu osi
Wymiary poprzeczne ładunku b12 x l6
Szerokość korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami ładunku
Szerokość korytarza roboczego z paletą 1000 x 1200 mm w poprzek
Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm wzdłuż
Promień skrętu
Wewnętrzny promień skrętu
Praca w korytarzach przecinających się pod kątem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dł. = 1000 mm)
Wysokość stopnia (od podłoża do stopnia)
Wysokość stopnia (pomiędzy stopniami pośrednimi, stopniem a podłożem)
Prędkość jazdy z/bez ładunku
Prędkość podnoszenia z/bez ładunku
Prędkość opuszczania z/bez ładunku
Uciąg z/bez ładunku *
Zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku **
Czas przyspieszania wózka z/bez ładunku
Hamulec roboczy
Silnik: producent/ typ
Moc silnika według ISO 1585
Znamionowa prędkość obrotowa
Ilość cylindrów/ pojemność skokowa
Zużycie paliwa zgodnie z cyklem VDI
Rodzaj napędu
Ciśnienie robocze dla osprzętu
Przepływ oleju dla osprzętu ◊
Pojemność zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego
Pojemność zbiornika paliwa
Poziom ciśnienia akustycznego przy uchu operatora H
Poziom mocy akustycznej podczas pracy wózka
Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywą 2001/14/WE
Zaczep holowniczy, typ DIN

Q (t)
c (mm)
x (mm)
y (mm)
kg
kg
kg

b10 (mm)
b11 (mm)
a / b (o)
h1 (mm)
h2 (mm)
h3 (mm)
h4 (mm)
h6 (mm)
h7 (mm)
h110 (mm)
l1 (mm)
l2 (mm)
b1 (mm)
s/e/l (mm)

b3 (mm)
m1 (mm)
m2 (mm)
b12 x l6 (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
b13 (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
km/h
km/s
m/s
N
%
s

kW
min-1
(-)/cm3 
l/h lub kg/h

bar
l/min
litres
litres
dB(A)
dB(A)
dB(A)

Yale

PSI 2.0L, 1-biegowa       
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
LPG
Fotel
2.0
500
384
1385
3294
4460 / 580
1465 / 1829
SE
6.50 x 10 -10
18 x 7-8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3906
2149
1043
321
3268
2268
1068 / 1108 / q
40 x 100 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3569
3569
3769
1985
584
1855
691
371
21.1 / 21.5
0.58 / 0.60
0.51 / 0.47
13135 / 6930
16.6 / 23.6
4.8 / 4.1
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0
2400
4 / 1997
2.52
Hydrodynamiczny
0 - 155
56
31.7
15.2
77
96
101
Sworzeń

Yale

PSI 2.0L, 1-biegowa       
przekładnia elektroniczna

Base
Hamulce bębnowe
LPG
Fotel
1.8
500
384
1385
3134
4190 / 509
1506 / 1628
SE
6.50 x 10 -10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3906
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
21.1 / 21.5
0.58 / 0.60
0.51 / 0.47
13188 / 7200
18.0 / 26.3
4.7 / 4.0
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0
2400
4 / 1997
2.42
Hydrodynamiczny
0 - 155
56
31.7
15.2
77
96
101
Sworzeń

H	LPAZ, mierzony według cyklów testowych 	
	 oraz na tpodstawie wartości obciążenia 	
	 zawartych tw normie EN12053.
u 	LWAZ, mierzony według cyklów testowych 	
	 oraz na tpodstawie wartości obciążenia 

zawartych tw normie EN12053.
Specyfikacja wózka w oparciu o:		
Wysokość podnoszenia masztu 3330 mm, 
2-częściowy maszt LFL ze standardową karetką 	
i widłami 1000 mm z systemem sterowania 

elektroHydraulicznyznyznyznego.
Wszystkie wartości są wartościami 
znamionowymi i podlegają tolerancji.
Szczegółowych informacji udziela producent.
Produkty Yale mogą się zmienić bez 

powiadomienia.
Wózki widłowe przedstawione na ilustracjach 
mogą zawierać wyposażenie dodatkowe.
Wartości mogą się różnić w przypadku innych 
konfiguracji.

Yale

PSI 2.0L
Techtronix 100, 1-biegowa 

Value
ADS Hamulce bębnowe
LPG
Fotel
1.8
500
384
1385
3134
4190 / 509
1506 / 1628
SE
6.50 x 10 -10
5.00 x 8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3906
2149
1043
321
3236
2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3539
3539
3739
1955
584
1830
691
371
21.1 / 21.5
0.58 / 0.60
0.51 / 0.47
13188 / 7200
18.0 / 26.3
4.7 / 4.0
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0
2400
4 / 1997
2.42
Hydrodynamiczny
0 - 155
56
31.7
15.2
77
96
101
Sworzeń

Yale

PSI 2.0L
Techtronix 100, 1-biegowa 

Value
ADS Hamulce bębnowe
LPG
Fotel
2.0
500
384
1385
3294
4460 / 580
1465 / 1829
SE
6.50 x 10 -10
18 x 7-8
2x /2
890
895
6 / 5
2175
100
3290
3906
2149
1043
321
3268
2268
1068 / 1108 / q
40 x 100 x 1000
IIA
977
110
146
1000 x 1200
3569
3569
3769
1985
584
1855
691
371
21.1 / 21.5
0.58 / 0.60
0.51 / 0.47
13135 / 6930
16.6 / 23.6
4.8 / 4.1
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0
2400
4 / 1997
2.52
Hydrodynamiczny
0 - 155
56
31.7
15.2
77
96
101
Sworzeń



Yale seria Veracitor VX			 
Ta seria wózków dostępna jest w dwóch 
konfiguracjach.
Wózek Base, zapewniający doskonałe osiągi 
w aplikacjach standardowych, został 
skonstruowany w sposób gwarantujący 
minimalizację kosztów zakupu bez uszczerbku 
dla wydajności.
Z kolei wózek Value, zapewniający doskonałe 
osiągi w standardowych i średnio ciężkich 
warunkach, został zoptymalizowany pod 
kątem najniższego godzinowego kosztu pracy.
Silniki					   
Silniki posiadają sztywny, żeliwny blok 
cylindrów i osłony łożysk głównych. 
Hydrauliczne popychacze zaworów eliminują 
konieczność ręcznej regulacji, wszystkie silniki 
posiadają utwardzone gniazda zaworów 
wylotowych.
Układ paliwowy				  
Silnik PSI LPG jest wyposażony w gaźnik, 
który w połączeniu z elektronicznym 
regulatorem ciśnienia i sterownikiem silnika 
(ECU) zapewnia optymalny skład mieszanki 
paliwowej. 
Układ paliwowy Yanmar posiada 
elektromechaniczne sterowanie przepustnicą, 
które gwarantuje niezwykle krótki czas reakcji. 
Zastosowanie świec żarowych zapewnia 
szybki rozruch silnika, a dzięki zastosowanej 
technologii dostosowania czasu wtrysku 
paliwa do temperatury, została ograniczona 
emisja spalin podczas rozruchu silnika na 
zimno.
Emisja spalin została zredukowana, dzięki 
zastosowaniu układu regulacji wtrysku paliwa 
w zależności od obciążenia silnika. 
Przekładnia				  
Dostępne są dwie przekładnie z różnymi 
konfiguracjami silnika, przystosowane 		
do różnych warunków pracy.
1) Standardowa przekładnia elektroniczna 
jest wyposażona w elektroniczny moduł jazdy 
manewrowej, funkcję elektronicznej zmiany 
biegów, uruchamianie na biegu jałowym, 
zabezpieczenie przed przypadkowym 
uruchomieniem oraz sprzęgło do ciężkich 
warunków.  Jeden pedał steruje zarówno 
jazdą manewrową, jak i hamowaniem.
2) Przekładnia Techtronix 100 posiada 
wszystkie cechy standardowej przekładni 
elektronicznej, a dodatkowo wyposażona jest 

w układ automatycznego zmniejszania 
prędkości (ADS).
Automatyczna prędkość układu 
hydraulicznego (AH)	 		
Dzięki funkcji AH prędkość silnika jest 
automatycznie zwiększana, aby zapewnić 
pełną moc układu hydraulicznego. System 
VSM utrzymuje stałą prędkość jazdy 		
(lub uniemożliwia jazdę) zależnie od wciśnięcia 
pedału przyspieszenia. Operator nie musi 
skupiać się na jeździe manewrowej, a prostota 
wykonywanych przez niego czynności 
zwiększa wydajność jego pracy. 
Układ chłodzenia				  
W układzie chłodzenia wykorzystano 
wentylator pchający, pompę wody oraz 
chłodnicę o wysokiej wydajności z 
przepływem krzyżowym zapewniającą szybkie 
rozpraszanie ciepła. System wyposażony jest 
w zbiornik wyrównawczy do wzrokowego 
sprawdzania poziomu czynnika chłodzącego, 
a z główną chłodnicą zintegrowana została 
również chłodnica oleju przekładniowego. 
Oś napędowa				  
Oś napędowa została zaprojektowana w 
sposób zapewniający skuteczne tłumienie 
uderzeń i wytrzymałość na duże obciążenia. 
Cały element jest odizolowany od przekładni 
przez wytrzymały izolator gumowy. 		
W konstrukcji półosi zastosowano wypusty 	
w postaci żeber walcowanych, co zwiększa 
ich odporność na naprężenia skrętne. 
Hamulce				 
Wózek wyposażony jest hamulce bębnowe 	
z podwójnym wspomaganiem hydraulicznym 	
i automatyczną regulacją luzu oraz 
bezazbestowe okładziny cierne szczęk 
hamulcowych. Jednoobwodowa pompa 
główna posiada zamknięty zbiornik płynu 	
z czujnikiem poziomu, który uruchamia 
kontrolkę na tablicy przyrządów.
Układ kierowniczy ze wspomaganiem 
hydraulicznym	 			 
Układ hydrostatyczny wyróżnia się dużą 
czułością, zaś brak połączeń mechanicznych 
ogranicza przenoszenie drgań i upraszcza 
konserwację. Kierownica posiada profilowaną 
powierzchnię i gałkę – od jednej pozycji 
krańcowej do drugiej wymagane są tylko 
cztery obroty. Zamontowany centralnie 
siłownik układu kierowniczego umieszczony 
jest w osi kierownicy w celu zapewnienia 
lepszej ochrony.

Oś kierująca			 
Wykonana jest ze staliwa i przymocowana 	
do ramy przy użyciu elementów gumowych 	
w celu zmniejszenia zużycia i wibracji. 
Mechaniczny system stabilizacji (CSE) 
optymalizuje stabilność boczną poprzez 
ograniczenie pochylenia elementów osi, 
umożliwiając jazdę nawet po bardzo 
nierównym terenie.
Przedział operatora		
Wózek Base wyposażony jest w hydrauliczne 
dźwignie sterujące zamontowane w osłonie, 
które znajdują się na prawo od kolumny 
kierownicy.
Wózki Value wyposażone są w 
elektrohydrauliczne minidźwignie AccuTouch 
zintegrowane w prawym podłokietniku 
operatora, zwiększając tym samym ergonomię 
wnętrza. W standardowej konfiguracji pedały 
są rozmieszczone tak jak w samochodach 
osobowych, z dużym, pojedynczym pedałem 
obsługującym jazdę manewrową/hamowanie. 
Pokładowy układ sterowania Intellix Vehicle 
System Manager (VSM)	 		
VSM pełni rolę głównego układu sterowania 
wózka, obsługując rozbudowany monitoring 
oraz sterowanie funkcjami i układami wózka. 
Magistrala CAN ogranicza złożoność 
okablowania i umożliwia komunikację 
pomiędzy poszczególnymi układami wózka. 
Ergonomicznie umieszczony wyświetlacz 	
na desce rozdzielczej informuje operatora 	
na bieżąco o parametrach pracy oraz 
wyświetla kody serwisowe.
Diagnostyka pokładowa umożliwia szybkie 	
i sprawne wykrywanie oraz usuwanie usterek. 
Układ elektryczny wyposażono w 
uszczelnione złącza i czujniki Halla, co 
zwiększa jego niezawodność.
Układ hydrauliczny			
Układ posiada wysokowydajną pompę zębatą 
z żeliwnym korpusem, jest też zabezpieczony 
przed przeciążeniami przez główny zawór 
nadmiarowy obwodu podnoszenia i wtórny 
zawór nadmiarowy dla funkcji przechylania 	
i pomocniczych. Olej jest filtrowany 
dwukrotnie: przez filtr siatkowy w obwodzie 
zasilania oraz filtr zwrotny. Zbiornik 
hydrauliczny jest zintegrowany w ramie wózka. 
Przy elektrohydraulicznych minidźwigniach 
Accutouch zastosowano zawór awaryjny 
umożliwiający opuszczenie ładunku w razie 
utraty mocy. 

seria VX
Modele : GDP/GLP 16VX, 18VX, 20SVX

HYSTER-YALE UK LIMITED 			
prowadząca działalność pod nazwą handlową 	
Yale Europe Materials Handling		
Centennial House, Frimley Business Park, 		
Frimley, Surrey GU16 7SG, Wielka Brytania.	
Tel: +44 (0) 1276 538500 Faks: +44 (0) 1276 538559
www.yale-forklifts.eu
Numer publikacji 220990283 Wer.10 Złożono do druku w Holandia (1018HG) PL.
Bezpieczeństwo. Niniejszy wózek odpowiada obowiązującym wymogom UE. Specyfikacje mogą ulec 
zmianie bez powiadomienia. 
Yale, VERACITOR i      są zarejestrowanymi znakami towarowymi. “PEOPLE, PRODUCTS,
PRODUCTIVITY”, PREMIER, Hi-Vis oraz CSS są zarejestrowanymi znakami towarowymi w Stanach 
Zjednoczonych i niektórych innych jurysdykcjach. MATERIALS HANDLING CENTRAL oraz MATERIAL 
HANDLING CENTRAL są zarejestrowanymi znakami usługowymi w Stanach Zjednoczonych Ameryki 
Północnej i niektórych innych jurysdykcjach.       jest zarejestrowanym prawem autorskim. © Yale Europe 
Materials Handling 2018. Wszelkie prawa zastrzeżone. Wózek przedstawiony na ilustracjach może 
zawierać wyposażenie dodatkowe. Kraj rejestracji: Anglia i Walia. Numer rejestracyjny firmy: 02636775


