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People. Products. Productivity:

Wozki widtowe z silnikami
1 600kg / 1 800kg / 2 000kg Dlesel | LPG

¢ Poktadowy uktad sterowania Intellix Vehicle Management ¢ Minidzwignie Accutouch oraz dzwignie reczne
System z technologig CANbus » Superelastyczne i pneumatyczne opony radialne
e 2 przektadnie Techtronix przystosowane do réznych
zastosowan

¢ System automatycznego zmniejszania predkosci (ADS)
w przektadniach Techtronix 100
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Dane techniczne silnikow Wyposazenie dodatkowe Maszty
Silnik wysokoprezny YanmarTEN ® System ochrony uktadu napedowego Oferujemy kompletng
Wersje Base i Value ® Pakiet ,,Premium monitoring” game masztéw Hi-Vis
4 Cylindrowy Gornozaworowy ® Wysokowydajny wstepny filtr powietrza w wersji standard (LFL)
S e e Et
Moc maksymalna  29.1kW przy 2400 obr/min ®0 l}fanicznik ; dkFc))éci Ll wolnym skokiem (FFL)
) 9 pre ) ) i Triplex (FFL) z petnym
Maks. moment obr. ~ 146Nm przy 2400 obr/min ® Wysokowydajna chtodnica typu kombi il S A R
Filtracja powietrza ~ Dwustopniowy suchy ® Uchwyt butli gazowej z mozliwoscia o
: pochylenia o kat 450 Maszty Hi-Vis
Wirysk paliwa IDI .
® Programowalny kat przechytu masztu zapewniajg doskonatg
PSl, ITPG . ® Obrotowy, amortyzowany fotel operatora widocznos$¢ dzieki
Wer.SJe Base i Value ) ® Pedat D2 do zmiany kierunku jazdy szeroko rozstawionym
4 thndrg\fvy Gdrnozaworowy ® Hasto operatora profilom, skrajnemu
Pojemnos¢ skokowa 1997cc ® Dzwiekowy sygnat cofania umiejscowieniu
Moc maksymalna  33.0kW przy 2400 obr/min ® Stroboskopowa lampa ostrzegawcza tancuchow i
Maks. moment obr. ~ 136Nm przy 2300 obr/min ° LRI LY TEAEE e B schowanym cylindrom
[ J

Filtracja powietrza ~ Dwustopniowsuchy

2 Seria VX

Wskaznik wagi

podnoszenia.



GDP/GLP 16VX, GDP/GLP 18VX Dane masztu i udzwig znamionowy (kg) — opony superelastyczne

Model GLP/GDP 16 VX GLP/GDP 18 VX
Wymiary ogumienia, z przodu 6.50 x 10 6.50 x 10
Szerokos¢ catkowita, z przodu 1072mm 1072mm
Widty ISS & FP Widty ISS & FP
Maszt hi hats | hsts hy — Przechyt ¢ ek ciezkosci (kg) = Srodek ciezkosci (kg) = Srodek ciezkosci (kg) = Srodek ciezkosci (kg)

(mm) (mm) (mm) (mm)
P T 500 600 700 500 600 700 500 | 600 700 500 600 700

1600 1560 1420 1600 1480 1350 1800 1670 1510 1750 1580 1440
1600 1550 1410 1600 1470 1340 1800 1660 1510 1740 1570 1430
1600 1550 1400 1600 1460 1330 1740 1600 1450 1680 1520 1380

2175 140 3330 3906
2LFL 2425 140 3830 4406
2775 140 4330 4906

2FFL 2125 1551 3215 3792 1600 1550 1410 1600 1470 1340 @ 1800 1680 1520 1760 1590 @ 1450

2025 1456 4450 5019 1570 1500 1360 1570 1410 1290 1740 1600 1450 1680 1510 1380
3FFL 2175 1606 4900 5469 1490 1410 1280 1480 1330 1220 1650 1510 1370 1590 1430 1300
2425 1856 5500 6069 6 3 1370* 1290** 1170** 1310 1220 1110 1490* 1380** 1250** 1440™ 1310** 1190**

** Wymagana specyfikacja z oponami napedowymi z szerokim bieznikiem pos$rednim (szeroko$¢ 1108 mm) h2 i h4 podane sg bez kraty ochronnej fadunku.
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GDP/GLP 20SVX Dane masztu i udzwig znamionowy (kg) — opony superelastyczne

Model GLP/GDP 20 SVX
Wymiary ogumienia, z przodu 6.50 x 10
Szerokos¢ catkowita, z przodu 1072mm
h h h h Przechyt Widty ISS & FP
1 2+S 3+S 4 4 D Y] 4 Py ]
Maszt mm) | (mm) | (mm) | (mm) Srodek ciezkosci (kg) Srodek ciezkosci (kg)
P T 500 600 700 500 600 700
2175 140 3330 3906 6 5 2000 1880 1700 1970 1780 1620
2LFL 2425 140 3830 4406 6 5 2000 1870 1700 1960 1770 1610
2775 140 4330 4906 6 5 1940 1810 1640 1900 1720 1560
2FFL 2125 1551 3215 3792 6 5 2000 1870 1700 1970 1780 1620
2025 1456 4450 5019 6 3 1910 1790 1630 1880 1700 1550
3FFL 2175 1606 4900 5469 6 3 1820 1700 1540 1790 1610 1470
2425 1856 5500 6069 6 3 1560** 1560** 1420** 1560™* 1480** 1350**

**Wymagana specyfikacja z oponami napedowymi z szerokim bieznikiem posrednim (szeroko$¢ 1108 mm) h2 i h4 podane sg bez kraty ochronnej tadunku.

GDP/GLP 16VX, GDP/GLP 18VX Dane masztu i udzwig znamionowy (kg) — opony superelastyczne

Model GLP/GDP 16 VX GLP/GDP 18 VX
Wymiary ogumienia, z przodu 6.50 x R10 6.50 x R10
Szerokos¢ catkowita, z przodu 1072mm 1072mm

Widty ISS & FP Widty ISS & FP

(n:];n) ('r“";:ns) (?3::) (r::l‘_‘n ) Przechyl &, odek ciezkosci (kg) Srodek ciezkosci (kg) Srodek ciezkosci (kg) Srodek cigzkosci (kg)

P T 500 600 700 500 600 700 @ 500 600 700 500 600 700
1600 1560 1420 1600 1480 1350 1800 1670 1510 1750 1580 1440
1600 1550 1410 1600 1470 1340 1800 1660 1510 1740 1570 1430
1600 1550 1400 1600 1460 1330 1740 1600 1450 1680 1520 1380

Maszt

2175 140 3330 3906
2LFL 2425 140 3830 4406
2775 140 4330 4906

2FFL 2125 1551 3215 = 3792 1600 1550 1410 1600 1470 1340 1800 1680 1520 1760 @ 1590 @ 1450

2025 1456 4450 5019 1570* 1500* 1360* 1570 1410* 1290* 1740** 1600** 1450** 1660* 1510* 1380*
3FFL 2175 1606 4900 5469 1490 1410* 1280** 1480* 1330** 1210** 1650** 1510** 1370** 1580* 1430** 1300**
2425 1856 5500 6069 6 3 1290** 1280* 1160** 1280 1210** 1100** 1310** 1310** 1250** 1290™ 1290** 1190**

*WWymagana specyfikacja z oponami napedowymi z szerokim bieznikiem posrednim (szeroko$¢ 1108 mm). h2 ih4 podane s bez kraty ochronnej fadunku." Wymagana specyfikacia z oponami napedowymi z szerokim bieznikiem podrednim (szerokos¢ 1240mm). h2 i h4 podane sa bez kraty ochronnej fadunku.
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GDP/GLP 20SVXS ane masztu i udzwig znamionowy (kg) — opony superelastyczne

Model GLP/GDP 20 SVX
Wymiary ogumienia, z przodu 6.50 x 10
Szeroko$¢ catkowita, z przodu 1072mm
h h h h Przechyt Widty ISS & FP
1 2+S 3+S 4 Z ry e Z .. P
Maszt (mm) (mm) (mm) (mm) | Srodek ciezkosci (kg) Srodek ciezkosci (kg)
P T 500 600 700 500 600 700
2175 140 3330 3906 6 5 2000 1880 1700 1970 1780 1620
2LFL 2425 140 3830 4406 6 5 2000 1870 1700 1960 1770 1610
2775 140 4330 4906 6 5 1940* 1810 1640* 1900 1710* 1560*
2FFL 2125 1551 3215 3792 6 5 2000 1870 1700 1970 1780 1620
2025 1456 4450 5019 6 3 1690* 1670* 1630* 1670 1660* 1550*
3FFL 2175 1606 4900 5469 6 3 1370* 1370* 1370* 1350 1350* 1340*
2425 1856 5500 6069 6 3 1040* 1040* 1040* 1010* 1010* 1010*

*Wymagana specyfikacja z oponami napgdowymi z szerokim bieznikiem posrednim (szeroko$¢ 1108 mm). h2 i hé podane sa bez kraty ochronnej fadunku. ** Wymagana specyfikacia z oponami napedowymi z szerokim bieznikiem poérednim (szerokos¢ 1240mm). h2 i h4 podane s3 bez kraty ochronnej tadunku.
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VDI 2198 - Specyfikacja ogélna, GDP 16VX, GDP 18VX, GDP 20SVX z silnikiem wysokopreznym

1.1
1.2

Producent (skrot)
Typoszereg

Silnik/przeniesienie napedu

Yale

Yanmar 2.6L, 1-biegowa
przektadnia elektroniczna

Yale
GDP 16VX

Yanmar 2.6L
Techtronix 100, 1-biegowa

Yale

Yanmar 2.6L, 1-biegowa
przektadnia elektroniczna

'% Model Base Base Base
% Rodzaj hamulca roboczego Hamulce bebnowe ADS Hamulce bebnowe Hamulce bebnowe
fg 1.3 Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz Diesel Diesel Diesel
s 1.4  Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zaméwien Fotel Fotel Fotel
1.5 Udzwig nominalny/tadunek nominalny Q (t) 1.6 1.6 1.8
16 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 500 500 500
1.8 | Odlegtos¢ osi przedniej do czota widet x (mm) 384 384 384
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1385 1385 1385
s 21 Masa witasna wézka kg 3059 3059 3134
@ 22 Nacisk na o$ z fadunkiem przéd/tyt kg 3856 / 565 3856 / 565 4190/ 509
2 2.3 | Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt kg 1521 / 1538 1521/ 1538 1506 / 1628
3.1 Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE) SE SE SE
E.Q 3.2 Wymiary ogumienia przedniego 6.50 x 10-10 6.50 x 10-10 6.50 x 10 -10
.§ S 33 Wymiary ogumienia tylnego 5.00x8 5.00x 8 5.00x8
:E,'§ 3.5 | llo$¢ kot przdd/tyt (x=napedowe) 2x /2 2x /2 2x /2
omQ- 36 Rozstaw két przednich b1g (Mm) 890 890 890
3.7 | Rozstaw kot tylnych b1 (mm) 895 895 895
4.1  Przechyt masztu/karetki widet przod/tyt a/p© 6/5 6/5 6/5
4.2 | Wysoko$¢ masztu ztozonego h1 (mm) 2175 2175 2175
43  Wolny skok s h2 (mm) 100 100 100
4.4 | Wysoko$¢ podnoszenia A hz (mm) 3290 3290 3290
45  Wysoko$¢é masztu wysunietego + hg (mm) 3905 3905 3905
4.7 | Wysoko$¢ wozka z daszkiem ochronnym (kabina) O hg (mm) 2149 2149 2149
48 Wysoko$¢ fotela operatora dotyczaca SIP/platformy operatora X hz (mm) 1043 1043 1043
4.12 | Wysoko$¢ zaczepu holowniczego hi10 (mm) 321 321 321
4.19 Dtugo$¢ catkowita l1 (mm) 3236 3236 3236
% 4.20 | Dtugo$¢ wozka do czotfa widet lo (mm) 2236 2236 2236
% 4.21 Szeroko$c¢ catkowita by (mm) 1068 / 1108 / 1238 1068 / 1108 / 1238 1068 / 1108 / 1238
g 422 Wymiary widet ISO 2331 s/e/l (mm) 40 x 80 x 1000 40 x 80 x 1000 40 x 80 x 1000
g 428 Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B 1A A 1A
2 4.24  Szerokos$¢ karetki widet b bz (mm) 977 977 977
'g 4.31 Przes$wit wézka pod masztem z tadunkiem m+ (Mmm) 110 110 110
g>‘ 4.32  Przes$wit wozka w srodku rozstawu osi mz (mm) 146 146 146
4.33  Wymiary poprzeczne tadunku b1z x ls b12 x I (Mm) 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200
4.34  Szeroko$¢ korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami tadunku ' Ag; (mm) 3539 3539 3539
4.34.1 Szerokos$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek Ast (mm) 3539 3539 3539
4.34.2| Szerokos$¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdtuz  Agt (mm) 3739 3739 3739
4.35 Promien skretu Wa (mm) 1955 1955 1955
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b1z (mm) 584 584 584
4.41  Praca w korytarzach przecinajacych sie pod katem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dt. = 1000 mm) (mm) 1830 1830 1830
4.42 | Wysokos$¢ stopnia (od podtoza do stopnia) (mm) 691 691 691
4.43  Wysokos¢ stopnia (pomigdzy stopniami posrednimi, stopniem a podfozem) (mm) 371 371 371
£ 5 Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku km/h 20.4/20.9 20.4/20.9 20.4/20.9
S 52 Predkos¢ podnoszenia z/bez tadunku km/s 0.64/0.72 0.64/0.72 0.63/0.72
_8 5.3 | Predko$¢ opuszczania z/bez tadunku m/s 0.51/0.47 0.51/0.47 0.51/0.47
8 55 Uciag z/bez tadunku * N 12390/ 7470 12390/ 7470 12260/ 7200
3 5.7 | Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku ** % 21.6/29.0 21.6/29.0 20.0/26.3
§ 59 Czas przyspieszania wozka z/bez tadunku S Do potwierdzenia Do potwierdzenia Do potwierdzenia
5.10 Hamulec roboczy Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny
71 Silnik: producent/ typ Yanmar 4TNE92 Yanmar 4TNE92 Yanmar 4TNE92
- g 72 Moc silnika wedtug ISO 1585 kW 29.1 29.1 29.1
££ 73 Znamionowa predko$¢ obrotowa min-1 2400 2400 2400
i § 74 | llo$¢ cylindrow/ pojemnos¢ skokowa (-)/cm? 4 /2659 4/2659 4/2659
75  Zuzycie paliwa zgodnie z cyklem VDI I/h lub kg/h 2.86 2.86 2.96
8.1  Rodzaj napedu Hydrodynamiczny Hydrodynamiczny Hydrodynamiczny
10.1 Cisnienie robocze dla osprzetu bar 0-155 0-155 0-155
o 10.2  Przeptyw oleju dla osprzetu ¢ I/min 69 69 69
§ 10.3 Pojemnos¢ zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego litres 31.7 31.7 31.7
E 10.4  Pojemnos¢ zbiornika paliwa litres 38.4 38.4 38.4
.g 10.7 Poziom ci$nienia akustycznego przy uchu operatora x dB(A) 79 79 79
2 1071 Poziom mocy akustycznej podczas pracy wozka dB(A) 99 99 99
8 10.72 Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywg 2001/14/WE dB(A) 102 102 102
10.8 ' Zaczep holowniczy, typ DIN Sworzen Sworzen Sworzen

A Gorna krawedz widet.

+ Bez kraty ochronnej tadunku.

O h6 z tolerancjg + 5 mm.

X Fotel w petni amortyzowany.

» Dodane 32 mm do kraty ochronne;.

B Standardowe/posredni/szeroki.

1 Szeroki rozstaw kot nie jest dostepna na
GPL20SVX. *
@ 1.6km/h Sita uciggu performance rysunek ma
jedynie charakter orientacyjny dla poréwnania

celéw.Te spektakle sg mozliwe tylko na krotki
okres czasu.

@4.8km/h Zdolno$¢ pokonywania wzniesien
odnajdywane sg przewidziane poréwnanie
osiggéw trakeyjnych, ale nie sg przeznaczone

do sygnowania pracy pojazdu na wytyczone

wzniesien. Postepowac zgodnie z

instrukcjami zamieszczonymi w instrukciji

obstugi dotyczacymi pracy na pochytosciach.
< Zmienna.

¥

*

4  Seria VX



Yale

Yanmar 2.6L

Techtronix 100, 1-biegowa

Base

ADS Hamulce bebnowe

Diesel

Fotel

1.8

500

384

1385

3134

4190/ 509
1506 / 1628
SE

6.50 x 10 -10
5.00x 8

2x /2

890

895

6/5

2175

100

3290

3905

2149

1043

321

3236

2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
1A

977

110

146

1000 x 1200
3539

3539

3739

1955

584

1830

691

371
20.4/20.9
0.63/0.72
0.51/0.47
12260 / 7200
20.0/26.3
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
291

2400

4 /2659
2.96
Hydrodynamiczny
0-155

69

31.7

38.4

79

99

102

Sworzen

* LPAZ, mierzony wedtug cykléw testowych
oraz na tpodstawie wartosci obcigzenia
zawartych tw normie EN12053.

¢ LWAZ, mierzony wedtug cyklow testowych
oraz na tpodstawie wartosci obciazenia

Yale

GDP 18VX

Yanmar 2.6L, 1-biegowa
przektadnia elektroniczna

Base
Hamulce bebnowe
Diesel

Fotel

2.0

500

384

1385

3294

4460 / 580
1465 / 1829
SE

6.50 x 10 -10
18 x 7-8

2x /2

890

895

6/5

2175

100

3290

3905

2149

1043

321

3268

2268

1068 /1108 /Q
40 x 100 x 1000
1A

977

110

146

1000 x 1200
3569

3569

3769

1985

584

1855

691

371
20.4/20.9
0.62/0.72
0.51/0.47
12140/ 6930
179/23.6
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1

2400

4 /2659

3.1
Hydrodynamiczny
0-155

69

31.7

38.4

79

99

102

Sworzen

Yale

GDP 20SVX

Yanmar 2.6L

Techtronix 100, 1-biegowa

Base

ADS Hamulce bebnowe

Diesel

Fotel

2.0

500

384

1385

3294

4460/ 580
1465 / 1829
SE

6.50 x 10 -10
18 x 7-8

2x /2

890

895

6/5

2175

100

3290

3905

2149

1043

321

3268

2268

1068 /1108 /Q
40 x 100 x 1000
1A

977

110

146

1000 x 1200
3569

3569

3769

1985

584

1855

691

371
20.4/20.9
0.62/0.72
0.51/0.47
12140/ 6930
179/ 23.6
Do potwierdzenia
Hydrauliczny
Yanmar 4TNE92
29.1

2400

4 /2659

3.1
Hydrodynamiczny
0-155

69

31.7

38.4

79

99

102

Sworzen

zawartych tw normie EN12053.
Specyfikacja wozka w oparciu o:
Wysokos$¢ podnoszenia masztu 3330 mm,
2-czesciowy maszt LFL ze standardowg karetka
i widtami 1000 mm z systemem sterowania

Q)

¢ (mm)
X (Mm)
y (mm)
kg

kg

kg

h110 (Mm)
I (mm)

l2 (mm)

by (mm)
s/e/l (mm)

bz (mm)
m1 (Mmm)
mz (mm)
b12 x I (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
b13 (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
km/h
km/s
m/s

N

%

s

kW

min-1
(-/em?®

I/h lub kg/h

bar
I/min
litres
litres
dB(A)
dB(A)
dB(A)

Producent (skrot)
Typoszereg

Silnik/przeniesienie napedu

Model

Rodzaj hamulca roboczego

Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz
Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zaméwien
Udzwig nominalny/tadunek nominalny

Srodek ciezkosci fadunku

Odlegto$¢ osi przedniej do czota widet

Rozstaw osi

Masa wiasna wézka

Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt

Nacisk na 0$ bez tadunku przéd/tyt

Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego

Wymiary ogumienia tylnego

llo$¢ kot przod/tyt (x=napedowe)

Rozstaw két przednich

Rozstaw kot tylnych

Przechyt masztu/karetki widet przod/tyt
Wysoko$¢ masztu ztozonego

Wolny skok s

Wysoko$¢ podnoszenia A

Wysoko$¢ masztu wysunietego

Wysoko$¢ wozka z daszkiem ochronnym (kabina) O

Wysokos$¢ fotela operatora dotyczaca SIP/platformy operatora ¥
Wysoko$¢ zaczepu holowniczego

Dtugos$¢ catkowita

Diugos$é wézka do czota widet

Szerokos$¢ catkowita

Wymiary widet ISO 2331

Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B

Szerokos$¢ karetki widet D

Przeswit wézka pod masztem z tadunkiem

Prze$wit woézka w $rodku rozstawu osi

Wymiary poprzeczne tadunku b1 x ls

Szerokos$¢ korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami tadunku
Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek
Szerokos$¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdiuz

Promien skretu

Wewnetrzny promien skretu

Praca w korytarzach przecinajacych sie pod katem 90° (paleta szer. = 1200 mm, d. = 1000 mm)
Wysoko$¢ stopnia (od podtoza do stopnia)

Wysokos¢ stopnia (pomigdzy stopniami posrednimi, stopniem a podtozem)
Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku

Predko$¢ podnoszenia z/bez tadunku

Predkos$¢ opuszczania z/bez tadunku

Uciag z/bez tadunku *

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku **

Czas przyspieszania wozka z/bez tadunku

Hamulec roboczy

Silnik: producent/ typ

Moc silnika wedtug ISO 1585
Znamionowa predkos$¢ obrotowa
llo$¢ cylindréw/ pojemno$¢ skokowa
Zuzycie paliwa zgodnie z cyklem VDI

Rodzaj napedu

Cisnienie robocze dla osprzetu

Przeptyw oleju dla osprzetu ¢

Pojemno$¢ zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego

Pojemno$¢ zbiornika paliwa

Poziom ci$nienia akustycznego przy uchu operatora %

Poziom mocy akustycznej podczas pracy wozka

Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywa 2001/14/WE
Zaczep holowniczy, typ DIN

elektroHydraulicznyznyznyznego.

Wszystkie wartosci sa wartosciami
znamionowymi i podlegaja toleranc;ji.
Szczegotowych informacji udziela producent.
Produkty Yale moga sie zmieni¢ bez

1.1
1.2

1.3
1.4
15
1.6
1.8
1.9
2.1
22
2.3
3.1
3.2
3.3
3.5
3.6
3.7
4.1
4.2
4.3
4.4
45
47
4.8
4.12
4.19
4.20
4.21
4.22
4.23
424
4.31
4.32
4.33
4.34
4.34.1
4342
4.35
4.36
4.41
4.42
4.43
5.1
5.2
5.3
5.5
5.7
5.9
5.10
71
72
73
74
75
8.1
10.1
10.2
103
10.4
10.7
10.7.1
10.72
10.8

Oznakowanie

Masy

Ogumienije/
podwozie

Wymiary podstawowe

Dane o osiggach

Silnik
spalinowy

Dane dodatkowe

Woézki widtowe przedstawione na ilustracjach
moga zawiera¢ wyposazenie dodatkowe.

Wartos$ci moga sie rézni¢ w przypadku innych



VDI 2198 - Specyfikacja ogdélna LPG, GLP 16VX, GLP 18VX, GLP 20SVX

1.1
1.2

Producent (skrot)
Typoszereg

Silnik/przeniesienie napedu

Yale

PSI 2.0L, 1-biegowa
przektadnia elektroniczna

Yale
GLP 16VX

PSI 2.0L
Techtronix 100, 1-biegowa

Yale

PSI 2.0L, 1-biegowa
przektadnia elektroniczna

% Model Base Value Base
% Rodzaj hamulca roboczego Hamulce bebnowe ADS Hamulce bebnowe Hamulce bebnowe
fg 1.3 Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz LPG LPG LPG
s 1.4  Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zaméwien Fotel Fotel Fotel
1.5 Udzwig nominalny/tadunek nominalny Q (t) 1.6 1.6 1.8
16 Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 500 500 500
1.8 | Odlegtos¢ osi przedniej do czota widet x (mm) 384 384 384
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1385 1385 1385
s 21 Masa witasna wézka kg 3059 3059 3134
@ 22 Nacisk na o$ z fadunkiem przéd/tyt kg 3856 / 565 3856 / 565 4190/ 509
2 2.3 | Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt kg 1521 / 1538 1521/ 1538 1506 / 1628
3.1 Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE) SE SE SE
E.Q 3.2 Wymiary ogumienia przedniego 6.50 x 10-10 6.50 x 10-10 6.50 x 10 -10
.§ S 33 Wymiary ogumienia tylnego 5.00x8 5.00x 8 5.00x8
:E,'§ 3.5 | llo$¢ kot przdd/tyt (x=napedowe) 2x /2 2x /2 2x /2
omQ- 36 Rozstaw két przednich b1g (Mm) 890 890 890
3.7 | Rozstaw kot tylnych b1 (mm) 895 895 895
4.1  Przechyt masztu/karetki widet przod/tyt a/p© 6/5 6/5 6/5
4.2 | Wysoko$¢ masztu ztozonego h1 (mm) 2175 2175 2175
43  Wolny skok s h2 (mm) 100 100 100
4.4 | Wysoko$¢ podnoszenia A hz (mm) 3290 3290 3290
45  Wysoko$¢é masztu wysunietego + hg (mm) 3906 3906 3906
4.7 | Wysoko$¢ wozka z daszkiem ochronnym (kabina) O hg (mm) 2149 2149 2149
48 Wysoko$¢ fotela operatora dotyczaca SIP/platformy operatora X hz (mm) 1043 1043 1043
4.12 | Wysoko$¢ zaczepu holowniczego hi10 (mm) 321 321 321
4.19 Dtugo$¢ catkowita l1 (mm) 3236 3236 3236
% 4.20 | Dtugo$¢ wozka do czotfa widet lo (mm) 2236 2236 2236
% 4.21 Szeroko$c¢ catkowita by (mm) 1068 / 1108 / 1238 1068 / 1108 / 1238 1068 / 1108 / 1238
g 422 Wymiary widet ISO 2331 s/e/l (mm) 40 x 80 x 1000 40 x 80 x 1000 40 x 80 x 1000
g 428 Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B 1A A 1A
2 4.24  Szerokos$¢ karetki widet b bz (mm) 977 977 977
'g 4.31 Przes$wit wézka pod masztem z tadunkiem m+ (Mmm) 110 110 110
g>‘ 4.32  Przes$wit wozka w srodku rozstawu osi mz (mm) 146 146 146
4.33  Wymiary poprzeczne tadunku b1z x ls b12 x I (Mm) 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200
4.34  Szeroko$¢ korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami tadunku ' Ag; (mm) 3539 3539 3539
4.34.1 Szerokos$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek Ast (mm) 3539 3539 3539
4.34.2| Szerokos$¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdtuz  Agt (mm) 3739 3739 3739
4.35 Promien skretu Wa (mm) 1955 1955 1955
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b1z (mm) 584 584 584
4.41  Praca w korytarzach przecinajacych sie pod katem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dt. = 1000 mm) (mm) 1830 1830 1830
4.42 | Wysokos$¢ stopnia (od podtoza do stopnia) (mm) 691 691 691
4.43  Wysokos¢ stopnia (pomigdzy stopniami posrednimi, stopniem a podfozem) (mm) 371 371 371
£ 5 Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku km/h 21.1/215 211/215 21.1/215
S 52 Predkos¢ podnoszenia z/bez tadunku km/s 0.58/0.60 0.58/0.60 0.58/0.60
_8 5.3 | Predko$¢ opuszczania z/bez tadunku m/s 0.51/0.47 0.51/0.47 0.51/0.47
8 55 Uciag z/bez tadunku * N 13226 / 7470 13226 / 7470 13188/ 7200
3 5.7 | Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku ** % 19.2/29.0 19.2/29.0 18.0/26.3
§ 59 Czas przyspieszania wozka z/bez tadunku s 46/39 46/3.9 4.7/4.0
5.10 Hamulec roboczy Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny
71 Silnik: producent/ typ PSI 2.0L PSI 2.0L PSI 2.0L
~ %‘ 72 | Moc silnika wedtug ISO 1585 kW 33.0 33.0 33.0
££ 73 Znamionowa predko$¢ obrotowa min-1 2400 2400 2400
w§ 74 | llo$¢ cylindrow/ pojemnos¢ skokowa (-ycm?® 4 /1997 4 /1997 4/1997
75  Zuzycie paliwa zgodnie z cyklem VDI I/hlub kg/h 2.35 2.35 2.42
8.1  Rodzaj napedu Hydrodynamiczny Hydrodynamiczny Hydrodynamiczny
10.1 Cisnienie robocze dla osprzetu bar 0-155 0-155 0-155
o 102  Przeptyw oleju dla osprzetu 0 I/min 56 56 56
§ 10.3 Pojemnos¢ zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego litres 31.7 31.7 31.7
§ 10.4  Pojemno$é zbiornika paliwa litres 15.2 15.2 15.2
.g 10.7 Poziom ci$nienia akustycznego przy uchu operatora x dB(A) 77 77 77
2 1071 Poziom mocy akustycznej podczas pracy wozka dB(A) 96 96 96
8 10.72 Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywg 2001/14/WE dB(A) 101 101 101
10.8 ' Zaczep holowniczy, typ DIN Sworzen Sworzen Sworzen

B Standardowe/posredni/szeroki.
1 Szeroki rozstaw kot nie jest dostepna na
GPL20SVX.

* @ 1.6km/h Sita uciggu performance rysunek ma
jedynie charakter orientacyjny dla poréwnania

A Gorna krawedz widet.

+ Bez kraty ochronnej tadunku.

O h6 z tolerancjg + 5 mm.

X Fotel w petni amortyzowany.

» Dodane 32 mm do kraty ochronnej.

celéw.Te spektakle sg mozliwe tylko na krotki
okres czasu.

** @4.8km/h Zdolno$¢ pokonywania wzniesieri
odnajdywane sg przewidziane poréwnanie
osiggoéw trakeyjnych, ale nie sg przeznaczone

do sygnowania pracy pojazdu na wytyczone

wzniesien. Postgpowac zgodnie z

instrukcjami zamieszczonymi w instrukciji

obstugi dotyczacymi pracy na pochytosciach.
< Zmienna.

6 Seria VX



Yale

PSI 2.0L

Techtronix 100, 1-biegowa

Value

ADS Hamulce bebnowe

LPG

Fotel

1.8

500

384

1385

3134

4190 /509
1506 / 1628
SE

6.50 x 10 -10
5.00x 8

2x /2

890

895

6/5

2175

100

3290

3906

2149

1043

321

3236

2236
1068 / 1108 / 1238
40 x 80 x 1000
1A

977

110

146

1000 x 1200
3539

3539

3739

1955

584

1830

691

371
21.1/21.5
0.58 /0.60
0.51/0.47
13188 /7200
18.0/26.3
4.7/4.0
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0

2400
4/1997
2.42
Hydrodynamiczny
0-155

56

31.7

15.2

77

96

101
Sworzen

* LPAZ, mierzony wedtug cykléw testowych
oraz na tpodstawie wartosci obcigzenia
zawartych tw normie EN12053.

 LWAZ, mierzony wedfug cyklow testowych
oraz na tpodstawie wartosci obciazenia

Yale

GLP 18VX

PSI 2.0L, 1-biegowa

przektadnia elektroniczna

Base
Hamulce bebnowe
LPG

Fotel

2.0

500

384

1385

3294

4460 /580
1465 / 1829
SE

6.50 x 10 -10
18 x 7-8

2x /2

890

895

6/5

2175

100

3290

3906

2149

1043

321

3268

2268

1068 /1108 /Q
40 x 100 x 1000
1A

977

110

146

1000 x 1200
3569

3569

3769

1985

584

1855

691

371
211/215
0.58/0.60
0.51/0.47
13135/ 6930
16.6 /23.6
4.8/4.1
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0

2400
4/1997
2.52
Hydrodynamiczny
0-155

56

31.7

15.2

77

96

101

Sworzen

Yale

GLP 20SVX

PSI 2.0L

Techtronix 100, 1-biegowa

Value

ADS Hamulce bebnowe

LPG

Fotel

2.0

500

384

1385

3294

4460/ 580
1465 / 1829
SE

6.50 x 10 -10
18 x 7-8

2x /2

890

895

6/5

2175

100

3290

3906

2149

1043

321

3268

2268

1068 /1108 /Q
40 x 100 x 1000
1A

977

110

146

1000 x 1200
3569

3569

3769

1985

584

1855

691

371
211/215
0.58/0.60
0.51/0.47
13135/ 6930
16.6 /23.6
48/41
Hydrauliczny
PSI 2.0L
33.0

2400
4/1997
2.52
Hydrodynamiczny
0-155

56

31.7

15.2

77

96

101
Sworzen

zawartych tw normie EN12053.
Specyfikacja wozka w oparciu o:
Wysokos$¢ podnoszenia masztu 3330 mm,
2-czesciowy maszt LFL ze standardowg karetka
i widtami 1000 mm z systemem sterowania

Q)

¢ (mm)
X (Mm)
y (mm)
kg

kg

kg

h110 (Mm)
I (mm)

l2 (mm)

by (mm)
s/e/l (mm)

bz (mm)
m1 (Mmm)
mz (mm)
b12 x I (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Ast (mm)
Wa (mm)
b13 (mm)
(mm)
(mm)
(mm)
km/h
km/s
m/s

N

%

s

kW

min-1
(-/em?®

I/h lub kg/h

bar
I/min
litres
litres
dB(A)
dB(A)
dB(A)

Producent (skrot)

Typoszereg

Silnik/przeniesienie napedu

Model

Rodzaj hamulca roboczego

Naped: elektryczny (bateria lub sieciowy), diesel, benzyna, gaz
Obstuga: reczna, prowadzenie, platforma, fotel, kompletacja zaméwien
Udzwig nominalny/tadunek nominalny

Srodek ciezkosci fadunku

Odlegto$¢ osi przedniej do czota widet

Rozstaw osi
Masa wiasna wézka

Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt

Nacisk na 0$ bez tadunku przéd/tyt

Ogumienie: pneumatyczne (P), opaskowe (C), superelastyczne (SE)
Wymiary ogumienia przedniego

Wymiary ogumienia tylnego

llo$¢ kot przod/tyt (x=napedowe)

Rozstaw két przednich

Rozstaw kot tylnych

Przechyt masztu/karetki widet przod/tyt
Wysoko$¢ masztu ztozonego

Wolny skok s

Wysoko$¢ podnoszenia A

Wysoko$¢ masztu wysunietego

Wysoko$¢ wozka z daszkiem ochronnym (kabina) O

Wysokos$¢ fotela operatora dotyczaca SIP/platformy operatora ¥
Wysoko$¢ zaczepu holowniczego

Dtugos$¢ catkowita

Diugos$é wézka do czota widet

Szerokos$¢ catkowita

Wymiary widet ISO 2331

Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B

Szerokos$¢ karetki widet D

Przeswit wézka pod masztem z tadunkiem

Prze$wit woézka w $rodku rozstawu osi

Wymiary poprzeczne tadunku b1 x ls

Szerokos$¢ korytarza roboczego z ustalonymi wymiarami tadunku
Szeroko$¢ korytarza roboczego z paletg 1000 x 1200 mm w poprzek
Szerokos$¢ korytarza roboczego z paletg 800 x 1200 mm wzdiuz

Promien skretu

Wewnetrzny promien skretu

Praca w korytarzach przecinajacych sig pod katem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dt. = 1000 mm)
Wysoko$¢ stopnia (od podtoza do stopnia)

Wysokos¢ stopnia (pomigdzy stopniami posrednimi, stopniem a podtozem)
Predkos$¢ jazdy z/bez tadunku

Predko$¢ podnoszenia z/bez tadunku

Predkos$¢ opuszczania z/bez tadunku

Uciag z/bez tadunku *

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku **

Czas przyspieszania wozka z/bez tadunku

Hamulec roboczy

Silnik: producent/ typ

Moc silnika wedtug ISO 1585
Znamionowa predkos$¢ obrotowa
llo$¢ cylindréw/ pojemno$¢ skokowa
Zuzycie paliwa zgodnie z cyklem VDI

Rodzaj napedu

Cisnienie robocze dla osprzetu

Przeptyw oleju dla osprzetu ¢

Pojemno$¢ zbiornika oleju Hydraulicznyznyznego

Pojemno$¢ zbiornika paliwa

Poziom ci$nienia akustycznego przy uchu operatora %

Poziom mocy akustycznej podczas pracy wozka

Gwarantowana moc akustyczna zgodnie z dyrektywa 2001/14/WE
Zaczep holowniczy, typ DIN

elektroHydraulicznyznyznyznego.
Wszystkie wartosci sa wartosciami

znamionowymi i podlegaja toleranc;ji.
Szczegotowych informacji udziela producent.
Produkty Yale moga si¢ zmieni¢ bez

1.1
1.2

1.3
1.4
15
1.6
1.8
1.9
2.1
22
2.3
3.1
3.2
3.3
3.5
3.6
3.7
4.1
4.2
4.3
4.4
45
47
4.8
4.12
4.19
4.20
4.21
4.22
4.23
424
4.31
4.32
4.33
4.34
4.34.1
4342
4.35
4.36
4.41
4.42
4.43
5.1
5.2
5.3
5.5
5.7
5.9
5.10
71
72
73
74
75
8.1
10.1
10.2
103
10.4
10.7
10.7.1
10.72
10.8

Oznakowanie

Masy

Ogumienije/
podwozie

Wymiary podstawowe

Dane o osiggach

Silnik
spalinowy

Dane dodatkowe

Woézki widtowe przedstawione na ilustracjach
moga zawiera¢ wyposazenie dodatkowe.

Wartos$ci moga sie rézni¢ w przypadku innych



Modele : GDP/GLP 16VX, 18VX, 20SVX

Yale seria Veracitor VX
Ta seria wozkéw dostepna jest w dwoch
konfiguracjach.

Wézek Base, zapewniajacy doskonate osiggi
w aplikacjach standardowych, zostat
skonstruowany w sposéb gwarantujgcy
minimalizacje kosztéw zakupu bez uszczerbku
dla wydajnosci.

Z kolei wézek Value, zapewniajgcy doskonate
osiggi w standardowych i $rednio ciezkich
warunkach, zostat zoptymalizowany pod
katem najnizszego godzinowego kosztu pracy.
Silniki

Silniki posiadaja sztywny, zeliwny blok
cylindréw i ostony tozysk gtownych.
Hydrauliczne popychacze zaworéw eliminujg
konieczno$¢ recznej regulaciji, wszystkie silniki
posiadajg utwardzone gniazda zaworéw
wylotowych.

Ukiad paliwowy

Silnik PSI LPG jest wyposazony w gaznik,
ktory w potgczeniu z elektronicznym
regulatorem cidnienia i sterownikiem silnika
(ECU) zapewnia optymalny sktad mieszanki
paliwowej.

Uktad paliwowy Yanmar posiada
elektromechaniczne sterowanie przepustnica,
ktore gwarantuje niezwykle krotki czas reakcii.
Zastosowanie $wiec zarowych zapewnia
szybki rozruch silnika, a dzigki zastosowane;j
technologii dostosowania czasu wirysku
paliwa do temperatury, zostata ograniczona
emisja spalin podczas rozruchu silnika na
zimno.

Emisja spalin zostata zredukowana, dzigki
zastosowaniu uktadu regulacji wtrysku paliwa
w zaleznosci od obcigzenia silnika.

Przektadnia

Dostepne sg dwie przektadnie z réznymi
konfiguracjami silnika, przystosowane
do réznych warunkéw pracy.

1) Standardowa przektadnia elektroniczna
jest wyposazona w elektroniczny modut jazdy
manewrowej, funkcje elektronicznej zmiany
biegdéw, uruchamianie na biegu jatowym,
zabezpieczenie przed przypadkowym
uruchomieniem oraz sprzegto do ciezkich
warunkow. Jeden pedat steruje zarowno
jazdg manewrowa, jak i hamowaniem.

2) Przekiadnia Techtronix 100 posiada
wszystkie cechy standardowej przektadni
elektronicznej, a dodatkowo wyposazona jest

HYSTER-YALE UK LIMITED

prowadzaca dziatalnos¢ pod nazwa handlowa
Yale Europe Materials Handling

Centennial House, Frimley Business Park,
Frimley, Surrey GU16 7SG, Wielka Brytania.

Tel: +44 (0) 1276 538500 Faks: +44 (0) 1276 538559

www.yale-forklifts.eu

Numer publikacji 220990283 Wer.10 Ztozono do druku w Holandia (1018HG) PL.

w ukfad automatycznego zmniejszania
predkosci (ADS).

Automatyczna predkos¢ uktadu
hydraulicznego (AH)

Dzieki funkcji AH predkos¢ silnika jest
automatycznie zwigkszana, aby zapewnic¢
petng moc uktadu hydraulicznego. System
VSM utrzymuije statg predkos¢ jazdy

(lub uniemozliwia jazde) zaleznie od wcisniecia

pedatu przyspieszenia. Operator nie musi

skupia¢ sie na jezdzie manewrowej, a prostota

wykonywanych przez niego czynnosci
zwieksza wydajnos¢ jego pracy.

Ukiad chtodzenia

W uktadzie chtodzenia wykorzystano
wentylator pchajgcy, pompe wody oraz
chtodnice o wysokiej wydajnosci z

przeptywem krzyzowym zapewniajacg szybkie

rozpraszanie ciepta. System wyposazony jest
w zbiornik wyréwnawczy do wzrokowego
sprawdzania poziomu czynnika chtodzacego,
a z gtéwna chtodnicg zintegrowana zostata
rowniez chtodnica oleju przektadniowego.

Os$ napedowa

O$ napedowa zostata zaprojektowana w
sposéb zapewniajacy skuteczne ttumienie
uderzen i wytrzymato$¢ na duze obcigzenia.
Caly element jest odizolowany od przektadni
przez wytrzymaty izolator gumowy.

W konstrukcji pétosi zastosowano wypusty
w postaci zeber walcowanych, co zwieksza
ich odporno$é na naprezenia skretne.

Hamulce

Wozek wyposazony jest hamulce bebnowe

z podwojnym wspomaganiem hydraulicznym
i automatyczng regulacja luzu oraz
bezazbestowe oktadziny cierne szczek
hamulcowych. Jednoobwodowa pompa
gtéwna posiada zamkniety zbiornik ptynu

z czujnikiem poziomu, ktory uruchamia
kontrolke na tablicy przyrzaddw.

Uktad kierowniczy ze wspomaganiem
hydraulicznym

Uktad hydrostatyczny wyrdznia sie duzg
czuto$cig, za$ brak potgczer mechanicznych
ogranicza przenoszenie drgan i upraszcza
konserwacje. Kierownica posiada profilowang
powierzchnie i gatke — od jednej pozyciji
kraricowej do drugiej wymagane sa tylko
cztery obroty. Zamontowany centralnie
sitownik uktadu kierowniczego umieszczony
jest w osi kierownicy w celu zapewnienia
lepszej ochrony.

€

Bezpieczeristwo. Niniejszy wézek odpowiada obowigzujacym wymogom UE. Specyfikacje moga ulec

zmianie bez powiadomienia.
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People. Products. Productivity:

Os kierujaca

Wykonana jest ze staliwa i przymocowana
do ramy przy uzyciu elementéw gumowych
w celu zmniejszenia zuzycia i wibracji.
Mechaniczny system stabilizacji (CSE)
optymalizuje stabilno$¢ boczng poprzez
ograniczenie pochylenia elementéw osi,
umozliwiajgc jazde nawet po bardzo
nierébwnym terenie.

Przedziat operatora

Wozek Base wyposazony jest w hydrauliczne
dzwignie sterujgce zamontowane w ostonie,
ktére znajduja sie na prawo od kolumny
kierownicy.

WozkiValue wyposazone sg w
elektrohydrauliczne minidzwignie AccuTouch
zintegrowane w prawym podtokietniku
operatora, zwiekszajgc tym samym ergonomie
wnetrza. W standardowej konfiguracji pedaty
sg rozmieszczone tak jak w samochodach
osobowych, z duzym, pojedynczym pedatem
obstugujacym jazde manewrowa/hamowanie.

Poktadowy uktad sterowania Intellix Vehicle
System Manager (VSM)

VSM petni role gtéwnego uktadu sterowania
wozka, obstugujac rozbudowany monitoring
oraz sterowanie funkcjami i uktadami wozka.
Magistrala CAN ogranicza ztozono$¢
okablowania i umozliwia komunikacije
pomiedzy poszczegdlnymi uktadami wozka.
Ergonomicznie umieszczony wyswietlacz

na desce rozdzielczej informuje operatora
na biezaco o parametrach pracy oraz
wys$wietla kody serwisowe.

Diagnostyka poktadowa umoZzliwia szybkie

i sprawne wykrywanie oraz usuwanie usterek.
Uktad elektryczny wyposazono w
uszczelnione ztgcza i czujniki Halla, co
zwiegksza jego niezawodnosc.

Ukiad hydrauliczny

Ukfad posiada wysokowydajng pompe zebatg
z zeliwnym korpusem, jest tez zabezpieczony
przed przecigzeniami przez gtéwny zawdr
nadmiarowy obwodu podnoszenia i wtorny
zawor nadmiarowy dla funkcji przechylania

i pomocniczych. Olgj jest filtrowany
dwukrotnie: przez filtr siatkowy w obwodzie
zasilania oraz filtr zwrotny. Zbiornik
hydrauliczny jest zintegrowany w ramie wozka.
Przy elektrohydraulicznych minidzwigniach
Accutouch zastosowano zawér awaryjny
umozliwiajgcy opuszczenie tadunku w razie
utraty mocy.



